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1. Wbrané zaladni pojmy
a de nice FTGM

Zakladni pojmy jsou uvad¥ny v abecednim po°adi.

1.1 Clon¥na plocha

Clon¥na plocha jedince je shodna s jeho clonnou plochou (sekc2 str. 3). Jedna
se tedy o svisly pr-m¥t nadzemnich vegetaEnich organ- jedince do roviny pozemku.
Stejn¥ jako clonna plocha m-°e byt i clon¥na plocha vzta®ena k jakkoli vymezené
skupin¥ jedinc- (nap°®. p°isluznosti k urEitému taxonu, skupin¥ taxon-, vertikalnimu
patru fytocendzy apod.). Clon¥na plocha skupiny jedinc- je v2ak de novana odli2n¥
a sice jako plocha jejich svislého pr-m¥tu do roviny pozemku (srovnej s clonnou
plochou (sekcel.2, str. 3) skupiny jedinc-). Pokud je tedy ur£itd £ast roviny po-
zemku p°ekryta svislymi pr-m¥ty (clonnymi plochami) vicero jedinc:, zapo£itava
se pCisluzna £ast pozemku do celkové clon¥né plochy pouze jednou. Analogicky
pr-niky clonnych ploch jedinc- se do celkové clon¥né plochy zapo£itavaji pouze jed-
nou. Clon¥na plocha tak nikdy nem-°e p°ekro£it rozlohu pozemku. Synonymem pro
clon¥nou plochu je plocha stin¥na.

1.2 Clonna plocha

Clonna plocha jedince je plochou svislého pr-m¥tu jeho nadzemnich vegeta£nich
organ- do roviny pozemku. Clonna plocha se m-°e vztahovat k jedinci nebo jejich
jakkoli vymezené skupin¥ (nap°. p°islu2nosti k urfitému taxonu, skupin¥ taxon-,
vertikalnimu patru fytocenozy apod.). Clonna plocha skupiny jedinc- je dana sou£-
tem clonnych ploch v2ech jedinc- této skupiny, jeji hodnota m-°e p°ekro£it rozlohu
pozemku.

1.3 Druh pozemku

Druhy pozemku rozlizujeme v ramci kategorie pozemk- NIL2 Les a OWL.
Porostni p-da porosty d°evin, lesni pr-seky do 4 m, nezpevn¥né cesty do
2i°e jizdniho pruhu 4 m (vEetn¥), vodni toky do 2i°ky koryta (°e£i2t¥) 4 m,
semeni?t¥, holiny, je° jsou v kategorii pozemku Les nebo OWL.

Bezlesi lesni pr-seky a nezpevn¥né cesty o 2i°ce 4 a® 20 m, vodni toky
a plochy o 2i°ce 4 a° 8 m, do£asné nezpevn¥né lesni skladky, ostatni nezpevn¥né
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1. Whbrané zaladni pojmy a de nice FTGM

plochy bez porostu d°evin pat®ici do kategorie Les nebo OWL vyjma porostni
p-dy a jinych pozemk:. Pozemky s druhem bezlesi jsou snadno p°eveditelné
na porostni p-du.

Jiné pozemky zpevn¥né lesni cesty do 2i°ky jizdniho pruhu 4 m, zpevn¥né
lesni skladky, ostatni zpevn¥né plochy bez porostu d°evin pat®ici do kategorie
Les nebo OWL, dale drobné stavby do£asného charakteru slou®ici lesnimu hos-
poda°stvi, myslivosti nebo rekreaci (sn¥°na jama, altan, odpo£ivadlo, krmelec
atd.), paklie pat°i do kategorie pozemk- Les nebo OWL.

'ir2i bezlesi specialni (pod)kategorie, kterou z d-vodu proveditelnosti a ra-
cionality pedologickych 2et°eni vyli2zujeme v ramci porostni p-dy. Zahrnuje ne-
zpevn¥né lesni cesty o 2i°ce jizdniho pruhu do 4 m, vodni toky do 4 m, drobné
vodni plochy, mista ovlivn¥na lidskou £innosti £erné skladky, nava°ky sta-
vebniho odpadu, krmeli2t¥, ohni2t¥, atp. V°dy jde o pozemky v kategorii Les
(nikoli OWL). Jde o £4&st porostni p-dy, na které nelze provad¥t pedologicka
2et°eni NIL2 na zékopcich a sondach.

1.4 Dlouhy transekt

Je tvo°en use£kou o délce 300 m s nahodnou orientaci (generovanou na ka°dé inven-
tarizaEni plo2e nezavisle na orientaci transekt- na ostatnich plochach), jeji® st°ed je
toto®ny se st°edem inventariza£ni plochy (sekck23 str. 26). Dlouhy transekt slou®i

k implementaci vyb¥rovych protokol- navreenych pro odhad celkové délky vybra-
nych liniovych objekt- (lesnich cest, vodnich tok- a melioraEnich kanal-, okraj- ka-
tegorie pozemk: Les), celkové rozlohy plo2nych objekt- (porosty invazivnich druh-,
£erné skladky, prameni2t¥, t-n¥ a mo£aly) a celkového po£tu vybranych bodovych
objekt- (mysliveck& za®izeni, turistické objekty, odpadky, vzacné d°eviny).

1.5 Hlavni porostni vrstva

Je skupina jedinc- (kmen-, strom-, jedinc- nehroubi), na kterou je kladen hlavni
hospoda®sky d-raz vyjad°eny nejvy22imi provedenymi investicemi, nebo nejvy%im
aktualn¥ mo°nym vynosem, pokud tento p°esahuje ji° provedené investice. Do hlavni
porostni vrstvy mohou spadat jedinci z r-znych porostnich eta®i, za p°edpokladu,
% maji alespo— ramcov¥ jednotny management (obnova, vychova, t¥°ba).

1.6 Horni vy2ka porostu

Za horni vy?ku se v NIL pova°uje pr-m¥rné vy2ka prvnich 20 % ze souboru kmen:-
(sekcel.15 str. 21) se®azenych sestupn¥ dle vy£etni tlouz’ ky (sekde25 str. 27).
Jedna se vedy o skupinu °ivych, stojicich kmen- p°islu2ného porostniho segmentu
(sekce 1.2Q str. 25 nachéazejicich se v ramci interpretaEniho £tverce (sekaeB,
str. 5).
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1.7 Hroubi

1.7 Hroubi

Hroubi jsou nadzemni, d°evnaté £4sti strom- (kmen-) s tlouz’kou alespo— 7 cm
s.k. (vEetn¥ k-ry). Objem pa°ez- se do hroubi nezapo£itava. V¥tve a vrcholova £ast
kmene slab?i jak 7 cm s.k. se do hroubi nezapo£itavaji. Hroubi se m-°e vyskytovat
i ve form¥ le®iciho mrtvého d°eva.

1.8 InterpretaEni £tverec

ftverec o stran¥ 51 m centrovany nad st°edem inventariza£ni plochy (sekte3
str. 26). Slou® primarn¥ k aplikaci algoritmu pozemni klasi kace inventariza£nich
bod- do kategorii pozemk- NIL2 (sekcel.13 str. 19) dle p°ilohy (sekceP1, str. 115.

V ramci interpretaEniho £tverce jsou mapovany hranice p°istupnosti a sch-dnosti,
hranice kategorii pozemk- NIL2 a na inventarizaEnich plochach roz2i°eného 2et°eni
(sekcel.11.4 str. 6) (si” NIL2) také druhy pozemk- (sekce 1.3, str. 3) a porostni
segmenty (sekcd.2Q str. 25), které se dale popisuji z hlediska °ady parametr-.

1.9 Inventariza£ni blok

Inventariza£ni bloky (typicky £tverce) jsou jednotlivé oddily stavebni kameny in-
ventariza£ni sit¥ a jejich podsiti. V ka°dém bloku se nachazi jeden inventariza£ni
bod respektive dva body (duplex NIL1), které maji byt v daném okam®iku nebo ob-
dobi s danym detailem 2et°eni zhodnoceny. V ramci sit¥ NIL1 m-°eme rozli2it bloky
neboli inventariza£ni £tverce sit¥ 202 km obsahujici jeden duplex (zhodnoceny n¥-
kdy v obdobi let 2011 a° 2014) a £tverce?202%°km (5.6605.66 km), v nich® je
pro pozemni 2et°eni v ka°dém roce a sezOn¥ navren prav¥ jeden duplex sit¥ NIL1.
Inventariza£ni bloky sit¥ NIL2 lze rozd¥lit do dvou skupin dle detailu 2et°eni

a dle £asového planu, viz popis inventariza£ni sit¥ NIL2 (sektel2.2 str. 8). In-
ventariza£ni bloky jsou identi kovany svym indexem po°adim v ramci sloupc-

a °adk- v2ech inventariza£nich blok- dané (pod)sit¥. Indexy inventarizaEnich blok-
jsou spolu s rokem a sezénou 2et°eni sou£asti ndzvu inventariza£ni plochy (sékc#

str. 23).

1.10 InventarizaEni bod

Je vyb¥rovou lokalitou, na ni° je provad¥no 2et°eni NIL. Zp-sob rozmist¥ni inven-
tarizaEnich bod- urfuje design inventariza£ni sit¥ (sekdel? str. 6). Inventariza£ni
bod je toto®ny se st°edem inventariza£ni plochy (sekde23 str. 26).

1.11 Inventariza£ni plocha

Je z&kladni jednotkou pozemniho 2et°eni v NIL. InventarizaEni plocha je obecnym

pojmenovanim skupiny entit, které de nuji vyb¥rovy protokol (zp-sob a rozsah pro-
vedeni 2et°eni) na daném inventarizaEnim bod¥.




1. Whbrané zaladni pojmy a de nice FTGM

1.11.1 InventarizaEni plocha sit¥ NIL1

Inventariza£ni plochou v siti NIL1 rozumime seskupeni t¥chto entit:

st’°ed inventarizaEni plochy (sekce  1.23, str. 26) tj. inventarizaEni bod
sit¥ NIL1 (sekcel.1Q str. 5)

interpretafni £tverec (sekce 1.8, str. 5)

kruhové segmenty hroubi (sekce 1.16.1, str. 22)

1.11.2 InventarizaEni plocha sit¥ NIL2

Inventariza£ni plochou v siti NIL2 rozumime seskupeni t¥chto entit:

~

st’°ed inventarizaEni plochy (sekce  1.23, str. 26) tj. inventarizaEni bod
sit¥ NIL2 (sekcel.1Q str. 5)

interpretafni £tverec (sekce 1.8, str. 5)

kruhové segmenty hroubi (sekce 1.16.1, str. 22)
kruhové segmenty nehroubi (sekce 1.16.2, str. 23)
transekty mrtvého d°ivi

dlouhy transekt (sekce 1.4, str. 4)

p-dni sonda  pouze na plochach rozzi°eného 2et°eni (sekdell.4 str. 6),
podsi” s4 a vy

zakopky

1.11.3 InventarizaEni plocha zakladniho 2et°eni

Jde o inventarizaEni plochu pozemniho 2et°eni, ktera pat°i nejvy2e do podsit¥ s2
(sekcel.12.2 str. 11). Provadi se na ni rutinni pozemni 2et°eni.

1.11.4 InventarizaEni plocha roz2i°eného 2et°eni

Je ji inventariza£ni plocha pozemniho 2et°eni, ktera pat°i alespo—- do podsit¥ s4
(sekcel.12.2 str. 11). Oproti plocham zakladniho 2et°eni se ve v¥t2im rozsahu pro-
vadi sb¥r dendrometrickych udaj- o kmenech, p°idava se podrobny stanoviztni pr--
zkum (fytocenologicky zapis, pedologicka 2et°eni na hluboké sond¥ vEetn¥ odb¥ru
vzork: p-dy), 2et°eni zdravotniho stavu na vybranych d°evinach a evidence le®iciho
mrtvého d°ivi ve form¥ nehroubi (od 2 cm tlou? ky).

1.12 Inventariza£ni si’

Urfuje zp-sob rozmist¥ni inventarizagnich bod- (sekcd.1Q str. 5) v zajmovém
Uzemi (fR, men2i geogra cké celky), na nich® je provad¥no 2et’°eni NIL. Termin
inventariza£ni si” je b¥°n¥ u®ivan ve smyslu spojeni inventariza£nich blok- (sekté,
str. 5) (nejEast¥ji £tverc:) a inventarizagnich bod- (sekcel.1lQ str. 5) tj. st°ed-
inventarizaEnich ploch (sekcé.23 str. 26). Inventariza£ni si” je zakladnim kamenem
v2ech vyb¥rovych protokol- pouCivanych v NIL.
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1.12 Inventariza£ni si’
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Obrazek 1.1: Situace inventariza£Eni plochy zakladniho 2et°eni; autor: R. Adolt, Z. fech

1.12.1 Inventariza£ni si” NIL1

Inventariza£ni body NIL1 jsou rozmist¥ny ve £tvercové siti s ndhodn¥ umist¥nym
po£atkem, stranou o velikosti 2 km a orientaci sever-jih, vychod-zapad. Tato si” je
de novana v ramci systému Kartézskych (rovinnych) sou®adnic jednotné trigono-
metrické sit¥ katastralni (S-JTSK). Uvnit® ka°dého inventarizafEniho £tverce jsou
speci ckym zp-sobem umist¥ny dva inventariza£ni body (duplex), které jsou to-
to°né se st°edy inventarizaEnich ploch. Prvni inventariza£ni bod (st°ed prvni plochy
duplexu) byl umist¥n v nahodn¥ zvoleném sm¥ru (0 a° 390a v nadhodn¥ zvolené
vzdalenosti (0 a® 300 m) od pr-sefiku Uhlop°®i£ek inventarizaEniho £tverce. Druhy
inventarizaEni bod (st°ed druhé plochy duplexu) byl umist¥n v ndhodn¥ zvoleném
sm¥ru (0 a° 360) a ve vzdalenosti rovnych 300 m od prvniho bodu.

1.12.1.1 Podsit¥ inventariza£ni sit¥ NIL1 dle £asového pr-b¥hu 2et°eni

Body inventariza£ni sit¥ NIL1 byly systematicky rozd¥leny mezi jednotlivé roky
(2011 a° 2014) a sezbny 2et°eni (jaro, podzim). Body navr°ené pro pozemni 2e-
t°eni v konkrétnim roce a sezon¥ jsou umist¥ny ve £tvercové podsfPQ@2%5 km
(5.6605.66 km), jeji° strany jsou pooto£eny o 45vzhledem k zakladni siti 2 km.

Na v2ech inventariza£nich bodech sit¥ NIL1 bylo provedeno fotogrammetrické hod-
noceni kategorii pozemk- NIL2 v p°edstihu s uvedenym £asovym planem pozemniho
2et°eni. Body, u nich® nelze na zaklad¥ fotogrammetrie spolehliv¥ vylou£it p°isluz-
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Obrazek 1.2: Situace inventariza£Eni plochy rozzi°eného 2et°eni; autor: R. Adolt, Z. fech

nost ke kategorii pozemk- Les, jsowza®azeny do pozemniho 2et°eni v p°isluzném
roce a sezon¥. Do pozemniho 2et°eni jsou automaticky navreeny v2echny body, které
byly v rdmci NIL1 Kklasi kovany jako kategorie Les. Si” NIL1 neobsahuje podsit¥
s r-znym detailem 2et°eni. Statistické vlastnosti odhad- na zaklad¥ inventariza£ni
sit¥ NIL1 nebyly publikovany v odborné literatu°e a nejsou podrobn¥ prostudovany.
Ukéazka sit¥ NIL1 viz obr. Schéma sit¥ NIL1 (obrl.3 str. 9) .

1.12.2 Inventariza£ni si” NIL2

Inventariza£ni body NIL2 jsou rozmist¥ny ve £tvercove siti s ndhodn¥ umist¥nym
po£atkem, stranou o velikosti 500 m a orientaci sever-jih, vychod-zapad. Tato si’
je de novana v ramci systému Kartézskych (rovinnych) sou°adnic jednotné tri-
gonometrické sit¥ katastralni (S-JTSK). Uvnit® ka°dého inventarizaEniho £tverce
(5000500 m) je zcela ndhodn¥ umist¥n jeden inventariza£ni bod. Tento zp-sob vy-
b¥ru inventarizaEnich bod- je nejfast¥ji nazyvan jakgrostorov¥ strati kovany

vyb¥r (v angl. psané literatu®e spatialy strati ed sampling, random tesselation sam-
pling, two step tesselation strati ed sampling). Statistické vlastnosti odhad- na za-
klad¥ tohoto typu inventariza£ni sit¥ Ize dohledat v odborné literatu®e, jsou dob°e
podrobn¥ prozkoumany, co® vytva®i p°edpoklady pro rozvoj metodiky NIL2 sm¥rem
k vyulivani pomocnych informaci s cilem zp°esn¥ného odhadu cilovych parametr-.
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Obréazek 1.4: Schéma inventariza£ni sit¥ NIL2; autor: Z. fech




1.12 Inventariza£ni si’

1.12.2.1 Podsit¥ inventariza£ni sit¥ NIL2 dle detailu 2et°eni

Z inventariza£ni sit¥ 5000500 m, byly nahodnymi podvyb¥ry postupn¥ odvozeny
podsit¥ s neklesajicim (typicky vzr-stajicim) detailem2et°eni. V ka°dé odvozené
podsiti jsou zjiovany informace p°inejmen2im ve stejném rozsahu jako v mate°ské
podsiti (ka°dy bod podsit¥ s vy2im detailem 2et°eni je zarove-~ bodem v2ech podsiti
S ni°?im detailem 2et°eni).

~ 5000500 m (s500) (obr. 1.5, str. 11) nejpodrobn¥j?i si’, provedeno pouze

plocha lezici v sitich s1 a s500
-

plocha lefici v sitich s500

sit s500

sit s8 plogha leZici v siti s2 s1 a s500
.

sit s4 plocha lezidi v siti s16, s8, s4, s2, s1 a s500

e — ]

\ l |

Obrazek 1.5: Inventariza£ni si” NIL2, podsi” dle detailu 2et°eni 5000500 m (s500); zdroj:
P. Vrana

fotogrammetrické hodnoceni kategorii pozemk- a zakladnich atribut- (r-stova
faze, hustota zapoje, d°evinna skladba, atp.) v kategorii pozemk- Les.

101 km (s1) (obr. 1.6, str. 12) podsi” vznikla nahodnym vyb¥rem jednoho
inventarizagniho bodu sit¥ s500 ve £tvercictOl km, ktera je svymi stranami
zarovnana a zarove- nadhodn¥ posunuta vzhledem k s500, na této podsiti je
oproti s500 navic za®°azen fotogrammetricky transekt, ktery slou®i k odvozeni
charakteristik n¥kolika typ- vyskytu d°evin mimo kategorii Les, k popisu kra-
jinného razu, k odhadu délky a vlastnosti okraj- kategorie Les atd.

202 km (s2) (obr. 1.7, str. 13) podsi” vznikla nAhodnym vyb¥rem jednoho
inventarizag£niho bodu podsit¥ s1 ve £tvercichO2 km, kterd je svymi stra-
nami zarovnana a zarove- nahodn¥ posunuta vzhledem k s1, na této podsiti
je navic provad¥n sb¥r dat pozemnim zp-sobem za p°edpokladu, °e nelze na
zaklad¥ fotogrammetrického hodnoceni spolehliv¥ vylou£it, p°isluznost inven-
tarizaEniho bodu ke kategorii Les nebo OWL.
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plocha lezici v siti s4,|s2 a s1

plocha leZici v siti s2|a s1

plocha lezici v siti s1

locha |eZici v siti 516, s8, 4,52 a s1

r{u 5 km ~—f

Obrazek 1.6: Inventariza£ni si” NIL2, podsi” dle detailu 2et°eni 101 km (s1); zdroj:
P. Vrana

A

404 km (s4) (obr. 1.8, str. 13) podsi” vznikla nahodnym vyb¥rem jednoho
inventarizagniho bodu podsit¥ s2 ve £tvercich 404 km, ktera je svymi stra-
nami zarovnana a zarove- nahodn¥ posunuta vzhledem k s2. V této podsiti
(°ikame té° na plochéach rozzi°eného 2et°eni) je navic provad¥no podrobné den-
drometrické 2et°eni zam¥°ené na sb¥r dat pro dendrometrické modely, je° maji
byt vyuCity p°edev2im pro U£ely vyhodnoceni NIL2. Jsou zde sbirany detailni
informace o fytocendzach a stanovi2ti vEetn¥ pedologickych 2et’eni a odb¥r-
vzork- na hluboké p-dni sond¥, dale je zde popisovan zdravotni stav jedinc-
vybranych d°evin. Na transektech mrtvého d°ivi je provad¥no roz?i°ené 2et°eni
navreené pro odhad mno°stvi le®iciho mrtvého d°ivi ve form¥ nehroubi (od 2
cm tlou?’ky).

808 km (s8) (obr. 1.9, str. 14) podsi” vznikla nahodnym vyb¥rem jednoho
inventariza£niho bodu podsit¥ s4 ve £tverciclo8 km, ktera je svymi stranami
zarovnana a zarove- nahodn¥ posunuta vzhledem k s4, v této podsiti neni
provad¥no navic °adné specialni 2et°eni.

16016 km (s16) (obr. 1.1Q str. 14) podsi” vznikla nahodnym vyb¥rem jed-
noho inventarizaEniho bodu podsit¥ s8 ve £tvercichQ®86 km, ktera je svymi
stranami zarovnana a zarove- nahodn¥ posunuta vzhledem k s8, v této pod-
siti je navic vedy zji2t¥na kategorie pozemk- dle NIL2 a LULUCF pozemnim
zp-sobem. Cilem je odhadnout systematickou chybu odhadu rozlohy kategorii
Les a OWL vlivem omezeni pozemniho 2et°eni v siti S2 pouze na ty inventari-
zaEni body, u nich® nelze jednoznaEn¥ vylou£it p°islu2nost k n¥které z t¥chto
kategorii.
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sit 516

plocha lezici v siti s2

)|'sit s/

plodha lezici v siti 516, s8, s4 a 52 :

locha lezici v
a P!

iti s4 a 52

sit s8

Obrazek 1.7: InventarizaEni si” NIL2, podsi” dle detailu

P. Vrana

2et°eni 202 km (s2); zdroj:

sit s16

plocha lezici v sit s16, s8 a s

plocha Iezici v siti s4

sit s8

plocha lezici v
.

tis16/a 58 |-
Gy

sit s4

10 km |

Obrazek 1.8: Inventariza£ni si” NIL2, podsi” dle detailu 2et°eni 404 km (s4); zdroj:

P. Vrana
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“. . “Fsies1e

7 g Q>
él v siti s16 a s8

dlocha lezi
L] {

'sit s8

Obrazek 1.9: Inventariza£ni si” NIL2, podsi” dle detailu 2et°eni 808 km (s8); zdroj:
P. Vrana

Obrazek 1.10: Inventariza£ni si” NIL2, podsi” dle detailu 2et°eni 16016 km (s16); zdroj:
P. rdna
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1.12 Inventariza£ni si’

1.12.2.2 Podsit¥ inventariza£ni sit¥ NIL2 dle £asového pr-b¥hu 2et°eni

Krom¥ hierarchie z hlediska detaillret°eni bylo provedeno znahodn¥né p°i°azeni
inventarizaEnich bod- sit¥ NIL2 do jednotlivych let (2011 a° 2015) a sezo6n (jaro,
podzim) 2et°eni. Takto vzniklo dal?i £len¥ni inventariza£nich bod- NIL2, které Ize

nazvat £asovymi podsit¥mi.

~

102.5 km (c1r25) (obr. 1.11, str. 15 podsi’, ktera je zarovnana a nahodn¥

77777

:::::

22222

zzzzz

sit s1 (2x5 km)

2015,

.....
5 o

zzzzz

zzzzz

plocha lezici v siti s1 a s500
oy N & | ol

zzzzz

plocha leZici ¥ siti 516, s8, s4, 52, s1 a s500
2011,

zzzzzzzzzzzzzzz

2013,
......

sits500 (L2,5km) N E

Obrazek 1.11: Inv. si” NIL2, podsi” dle £asového pr-b¥hu 2et°eni 102.5 km (c1r25); zdroj:
P. Vrana

posunuta v-£i podsiti s500, obsahuje 10 bod- podsit¥ s500. Ka°dé kombinaci
roku a sezény 2et°eni byl p°iazen prav¥ jeden inventariza£Eni bod s500 tzn.
v ka°dém p-lIroce mezi lety 2011 a° 2015 bude v rdmci blok- c1r25 fotogram-

metricky 2et°en vedy jeden bod. Dale bude provedeno 2et°eni v odpovidajici
podsiti s nejvy2im detailem, do které dany bod s500 také pat°i (s500 a° s16).

205 km (c2r5) (obr. 1.12 str. 16) podsi’, kterd je zarovnana a nahodn¥
posunuta v-£i podsiti c1r25, obsahuje 10 bod- podsit¥ s1, ka°dé kombinaci
roku a sezony 2et°eni byl p°i°azen prav¥ jeden inventariza£ni bod sl tzn. v ka°-
dém p-lroce mezi lety 2011 a°® 2015 bude v ramci blok- c2r5 2et°en v°dy jeden
fotogrammetricky transekt. Dale bude provedeno 2et°eni v odpovidajici podsiti
S nejvy??im detailem, do které dany bod sl také pat°®i (s1 a° s16).

4010 km (c4r10) (obr. 1.13 str. 16) podsi’, ktera je zarovnana a nahodn¥
posunuta v-£i podsiti c2r5, obsahuje 10 bod- podsit¥ s2, ka°dé kombinaci roku
a sezobny 2et°eni byl p°i°azen prav¥ jeden inventariza£ni bod s2 tzn. v ka°dém
p:lroce mezi lety 2011 a® 2015 bude v ramci blok- c4rl0 pozemn¥ 2et°en
vedy jeden inventariza£ni bod s2 nelze-li dle provedeného fotogrammetrického
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sit s1 (2x5 km) sit s4 (8x20 km)

plocha lezici v siti s1

17 Plocha JeZici v siti 516, s8, s4, 52 a s1
.

1or,. Plochalgzici v siti s4, s2 a s1

i 5 km
1

Obrazek 1.12: Inv. si” NIL2, podsi” dle £asového pr-b¥hu 2et°eni 205 km (c2r5); zdroj:
P. Vrana

sif 516 (32x80 km)

i pldcha lezici v siti s16, s8, s4 a s2 sit s8 (16x40 km)
.

ors. PlOCHa leZici vsiti'sé 4 s2

si-Plodha lezici vsiti’ss, s4-a's2
.

sit 54 (8x20 km)

i 10 km
1

Obrazek 1.13: Inv. si” NIL2, podsi” dle £asového pr-b¥hu 2et°eni 4010 km (c4r10); zdroj:
P. Vrana

hodnoceni spolehliv¥ vylou£it jeh@°islu2nost ke kategorii pozemk- Les nebo
OWL. Déle bude provedeno 2et°eni v podsiti s nejvy2im detailem, do které
dany bod s2 také pat°i (s2 a° s16).

8020 km (c8r20) (obr. 1.14 str. 17) podsi’, ktera je zarovnana a na-
hodn¥ posunuta v-£i podsiti c4r10, obsahuje 10 bod- podsit¥ s4, ka°dé kombi-
naci roku a sezony 2et°eni byl p°i°azen prav¥ jeden inventariza£ni bod s4 tzn.
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B sit s8 (16x40 km)
sit 516 (32x80 km)

sit.s4 (8x20 km)

zzzzz

locha lezici v 5iti 16, s8 a s4

/. plocharlezicily siti s4

i 10 km
1 s

Obrazek 1.14: Inv. si’ NIL2, podsi” dle £asového pr-b¥hu 2et°eni 8020 km (c8r20); zdroj:
P. Vrana

v ka®dém p-lroce mezi lety 2011 a° 2015 bude v ramci blok- c8r20 provedeno

rozzi°’ené pozemni 2et°eni vedy na jednom inventarizaEnim bod¥ s4 nelze-li
dle provedeného fotogrammetrického hodnoceni spolehliv¥ vyloufit jeho p°i-
sluznost ke kategorii pozemk: Les nebo OWL. Déale bude provedeno 2et°eni
v odpovidajici podsiti s nejvy22im detailem, do které dany bod s4 také pat°i

(s4 a° s16).

" 16040 km (c16r40) (obr. 1.15 str. 18) podsi’, ktera je zarovnana a na-
hodn¥ posunuta v-£i podsiti c8r20, obsahuje 10 bod- podsit¥ s8, ka°dé kombi-
naci roku a sezény 2et°eni byl p°i°azen prav¥ jeden inventariza£ni bod s8 tzn.
v ka°dém p-lroce mezi lety 2011 a° 2015 bude v ramci blok- c16r40 provedeno
rozzi°’ené pozemni 2et°eni vedy na jednom inventarizaEnim bod¥ s8 nelze-li
dle provedeného fotogrammetrického hodnoceni spolehliv¥ vyloufit jeho p°i-
sluznost ke kategorii pozemk: Les nebo OWL. Déale bude provedeno 2et°eni
v odpovidajici podsiti s nejvy22im detailem, do které dany bod s8 také pat®i
(s8 nebo s16).

" 32080 km (c32r80) (obr. 1.16 str. 18) podsi’, ktera je zarovnana a na-
hodn¥ posunuta v-£i podsiti c16r40, obsahuje 10 bod- podsit¥ s16. Ka°dé
kombinaci roku a sezoény 2et°eni byl p°i°azen prav¥ jeden inventariza£ni bod
s16 tzn. v ka°dém p-lroce mezi lety 2011 a° 2015 bude v rdmci blok- ¢32r80
provedeno pozemni zji2t¥ni kategorie pozemk- v°dy na jednom inventariza£-
nim bod¥ s16 bez ohledu na vysledek fotogrammetrickeho hodnoceni.
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Obrazek 1.15: Inv. si” NIL2, podsi” dle £asového pr-b¥hu 2et°eni 16040 km (c16r40); zdroj:
P. Vrana

sif 516 (32x80 km)
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Obrazek 1.16: Inv. si” NIL2, podsi” dle £asového pr-b¥hu 2et°eni 32080 km (c32r80); zdroj:
P. rdna
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1.13 Kategorie pozemk- NIL2

1.13 Kategorie pozemk- NIL2

Kategorie pozemk- NIL2 jsou pIn¥ kompatibilni s de nicemi kategorii pozemk- dle
FAO a jejich implementaci pro evropské pom¥ry navr°enou sdru®enim ENFIN (Eu-
ropean National Forest Inventory Network). Pozemky jsoitazeny do kategorii dle
aktuélniho stavu porostu a vyu©iti v dob¥ 2et°eni, nezavisle na stavu dle katastru ne-
movitosti, registru p-dnich blok:, situaci v lesnich hospoda°skych planech, mapéach
atp.

Ni°e uvedené de nice nejsou p°imo vyu®itelné k za°azovani do kategorii pozemk:.
K tomuto Ufelu slou®i p°iloha Za®azovani do kategorii pozemk- NIL2 (sekdel,
str. 115, ktera dale vyjmenovava d-leité specialni p°ipady.

Forest (F) Les p°edstavuji pozemky s plochou v¥t2i jak 0.5 ha s celkovym
zapojem strom- o vy2ce alespo— 5 m dosahujicim 10 %. Do této kategorie dale
°adime pozemky se stromy schopnymi dosahnout vy2ky 5 m a zapoje 10 %
na daném stanovizti (in-situ). Nepat®i sem porosty s 2i°kou men?i jak 20 m
(liniové porosty) a porosty £i pozemky s p°evan¥ zem¥d¥lskym nebo m¥st-
skym vyuCitim. Do této kategorie nepat°i vodni plochy (t-n¥, rybnif£ky apod.)

o rozloze p°ekrafujici 400 fn Dale sem nepat°i toky a vodni plochy liniového
charakteru (slepa °iEni ramena apod.) s 2i°kou koryta (°e£i2t¥) p°esahujici 8 m
a zpevn¥né cesty (asfaltové, betonove, kamenné atp.) s 2i°kou jizdniho pruhu
p°ekrafujici 4 m. Do kategorie Les se v2ak °adi pozemky, které jsou pouze
dofasn¥ odlesn¥né (holé sefe, kalamitni holiny, plochy po p°iprav¥ p-dy pro
obnovu, po®&°i2t¥ atp.) tzn. pozemky, u nich® existuje p°edpoklad budouciho
dosa®eni po®adovaného 10 % z4poje strom- s minimalni vy2kou 5 m.

" Other Wooded Land (OWL) Nelesni porosty d°evin zahrnuji po-
zemky mimo kategorii Les, které rozlohou p°esahuji 0.5 ha, a pro n¥° plati
alespo- jedna z podminek: 1) z4poj strom- 0 vy2ce alespo- 5 m nedosahuje
10 %, £ini v2ak nejmén¥ 5 %, 2) z4poj strom- o0 vy2ce alespo- 5 m nedosahuje
5 %, p°iEem° soufet zapoje strom- (vy2ka alespo— 5 m, stromy nemusi byt
p°itomny v-bec) a ke°- o vy2ce alespo- 0.5 m dosahuje nejmén¥ 10 %. Z této
kategorie jsou vyloufeny porosty s 2i°kou nedosahujici 20 m (liniové porosty)
a pozemky £i porosty s p°eva®n¥ zem¥d¥lskym nebo m¥stskym vyu®itim. Do
této kategorie nepat°i vodni plochy (t-n¥, rybni£ky apod.) o rozloze p°ekratu-
jici 400 n?. Dale sem nepat°i toky a vodni plochy liniového charakteru (slepa
°iEni ramena apod.) s 2i°kou koryta (°e£i2t¥) p°esahujici 8 m a zpevn¥né cesty
(asfaltové, betonové, kamenné atp.) s 2i°kou jizdniho pruhu p°ekrafujici 4 m.
Spln¥ni parametr- vy2ky a zapoje porostu je vy®adovano v okam®iku 2et°eni
(rozdil oproti p°istupu v kategorii Les). Do této kategorie nelze °adit pozemky,
které spl-ovaly kritéria OWL, ale stromova a ke°ova vegetace byla z r-znych
p°i£in odstran¥na. D-vodem je typicky velmi dlouha regenera£ni doba porost:
OWL.

" Other Land with Tree Cover (OLWTC) Ostatni pozemky s po-
rostem strom-  jsou pozemky s rozlohou p°esahujici 0.5 ha, pokryté stromy
s vy?kou alespo- 5 m, jejich® celkovy zapoj (relativni clon¥na plocha) £ini
nejmén¥ 10 % s p°eva’n¥ zem¥d¥lskym nebo m¥stskym vyuCitim. Tato kate-
gorie nezahrnuje porosty s 2i°kou nedosahujici 20 m (liniové porosty). Spin¥ni
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parametr- vy2ky a zapoje porostu je vy°adovano v okamPiku2et®°eni (rozdil
oproti p°istupu v kategorii Les).

" Other Land (OL) Ostatni pozemky jsou v2echny pozemky neza°azené
do kategorie Les, OWL nebo OLWTC.

Tabelarni p°ehled rozhodovacich kriterii pro posouzeni kategorie pozemku NIL2 je
uveden v tab.1.1 (str. 20).

Tabulka 1.1: Porovnani kategorie Les, OWL a OLwWTC

Kriterium Les OWL OoLwTC
limit pro zapoj strom- (s vy2kou ale- alespo~ 5 %, za-
Do p5 m)p : vy alespo- 10 %| rove- v2ak mén¥ | alespo- 10 %

P jak 10 %
do zapoje <zapofitdvany pouze ANO NE ANO
stromy
doo zapoje zapo£itavany stromy i NE ANO NE
ke°e

porqst mohou tvo°it pouze ke°e NE ANO NE

(s vy2kou alespo- 0.5 m)

po®adavek na minimalni vy2ku
strom- 5 m v dosp¥losti (na daném | ANO NE ANO?
stanovi?ti)

povol(?n_ p edp}oklr_;ld budouciho do- ANO NE NE
saeni limitu zapoje

povoleno dofasné odstran¥ni por ANO NE NE
rostu

oo A

pozemek ma,p eva E,IJICI zem¥d¥Iske NE NE ANO

nebo m¥stské vyueiti

1.14 Kategorie pozemk- LULUCF

Cilem této klasi kace je bli°2i posouzeni vyuliti pozemku, nezavislé na za®azeni do
kategorii pozemk- NIL2. Vyjimkou je kategorie Les, ktera je v ramci obou klasi kaci
de novana shodn¥. LULUCF klasi kace rozli2uje 2est kategorii.

" Les (Forest) de nice je shodné s de nici kategorie Les (sekcé.13 str. 19)
dle NIL2.

Kultivované pozemky (Cropland) pozemky, je° jsou pravideln¥ kulti-
vovany (orany) za Ufelem p¥stovani zem¥d¥Iskych plodin. Tato kategorie také
zahrnuje porosty rychle rostoucich energetickych d°evin s obmytim do 10 let,
obd¥lavané sady ovocnych d°evin, vinice a dal?i zem¥d¥lIské plodiny. Orna p-da
le®ici ladem 1 rok je také za°azena do této kategorie.

Travni porosty (Grassland) pozemky porostlé viceletymi travinami nebo
bylinami. Jde o pastviny a trvalé travni porosty udrPované i neudr®ované.

1Pro kategorii OLWTC se nepovoluje mo®nost budouciho dosaleni zapoje strom- o vy2ce alespo-~ 5 m
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1.15 Kmen

Vodni plochy, mok°ady (Wetland) pozemky pokryté nebo nasycené vo-
dou po cely nebo £4st roku, nespadajici do jiné kategorie LULUCF. Tato kate-
gorie zahrnujenap®iklad vodni nadr®e, rybniky, vodni toky, ra2elini2t¥, mo£aly.
Dofasn¥ zaplavené pozemky nejsou do této kategorie za°azovany. Vodni toky
do 2i°ky 2 m nejsou pova®ovany za vodni plochy. Ra2elini2t¥ a mo£aly spl-ujici
podminky pro kategorii Les nejsou za®azeny do vodnich ploch.

Sidla (Settlement) pozemky, je° jsou soufasti m¥stské nebo venkovské si-
delni infrastruktury. Zahrnuta je ve2kera dopravni infrastruktura i mezi sidly
krom¥ lesnich cest, obydli a ostatni stavby pokud nejsou zahrnuty v jiné ka-
tegorii. Do této kategorie pat®i také liniova zele— podél cest, zahrady, h°bitovy
a parky za podminky, °e tyto stromy funkEn¥ souvisi s m¥stskou £i venkov-
skou zastavbou. Déle do této kategorie pat°i nap°iklad °eleznice, produktovody
(i v lese), leti2t¥, sjezdovky, golfova hei2t¥, 2t¥rkovny, lomy, zemniky atp.

Ostatni pozemky (Other land) jako pozemky s ostatnim vyuCitim jsou
klasi kovany p°edev2im holé skaly, plochy s odstran¥nou p-dou a v2echny ne-
obhospoda®ované pozemky, které nebyly za®azeny do jinych kategorii.

1.15 Kmen

Kmen je hlavni nadzemni letorost (vyhonek, pryt) stromu s apikalni dominanci.
Kaldy strom je tvo°en jednim nebo vice kmeny. V NIL2 je za strom s vice kmeny
pova®ovan stav, kdy do?lo k rozd¥leni osy nadzemniho prytu pod vy£etni vy2kou
(sekcel.24 str. 27), p°ifemC vy£etni tlouz’ka (sekcel.25 str. 27) alespo- dvou
pokraEujicich vyhon- dosahne p°islu2né registraEni hranice hroubi (sek&e?2.],
str. 26) odpovidajici poloze prytu vzhledem ke kruhovym segment-m (sekdel6.],
str. 22). Kmeny jednoho stromu musi byt viditeln¥ srostlé nad Grovni terénu.

1.15.1 Kmen hroubi

Jedna se o kmen, jeho® vy£etni tlou?’ka dosahuje alespo- 7 cm s.k. (s k-rou). Pro
kmeny hroubi je na inventarizaEnich plochach registrovana poloha, rozm¥ry, a dal2i
atributy v zavislosti na detailech vyb¥rového schématu zejména jejich poloze v-£i
kruhovym segment-m hroubi (sekcel.16.], str. 22).

1.15.2 LeCci kmen

Kmen je pova®ovan za le%ici, pokud se alespo- polovinou délky své nadzemni £asti
(m¥°eno od baze po vrchol nejvzdalen¥j2iho prytu v korun¥) dotyka povrchu terénu.
Neni nutné aby na terénu spo£ival samotny kmen (povrch valce kmene), postatuje
i kontakt v¥tvi (padlé kmeny jsou £asto podep°eny v¥tvemi zara®enymi do p-dy)
nebo jinych nadzemnich organ- s povrchem terénu.

1.15.3 Pr-b¥°ny kmen

Kmen je povaCovan za pr-b¥°ny do mista, ve kterém dojde k jeho prvnimu rozd¥-
leni na alespo- dva pokraEujici pryty, z nich® nejmén¥ jeden je nad timto rozd¥le-
nim siln¥j2i ne® ¥ tlouz’ky nejsiln¥j2iho z pokra£ujicich pryt-. Pr-b¥°ny kmen je
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ukon£en pouze pokud nejsiln¥j2i z pokratujicich pryt- dosahuje v mist¥ nad rozd¥-
lenim alespo- 7 cm tlou?’ky, jinak se ma za to, °e pr-b¥°ny kmen nenp°eruzen

a v navazujici £asti po rozd¥leni se ztoto®-uje s cestou k nejvy?e polo®enému prytu
(nad vodorovnou rovinou prochazejici patou kmene). Vzhledem k de nici kmene
(sekcel.15 str. 21) posuzujeme pr-b¥°nost od vy£etni vy2ky dale k vrcholu kmene.
Na pr-b¥°ny kmen navazujici pryty povaujeme za v¥tve.

1.15.4 Stojici kmen

Kmen je povaovan za stojici, pokud se dotyk& povrchu terénu mén¥ ne° polovi-
nou délky své nadzemni £4sti (m¥°eno od baze po vrchol nejvzdalen¥j2iho prytu
v korun¥). Neni nutné aby na terénu spo£ival samotny kmen (povrch valce kmene),
zapo£itava se i kontakt v¥tvi (padlé kmeny jsou £asto podep°eny v¥tvemi zara®enymi
do p-dy) a jinych nadzemnich organ- s povrchem terénu.

1.15.5 Sivy kmen

Kmen, na kterém se vyskytuje °ivé pletivo. M-%e se jednat o vyvraceny nebo jinak
po2kozeny kmen. Rozhodujici je vPdy a pouze p°itomnost %ivého pletiva v kterékoli
£asti kmene (podzemni £asti ko°en- nejsou souf£asti kmene).

1.16 Kruhové segmenty

Vyb¥r kmen- hroubi a jedinc- nehroubi probiha na kruhovych plochach n¥kolika
rozm¥r- v zavislosti na registraEnich hranicich pro p°isluzné (sub)populace. Tyto
nazyvame kruhovymi segmenty.

1.16.1 Kruhové segmenty hroubi

Slou®i k rozhodnuti o za®azeni kmen- hroubi (sekcé.15.] str. 21) do vyb¥ru (%e-
t°eni) na dané inventarizaEni plo2e (sekcé.l], str. 5). Kmen hroubi je na dané
inventariza£ni plo2e vybran (za°azen do 2et°eni) pokud svislice spu2t¥na od jeho osy
ve vyEetni vy2ce prochazi kruhovym segmentem pcislu2ejicim nejvy2i registraEni
hranici hroubi, kterou tento kmen spl-uje. Kruhové segmenty hroubi jsou centro-
vany na st°edu inventariza£ni plochy, vyjimkou je pouze maly kruh na inventariza£-
nich plochach sit¥ NIL1 (sekcd.11.] str. 6), ktery m-°e byt umist¥n mimo st°ed
inventariza£ni plochy (sekcd.23 str. 26) a to v p°ipad¥, pokud byla plocha v ramci
NIL1 rozd¥lena na vice tzv. podploch. Ve spojeni s registraEnimi hranicemi kmen:
hroubi se pouCivaji dva kruhové segmenty:

" maly kruh  pro vyb¥r a 2et°eni v2Zech kmen- hroubi (od 7 cm s.k.), polom¥r
malého kruhu £ini 3 m (si” NIL1) respektive 5 m (si” NIL2);

velky kruh  pro vyb¥r a 2et°eni kmen- s vy£etni tlouz kou dosahuijici druhé
registraEni hranice hroubi (12 cm na ploch&ch sit¥ NIL1, 27 cm v siti NIL2),
polom¥r velkého kruhu £ini vody 12.62 m (rozloha 500%h
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1.17 Navigace

1.16.2 Kruhové segmenty nehroubi

Slou®i k rozhodnuti oza®azeni jedinc- nehroubi do vyb¥ru (2et°eni) na dané inven-
tariza£ni plo2e NIL2 (sekcel.11.2 str. 6) (v siti NIL1 se 2et°eni jedinc: nehroubi
neprovadi). Jedna se o dv¥ skupiny kruhovych segment:, které jsou centrovany nad
body umist¥nymi 6.31 m vychodn¥ a 6.31 m zapadn¥ od st°edu inventariza£ni plochy
(sekcel.23 str. 26). Jedinec nehroubi je v zavislosti na své vy2ce a p-vodu (p°iro-
zena nebo um¥la obnova) vybran (za°azen do 2et°eni) na dané inventariza£ni ploze
(sekcel.1], str. 5), pokud svislice spu2t¥na od osy jeho kmene v mist¥ baze prochazi
p°isluznym kruhovym segmentem na vychod nebo zapad od st°edu inventariza£ni
plochy. Rozlizujeme kruhové segmenty o t¥chto polom¥rech:

" r=0.25m pro vyb¥r a 2et’eni jedinc- nehroubi z p°irozené obnovy od
vy2ky 0.1 m (vEetn¥) do 0.5 m;

r=1m pro vyb¥r a 2et°eni jedinc- nehroubi z p°irozené obnovy od vy2ky
0.5 m (vEetn¥) do 1.3 m;

r=3m pro vyb¥r a 2et°eni jedinc- nehroubi z p°irozené obnovy s vy2kou
alespo- 1.3 m a v2ech jedinc- nehroubi z um¥lé obnovy od vy2ky 0.1 m.

1.17 Navigace

Navigace je prvni £4st pozemniho 2et°eni NIL spo£ivajici v nasledujicich £innostech:

A~

vytyEeni polohy inventarizaEniho bodu (sekce 1.10, str. 5) generova-
ného st°edu (sekcé.23 str. 26) v terénu v p°ipad¥, °e jde o nov¥ zakladanou
inventariza£ni plochu (sekcd.1], str. 5);

" vyhledani st°edu inventariza£ni plochy v terénu , pokud jde o plochu ji°
zalo®enou p°i p°edchozim 2et°eni;

" stabilizace polohy st°edu inventariza£ni plochy geodetickym meznikem
(harpunou);

ziskani a ulo®eni pomocnych informaci  slou®icich k opakovanému dohle-
dani st°edu plochy (pomocné naviga£ni body, fotogra e atd.).

Detaily provedeni t¥chto £innosti jsou podrobn¥ popsany pracovnim postupem na-
vigace v siti NIL1 a v siti NIL2.

1.18 Nazev inventarizaEni plochy

Slou®i k b¥°né identi kaci inventariza£ni plochy p°edevzim v ramci pozemniho 2e-
t°eni. Na zaklad¥ nazvu inventariza£ni plochy Ize ziskat informaci o roku a sezén¥
2et°eni a o prostorovych vztazich mezi jednotlivymi plochami.
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1.18.1 Nazev inventariza£ni plochy sit¥ NIL1
Je dan kédemYYYY_S ID , slo®enym z £islic a znaménka_~ (podtrlitko), kde
T YYYY (vedy £ty°i pozice) p°edstavuje rok (2011 a°® 2014);
S (v°dy jedna pozice) kdduje sezdnu (1-jaro, 2-podzim);

ID (vody 8 pozic) je identi kaEni £islo inventariza£ni plochy sit¥ NIL1 (vyu©i-
telny jako databazoveé ID).

Samotné ID je slo®eno z k6dlCHHHVVVD | kde

C (v°dy jedna pozice) udavé inventariza£ni cyklus, z d-vodu snadné databéa-
zové identi kace zaznam- z NIL1 a NIL2 vztahujicich se k té% inventarizaEni
plo2e bylo rozhodnuto zachovat v ramci NIL2 nadale kod 1;

HHH (vedy t°i pozice) kdduje horizontalni pozici inventarizaEniho £tverce
202 km v siti NIL1;

A

VVV (vedy t°i pozice) je pou®ito pro vertikalni pozici inventarizagEniho £tverce
202 km v siti NIL1;

D (v°dy jedna pozice) urEuje zda se jedna o prvni (1) nebo druhou (2) plochu
duplexu.

Nap°®iklad nazev plochy 2013 1 10541071 znamen4, °e jde o plochu, kterd bude
2et°ena v roce 2013 b¥hem jarni sezény, le®i v inventarizaEnim £tverci (2x2 km)
na 54. horizontalni a 107. vertikalni pozici v ramci sit¥ NIL1 a jde o prvni plochu
duplexu.

1.18.2 Nazev inventarizaEni plochy sit¥ NIL2

Jedna se o kdod slo®eny z £islic a znaménka“ (podtreitko) jednozna£n¥ identi ku-
jici plochu v rdmci sady ploch podsit¥ s2 ne v2ak v ramci v2ech inventariza£nich
ploch v siti NIL2! Z nazvu plochy Ize zjistit rok a sezonu 2et°eni, p°isluznost k podsi-
tim a polohu v systému inventariza£nich blok- ©10 km £asova podsi” c4r10, bli%e
v sekci podsit¥ NIL2 dle £asového pr-b¥hu 2et’eni (sekdel2.2 str. 15). Format
nazvu inventariza£ni plochy jeYYYY_S D_C(CC)_R(R) kde,

A~

YYYY (vedy £ty°i pozice) oznafuje rok pozemniho 2et°eni;

~

S (v°dy jedna pozice) urfuje sezonu 2et’eni (1 pro jarni sezénu, 2 pro pod-
zimni);
D(D) (jedna nebo dv¥ pozice) kdduje p°isluznost k podsiti NIL2 dle detailu

2et°eni (sekcel.12.2 str. 11) (0 pro zakladni si” s500, 1 pro podsi” s1, 2 pro
podsi” s2, 4 pro podsi” s4, 8 pro podsi” s8 a 16 pro podsi” s16)

C(CC) (jedna a° t°i pozice) odpovida £islu sloupce v systému blok: c4r10
(Easova podsi” s2, sloupce maji 2i°ku 4 km);

R(R) (jedna nebo dv¥ pozice) ozna£uje °adek v systému inventariza£nich blok-
4010 km (£asova podsi” c4r10, °adky maji 2i°ku 10 km).
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1.19 Porostni eta®

Nap°®iklad nazev plochy2013 1 1 56 11 znamen4, °e jde o plochu, ktera bude
2et°ena v roce 2013 b¥hem jarni sezony, plocha pat®i nejvy2e do podsit¥ 1x1 km
tj. bude hodnocena pouze fotogrammetricky a provede se na ni fotogrammetricky
transekt, plocha pat®i do inventarizaEniho bloku c4r10 ve sloupci 56 a °adku 11 (224
km vychodn¥ a 110 km severn¥ od pof£atku sit¥ NIL2, ktery e v jihozapadnim
rohu).

1.19 Porostni eta°

Porostni eta® (patro) je £ast nebo cely porost, ktery je tvo°en jednou souvislou
vertikalni vrstvou strom-.

1.20 Porostni segment

Porostni segmenty jsou plo2n¥ vymezitelné £4sti lesa, které se daji charakterizovat
podobnymi hlavnimi znaky vn¥j2iho vzhledu (vy2kova, v¥kova a tlou?”kova struktura
porostu, d°evinnd skladba), vnit°nimi biologickymi vlastnostmi vyvojového charak-
teru a rdmcov¥ i p¥stebnim programem. Minimalni rozloha porostniho segmentu
je 2 500 nt. Minimalni 2i°ka porostniho segmentu je 20 m, vyjma segment- na
okraji kategorie pozemk: Les (sekcel.13 str. 19 (typicky porostni plazt¥), holin

a porost- do stadia tyEkoviny (viz dale), kde neni stanoven limit 2i°ky. Men?i £asti
porostu vyjad°uji skupinovy charakter smi2eni. Minimalni rozloha porostniho seg-
mentu je sniena na 400 rhv p°ipad¥ holin a porost- do stadia ty£koviny, pokud jsou
SOU£A4sti planovit¥ provad¥né obnovy a nejsou pod clonou mate°ského porostu. Uva-
°ovany porost do stadia tyEkoviny mohl vzniknout nasledkem nahodilé t¥°by, avzak
momentaln¥ musi byt sou£éasti planovité obnovy (oplocenka, vylep2eni apod.).

1.21 Produkni plocha

Produk£ni plocha jedince (kmene hroubi, jedince nehroubi) je ztoto®n¥na s plochou
kolmého pr-m¥tu jeho koruny. Produk£ni plocha d°eviny (v¥kove t°idy, hlavni po-
rostni vrstvy atp.) je dana sou£tem produk£nich ploch v2ech jedinc- daného druhu
(v¥koveé t°idy, hlavni porostni vrstvy atp.).

1.22 Registragni hranice

RegistraEni hranice je hodnota biometrické veli£iny (nap°. vy£etni tlouz’ka nebo
vy2ka), p°i jejim°® dosa®eni m-°e byt prvek dané populace za°azen do vyb¥ru v za-
vislosti na spIn¥ni dalkich podminek danych vyb¥rovym schématem (poloha uvnit®
kruhového segmentu (sekck.16 str. 22) odpovidajici velikosti, protnuti transektem
apod.).
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1.22.1 RegistragEni hranice hroubi

PouCivaji se p°i vyb¥ru kmen- hroubi (sekce1.15.] str. 21) na inventariza£nich
plochach (sekcel.1], str. 5). Rozli2ujeme dv¥ registragni hranice hroubi:

" prvni registraEni hranice hroubi de nuje populaci kmen- hroubi. Je
dana vy£etni tlouz’kou 7 cm s.k. (s k-rou). Jedinci nedosahuijici této registra£ni
hranice pat°®i do populace jedinc- nehroubi, nejsou tedy zam¥°ovany do vrstvy
Kmeny ;

druhd registragni hranice hroubi kmeny hroubi dosahujici druhé regis-
tra£ni hranice hroubi (12 cm s.k. na inventariza£nich plochach v siti NIL1, 27
cm s.k. na inventariza£nich plochach v siti NIL2) jsou vybrany pouze pokud se
vyskytuji ve velkém a souf£asn¥ nepat®i do malého kruhu (sekic&6.], str. 22).

1.23 St°ed inventariza£ni plochy

UrEuje umist¥ni v2ech entit inventariza£ni plochy (sekcé.11, str. 5). Odpovida in-
ventarizaEnimu bodu (sekcel.1Q str. 5) p°islu?né inventariza£ni sit¥ (sekcéd.12

str. 6). Jeho jednoznaf£na poloha byla generovana v souladu s designem inventa-
rizaEni sit¥ (sekcel.12 str. 6), do které dana inventariza£ni plocha pat°i. St°ed
inventariza£ni plochy, tak jak byla v terénu vytyEena, je stabilizovdn pomoci geode-
tického mezniku (harpuny), pomocnych naviga£nich bod- a v siti NIL2 té° pomoci
zalo°niho st°edu (sekcel.23.2 str. 26). Se st°edem inventariza£ni plochy souvisi
pojmy nahradni (sekcel.23.] str. 26), zaloni (sekcel.23.2 str. 26), generovany
(sekcel.23.3 str. 27) a zam¥°eny st°ed (sekcé.23.4 str. 27).

1.23.1 Nahradni st°ed inventariza£ni plochy

Pokud nelze inventariza£ni plochu trvale stabilizovat geodetickym meznikem (po-

plastovana harpuna) na poloze jejiho st’°edu tak, jak je vytyEena, provadi se stabi-
lizace inventariza£ni plochy na nahradnim st°edu. Nahradni st°ed umistime na nej-
bli®2im mo°ném mist¥ od st°edu, v-£i kterému je plocha skute£n¥ vytyEena, a kde

Ize polohu inventariza£ni plochy trvale stabilizovat. Nahradni st°edy se zakladaji

typicky v p°ipadech, kdy se st°ed inventariza£ni plochy nachazi na odvozni cest¥,
vyklizovaci lince, p¥2in¥, ve vodnim toku nebo jeho blizkosti, na nestabilnim svahu,

na nezpevn¥ném podlo®i (pisky, ra2elini2t¥) apod.

1.23.2 ZAalo°ni st°ed inventariza£ni plochy

Pouliva se k dodate£né stabilizaci polohy inventarizaEni plochy pouze v siti NIL2
(sekcel.11.2 str. 6). Stabilizace je provedena kovovou ty£i bez poplastovani a to
p°esn¥ ve vzdalenosti 12.62 m (na okraji velkého kruhu) sm¥rem na sever od st°edu
inventariza£Eni plochy (nikoli nahradniho st°edu). V p°ipad¥, °e nelze provést sta-
bilizaci zalo°niho st°edu na severnim okraji velkého kruhu, zvauje se stabilizace
nejprve na vychodnim, pokud ani zde neni stabilizace mo®°na, pokrafuje se na ji°-
nim a v poslednim p°ipad¥ na zapadnim okraji velkého kruhu.
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1.24 \WEetni vy?ka

1.23.3 Generovany st°ed inventariza£ni plochy

Odpovida p°esné poloze inventarizatEniho bodu (seki€lQ str. 5) v inventariza£ni
siti (sekcel.12 str. 6). Polohu generovaného st°edu vytyEujeme v terénu (v zavislosti
na vysledku fotogrammetrického hodnoceni kategorii pozemk-) v procesu navigace
(sekcel.17, str. 23).

1.23.4 Zam¥°eny st°ed inventariza£ni plochy

Z d-vodu chyb navigace (sekcel.17, str. 23) vznik&d nesoulad mezi polohou st°edu
zalo®ené inventariza£ni plochy a generovaného st°edu (selkc23.3 str. 27). Proto

se po stabilizaci inventarizaEni plochy (sekcg.11, str. 5) provadi GPS zam¥°eni
polohy stabilizovaného st°edu. Tuto polohu vkladame do GISové vrstvy 'Zam¥°ené
st°edy' a p°isluzné body nazyvame zam¥°enymi st°edy inventariza£ni plochy. Polohy
zam¥°enych st°ed- jsou p°i kancela°ském zpracovani up°es-ovany postprocessingem
(eliminace odhadnutelnych chyb m¥°eni GPS na zaklad¥ sit¥ referen£nich stanic se
znamou polohou). Zam¥°ené st°edy slou®i jednak ke kontrole spravnosti polohového
zalo®eni inventariza£ni plochy ale p°edevzim k op¥tovnému vyty£eni inventariza£nich
ploch p°i naslednych 2et°enich NIL.

1.24 VyEetni vy%ka

VyEetni vy2ka je misto na kmeni odpovidajici pr-°ezu horizontalni roviny prochéa-
zejici osou kmene ve vzdalenosti 1.3 m od jejiho pr-sefiku s horizontalni rovinou
prochazejici patou (bazi). Vy£etni vy?ka se stabilizuje pomoci rysovagku vedy ve
sm¥ru ke st°edu inventariza£ni plochy.

1.25 VyEetni tlouz’ ka

Vy£etni tlouz’ka je aritmetickym pr-m¥rem nejv¥t2i tlouz’ky kmene a tlouz’ ky m¥-
°ené kolmo na tuto nejv¥t2i tlou2"ku. Ob¥ tlou?"ky jsou m¥°ené kolmo na osu kmene
ve vy£etni vy2ce (sekcd.24 str. 27).

1.26 Zapoj

Je de novan jako podil clon¥né plochy k plo2e pozemku.

1.27 Zastoupeni d°eviny

Zastoupeni d°eviny je de novano jako podil jeji produk£ni plochy (sekde2], str. 25)
na celkové produkeni plo2e. Takto Ize objektivn¥ hodnotit zastoupeni d°evin jak ve
stejnov¥kych tak i bohat¥ strukturovanych porostech.
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2.

Metodika FTGM 2et°eni na

inventarizaEnim bod¥

2.1 Teoretické podklady 2et°eni LMS v ramci NIL

V rdmci druhé etapy Narodni Inventarizace Les- (NIL2) prob¥hne fotogrammetrické
vyhodnoceni vybranych parametr- na zkusnych plochach ve £tvercové siti 0.500.5
km. P°istup, kdy se data nam¥°ena v rdmci sit¥ inventariza£nich ploch v terénu kom-
binuji s tdaji nam¥°enymi z leteckych (dru®icovych) snimk- je podstatou narodnich
inventarizaci ve v¥t2in¥ vysp¥lych evropskych zemi. VWuCitim potencialu digitalnich
leteckych snimk- v prost°edi stereo-analyzy dosahneme zp°esn¥ni a zlep2eni vystup-
NIL. Provedeni fotogrammetrického 2et°eni je tedy pro Usp¥2né provedeni projektu
NIL2 zcela zasadni.

Hlavni p°inosy FTGM intepretace Ize shrnout nasledovn¥:

~

snieni rozsahu venkovnich praci o zhruba 60 % vylouEenim inventariza£nich
bod- nachazejicich se zjevn¥ mimo cilové kategorie pozemk- (nap®. Les, OWL)
z terénniho 2et’eni;

zp°esn¥ni informaci poskytovanych NIL kombinaci relativn¥ malého mno°stvi
spravné, ale nakladné informace z terenniho 2et°eni s velkym mnao°stvim sice
mén¥ p°esné, ale °adov¥ levn¥j?i infromace z FTGM vede u mnoha d-leitych
cilovych parametr- NIL ke zp°esn¥ni jejich odhadu, to ma vyznam pro posky-
tovani vystup- NIL na Urovni podoblasti fR, pro atributov¥ £len¥né odhady

a v neposledni °ad¥ pro vyhodnoceni za obdobi krat2i ne® cely inventariza£ni
cyklus;

nakladov¥ efektivni odhad krajinnych charakteristik tj. bez pot°eby pozem-
niho 2et°eni, které by p°i pofadavku na tyto vystupy bez mo°nosti pouCiti
FTGM muselo probihat po celém Uzemi nehled¥ na kategorie pozemk:, pro
tento U£el byla do 2et°eni NIL2 za®°azena FTGM intepretace transektu o délce
500 m (ndhodna orientace);

trénovaci data pro °izenou klasi kaci obrazu velké mno°stvi interpretova-

nych inventarizaEnich bod- rovhom¥rn¥ pokryvajicich celé uzemi fR slou®i
k automatizované produkci celorepublikovych (wall-to-wall) digitalnich mapo-

vych vrstev (nap°. mapy kategorie pozemk- Les, r-stovych fazi a d°evinné
skladby lesnich porost-, d°evinné vegetace mimo kategorii Les apod.)

V ramci fotogrammetrického 2et°eni se zji¢’uje cela °ada parametr-. V prvni fazi
prob¥hne 2et°eni v bodovém poli interpretaEniho £tverce o velikostiG31 metr-.
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2. Metodika FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

Uvnit® £tverce je rovnom¥rn¥ rozmist¥no 16 bod-, které tvo°i tzv. gridové pole. Na
ka°dém z t¥chto bod- se ustanovi vy?ka a typ povrchu. Nasleduje vymezeni okraje
p°itomného porostu jako podminka pro za®azeni st°edu inventariza£ni plochy do
kategorie pozemk- dle de nic NIL2 (sekcel.13 str. 19) a LULUCF (sekce 1.14

str. 20). Pozemek je vedy za°azen do jednotlivych kategorii dle aktualniho, resp.
potencialniho stavu a vyuiti v dob¥ 2et°eni, nezavisle na stavu v katastru nemovi-
tosti, hospoda°skych planech, mapéach atd. Na inventarizaEnich bodech za®azenych
do kategorie Les se dale pokraEuje 2et°enim lesnickych charakteristik. V2echny 2et-
°ené parametry jsou vztaené na konkrétni porostni segment, tj. porost, do kterého
padne inventarizaEni bod. Zde se hodnoti druh pozemku plochy kategorie Les, po-
2kozeni porostu, r-stové faze lesa, d°evinna skladba, typ zapoje a zp-sob smi2eni
d°evin.

2.1.1 Interpreta£ni charakteristiky d°evin a vegetace v digitalnich letec-
kych snimcich

‘et°eni na inventarizaEnich bodech se provadi na podkladu digitalnich infraEerve-
nych snimk-. Letecké snimky po°izené digitalni kamerou p°edstavuji novy standard
v letecké fotogrammetrii. Data primarn¥ po°izovana digitaln¥ umo®-uji provoz pln¥
digitalni zpracovatelské linky bez nutnosti skenovani analogovych material-. Obraz
je po°izen kamerou soufasn¥ v kanalech viditeIného spektra (tj. v pravych barvach
RGB), a také v pasmu infraEerveného za°eni. To vyrazn¥ usnad-uje interpretaci ob-
jekt- a hodnoceni stavu vegetace, jak ukazuje obR.1 (str. 33). Radiometrie (bitova
hloubka) umo®-uje rozsah hodnot stup-- 2edi 12-bit. Oproti klasickému Imovému
materialu nabizeji pro lesnické mapovani v NIL n¥kolik vyhod:

~

ni®?i naklady na vybudovani zpracovatelské linky;

" polohova chyba (do 50 cm ve stereu) a prostorové rozlizeni (20-25 cm/pixel)
dostate£né pro lesnicky detail;

" odrazivost v blizkém infra pAsmu zasadni pro mapovani stavu vegetace, resp.
lesnich porost:;

dynamicky rozsah odstin- 2edi umo®-uje interpretaci v zastin¥nych mistech

Pro spravnou interpretaci 2et°enych charakteristik porost- a d°evin je d-le°ité po-
chopeni obsahu po°izeného snimku. Hlavni charakteristiky d-le°ité pro rozpoznavani
druh- vegetace (d°evin) jsou:

1. Spektralni odrazivost v infraEerveném pasmu

Fotogrammetricka interpretace, ale také vzechny mapové vystupy pro praci terénnich
skupin budou provedeny na podklad¥ leteckych snimk- po°izenych také v pasmu
infraferveného za°eni. D-vodem je vy2?i citlivost na obsah chemickych latek (barviv)
v pletivech rostlin, pota®mo vysoky zobrazeny kontrast mezi r-znymi druhy zelené
vegetace. Relativni mno®stvi odra®eného sv¥tla je ilustrovano na ol2.2 (str. 34).
Zatimco ve viditelném spektru sv¥tle 2edy pas od cca 400 do 650 nm jsou rozdily
v odrazivosti d°evin nevyznamné, v pasmu blizkého infraterveného spektra (tmav¥
2edy pas vpravo) vidime vyrazné rozdily v mno°stvi odra®eného sv¥tla, tzn. m-°eme
daleko Iépe rozlizit mezi barvou travy, b°izou, borovici a jedli. Obecn¥ plati, %
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2.1 Teoretické podklady 2et’°eni LMS v rdmci NIL

Obrazek 2.1: Srovnani barevnych kompozit- ve viditelném (RGB) a blizkém infra
pasmu (CIR)

jehliEnany jsou v takovém snimku tmave, hn¥dé, do modra, a° skoro £erné, zatimco
listnafe se jevi daleko sv¥tlej?i, v odstinech oran®ové, a° syt¥ £ervené.

P°i posuzovani d°evin na zaklad¥ barevné informace je nutné mit na pam¥ti také
problémy spojené s principem po°izeni obrazu leteckym snimkovanim. Vyznamnym
faktorem ovliv—ujicim barvu (celkovy projev) d°evin ve snimku jsou stiny, viz ob2.3
(str. 35. Na stejném obrazku vlevo je znazorn¥no zkresleni tvaru objekt- (strom-)
vlivem geometrie snimani v ni®2ich letovych hladinach.

2. Tvar koruny

Pro Usp¥2né rozlizeni d°evin musime znét také typicky tvar korun u listnag- a jeh-
liEnan-, viz obr. 2.4 (str. 35). To je pom¥rn¥ snadné ve vysp¥lych r-stovych fazich
porost-. V p°ipad¥ mladzich fazi (mlazin, tyEkovin) se v2ak rozdily smazavaji, a mu-
sime si £asto pomoci informaci o barv¥.

3. Prostorova informace kontext

Vedle barvy a tvarovych charakteristik, je pro interpretaci lesnich a krajinnych prvk-
zcela zasadni také kontextudlni informace. S ohledem na okoli je t°eba posuzovat
zejména vyuiti pozemk:. Typickym p°ikladem jsou porosty d°evin s charakterem
lesa obklopené zastavbou, nebo naopak holiny, nezaji2t¥né kultury, £i jinak odles-
n¥né plochy v ramci lesni p-dy. Posouzeni kontextu ndm m-°e pomoci také p°i
interpretaci ploch d°evinné vegetace s evidentnimi znaky zem¥d¥Iského vyuCiti, tj.
sefeni, nebo spasani pozemk-.
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2. Metodika FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥
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Obrazek 2.2: K°ivky spektralni odrazivosti vybranych d°evin; autor: F. Hajek
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2.1 Teoretické podklady 2et°eni LMS v rdmci NIL

S

Obrazek 2.3: Stiny v korunach strom- vlivem sm¥ru oslun¥ni; autor: F. Hajek

A

smrk jedle buk

Obrazek 2.4: llustrace tvaru korun z&kladnich d°evin; autor: F. Hajek
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2. Metodika FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

2.2 ’et°eni v bodovém poli interpretaEniho £tverce

'et°eni v bodovém poli se provadi primarn¥ za Ufelem zaznamenani vyskytu d°e-
vin uvnit® interpretagniho £tverce a pota®mo vyhodnoceni procentické pokryvnosti
stromy a ke°i uvnit® zakresleného okraje porostu. Druhym d-vodem je mao°nost
vyuCiti fotogrammetrické interpretace jako trénovacich dat pro °izenou klasi kaci
obrazu. Timto zp-sobem lze z rastr- infraferveného ortofota a normalizovaného
digitalniho modelu povrchu (nDSM) automatizovan¥ extrahovat lesnické tematické
vystupy jako nap°. d°evinné vegetace, okraje lesa, vyskyt jehliEnatych/listnatych
d°evin, £i zékladnich r-stovych fazi porostu v celorepublikovém rozsahu.
Interpretagni £tverec ma velikost 5051 metr-. Uvnit® £tverce je rovnom¥rn¥ roz-
mist¥no 16 bod-, které tvo°i grid bod-, jak ukazuje obr.2.5 (str. 36).

Obrazek 2.5: Fotogrammetrické bodové pole jehliEnan (zeleny), listna£ (°luty), povrch
terénu (bily)
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2.3 Wmezeni okraje a za®azeni do kategorie pozemk- NIL2

Na ka°dém bod¥ se ustavi vy2ka a vybere odpovidajici kategorie pokryvu dle typu
objektu, ktery se zde nachazi. V gridovém pofiet°ime nasledujici objekty:

~

strom jehliEnaty zeleny bod
strom listnaty °luty bod

" ke®

povrch terénu bily bod
ostatni

Pei zat°id¥ni se °idime interpretaEnimi charakteristikami d°evin a vegetace (barva,
tvar a textura, kontext). V p°ipad¥ ke°- je kriteriem mezni vy2ka do 5 metr-. U ja-
kéhokoli nepropustného povrchu (cesty, a jina zastavba) zvolime t°idu ostatni. V p°i-
pad¥ nejistoty Ize pouCit volbu nejasného za’azeni.

2.3 \Wmezeni okraje a za°azeni do kategorie pozemk- NIL2

Z d-vodu vymezeni Uzemi pro hodnoceni porostnich charakteristik (fysiognomie)
a vyu©iti pozemku, je t°eba spravné zakresleni okraje p°itomného porostu, jak uka-
zuje obr.2.6 (str. 37). Kategorie pozemk- uva®ované v pozemnim a fotogrammetric-
kém 2et°eni NIL2 jsou de novany v sekci Kategorie pozemk: dle NIL2 (sekc#.13
str. 19). Pro za®azovani pozemk- do kategorii NIL pak slou®i schéma fotogramme-
trické klasi kace kategorii pozemk- NIL2 (sekceP2, str. 125 v p°iloze. V rdmci
kategorii Les a OWL dale rozlizujeme tzv. Druh pozemku (sekck3, str. 3).

Obrazek 2.6: Okraj porostu ilustrace
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2. Metodika FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

Pro za®azeni pozemku do kategorie dle NIL2 se tedy posuzuji dv¥ skupiny kriterii:
a) Porostni kriteria (vyskyt a vlastnosti porostu d°evin, tj. vy2ka strom-/ke°-, 2i°ka
porostu, mezera resp. vzdalenost mezi stromy/ke®i, vym¥ra pozemku, procenticka
pokryvnost stromy/ke°i);

b) Skute£né vyuCiti pozemku. Detailni informace a de nice kategoriich pozemk- Ize
nalézt v popisu 2et°eni na st°edu IP v pozemnim 2et°eni NIL2.

Hranici lesa tvo°i spojovaci linie strom- je® se nachézeji v maximélni vzdalenosti
20 m. Vlastni hranice je pak vedena po linii kopirujici kolmé pr-m¥ty korun stojicich
strom-. V p°ipad¥ z°ejmé hranice zm¥ny vyu®iti pozemku pod korunami strom:
(nap°®. lesni zem¥d¥Iské) je tato hranice p°ednostn¥ vedena po této linii. V p°ipad¥,
%e je porost dofasn¥ odstran¥n, je hranice vedena po viditelnych znacich starého
porostu (nap°. pa°ezy) nebo po z°ejmé hranici vyuCiti. Plochy za touto linii jsou
klasi kovany jako kategorie Les. Pokud vede cesta s lesnickym vyu®itim podél okraje
kategorie Les, pak se tato cesta p°i°adi ke kategorii OLWTC, OWL, £i Ostatni.

2.3.1 Kiriteria na zaklad¥ porostnich charakteristik

Klasi kace na kategorie pozemk- vy®aduje spln¥ni urfitych parametr- pozemku.
Abychom tyto parametry mohli ov¥°ovat je nezbytné nejprve vymezit pozemek,
ktery vlastn¥ posuzujeme. K tomu slou®i zakresleni okraje, ktery je v obecném p°i-
pad¥ okrajem posuzovaného pozemku. Za okraj lesa povalujeme:

1. z°ejmy okraj n¥které z kategorii pozemk- dle NIL2 typicky shodny
s hranici vyu©iti, nap®. pole hospoda°sky les.

2. okraj porostu  strom-, nebo ke°: nebo obojiho, nemusi byt nutn¥ okrajem
kategorie pozemk- dle NIL2; p°edpoklady se ov¥°i dale ve schématu fotogra-
mmetrické klasi kace kategorii pozemk- NIL2 (sekceP2, str. 125).

3. okraj, ktery neni okrajem porostu byl vykacen, porost sho’el apod.,
nemusi byt nutn¥ okrajem kategorie pozemk- NIL2; p°edpoklady se ov¥°i dale
ve schématu fotogrammetrické klasi kace kategorii pozemk- NIL2 (sekci2,
str. 125).

Vedeni linie okraje porostu se °idi parametry de novanymi pro kategorie pozemk-
dle NIL2. Krom¥ hranice vyuCiti je t°eba zva°it nasledujici porostni charakteristiky:

" vy2ka strom-/ke°- nad 5 m/do 5 m;

" minimalni 2i°ka porostu 20 m;

" maximalni mezera (resp. vzdalenost mezi stromy/ke®i) do 20 m;
" minimalni vym¥ra pozemku 0.5 ha;

" procenticka pokryvnost stromy/ke°i 10(5) %

Detailni popis vektorizace okraje porostu ve FTGM Ize nalézt v pracovnich postu-
pech fotogrammetrického 2et°eni NIL2 (sekc8.4.2 str. 60).
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2.3 Wmezeni okraje a za®azeni do kategorie pozemk- NIL2

2.3.2 Kriterium p°eva®ujiciho vyu°iti pozemku

Pro za®azeni inventarizaEniho bodu do kategorie pozemk- dle NIL2 je nutné posoudit
p°evaCujici vyu©iti pozemku. Vysv¥tleni pojmu p°eva®ujiciho vyuCiti pozemku Ize
nalézt v sekci Za°azovani do kategorii pozemk- dle NIL2 (seké¥l, str. 120).

Skute£né vyuCiti pozemk- je rozhodujicim kriteriem pro za®azeni pozemk- do kate-
gorie dle NIL2 a také p°i vedeni linie mezi t¥mito kategoriemi. Na obrazki7 (str. 39)
vlevo (°lut¥) je znazorn¥no chybné vedeni linie okraje porostu. Je sice dodreeno krite-
rium maximalni vzdalenosti mezi jedinci, jedn& se v2ak o stary sad ovocnych strom-,
ktery je v souEasné dob¥ obhospoda®ovan se£enim. Spravn¥ musi linie okraje vést po
hranici mezi zem¥d¥lskym a lesnickym vyu®itim, jak ukazuje obrédzek8 (str. 40)

ni°e.

Obrazek 2.7: Hranice dle fyziognomie porostu

Pozemek s porostem strom- (ke°) ma lesnické vyuCiti pokud nema p°evaCujici
vyuCiti zem¥d¥lské, m¥stské nebo ostatni. P°ikladem takového pozemku m-°e byt
i zar-stajici sad, ktery v obraze nejevi °adné znaky obhospoda®ovani, viz ol#.9
(str. 40). Charakteristicky je nevyrazny, £i chyb¥jici vzor (schéma, pattern) pravi-
delného rozmist¥ni ovocnych strom-, bylinné patro je bez znamek se£eni, £i paseni.
Nejedna se o p°eva‘ujici zem¥d¥lské vyu°iti.
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2. Metodika FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

Obrazek 2.8: Hranice vyuCiti sousednich porost:

Obrazek 2.9: P°iklad neobhospoda®ovaného (zarostlého) sadu
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2.3 Wmezeni okraje a za®azeni do kategorie pozemk- NIL2

2.3.3 Za‘azeni inventarizaEniho bodu do kategorie pozemku

Vysledkem procesu interpretace jea°azeni st°edu inventariza£ni plochy do kategorie
pozemk- dle de nic NIL2 (sekcel.13 str. 19) a LULUCF (sekce 1.14 str. 20).

2.3.3.1 Kategorie pozemk: dle NIL2

Pozemky jsou za®azovany do £ty°ech kategorii: Forest Les, Other Wooded Land
Nelesni porosty d°evin (OWL), Other Land with Tree Cover Ostatni pozemky po-
kryté stromy (OLWTC) a Other Land Ostatni pozemky (OL). Kategorie pozemk-
NIL2 (sekcel.13 str. 19 jsou popsany v samostatné sekci zakladnich pojm-, zde
uvadime n¥kolik ilustrativnich p°iklad- na podkladu leteckych snimk:.

Do kategorie Les jsou nap’iklad za®azeny tak#esty s lesnickym vyuCitim o 2i°ce
vozovky do 4 nezpevn¥né i nezpevn¥néadni toky do 2i°ky °efi’t¥ 8 mZpevn¥né
cesty 2ir2i ne® 4 m viz obr. 2.10(str. 41) do kategorie Les nepat®i.

P
M it
L Jage

Obrazek 2.10: Lesni cesta 2ir2i 4 m

Porost kategorie OWL nikdy nep°eroste v Les z d-vodu podminek dannych sta-

novi2t¥m. fasto se jedna o 2ipky, zakrslé ke°iky na ra2elinictich, £i porosty klefe

nad horni hranici lesa viz obr.2.11 (str. 42). Typicky je zde problematické ur£it

p°eva’ujici vyuCiti pozemku.

Pozn2.: Porosty ke°- (ne OWL) v polich, z°ejm¥ neobd¥lavané traviny, meze, re-

mizky musi byt za°azeny do kategoriestatni.

U kategorie OLWTC (Other Land with Tree Cover ostatni pozemky pokryté

stromy) je vy®adovano spln¥ni parametr- vy2ky a zapoje porostu v okam®iku 2et°eni
rozdil oproti p°istupu v kategorii Les. Viz obr. 2.12 (str. 43).
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2. Metodika FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

Obrazek 2.11: Horska kle£ jako p°iklad kategorie OWL

2.3.3.2 Kategorie pozemk- dle LULUCF

Z d-vodu nutnosti sledovani vyuCiti pozemk- dle mezinarodnich dohod se dale pro-
vede také a°azeni st°ed- inventariza£nich ploch do kategorii dle de nic LULUCF
(sekcel.14 str. 20) (Land Use, Land Use Change and Forestry). P°i kategorizaci
se posuzuje aktualni stav vyuCiti pozemku st°edu IP v dob¥ 2et°eni. Tuto klasi kace
nelze °adnym zp-sobem ztoto®-ovat s kategorizaci pozemk: NIL2. P°istupovat je
tedy nutno k t¥mto klasi kacim jako k dv¥ma paralelnim. Vymezeno a de novano je
2est kategorii:Les (Forest Land), Kultivovana p-da  (Cropland), Travni porosty
(Grassland), Vodni plochy, mok°ady (Wetland), Sidla (Settlement) a Ostatni
(Other land).

2.4 ’et°eni na st°edu inventariza£ni plochy kategorie Les

Pro v2echny inventariza£ni plochy za°azené do kategorie Les, pokratujeme 2et°enim
na st°edu IP. V2echny 2et°ené charakteristiky jsou vzta®ené na konkrétni porostni
segment (sekcd..2Q str. 25), tj. porost, do kterého padne inventariza£ni bod.

2.4.1 Druh pozemku plochy kategorie Les

Nejprve 2et°’ime druh pozemku lesni plochy (sekcel.3 str. 3). Podle vyhla2ky
84/1996 Sh. rozd¥lujeme lesni p-du na porostni p-du, bezlesi a jiné pozemky.
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2.4 'et°eni na st°edu inventariza£ni plochy kategorie Les

Obrazek 2.12: Sad ovocnych strom- jako typické OLwWTC

2.4.2 Po%ozeni porostu

Zde se interpretuje zp-sob po2kozeni lesniho porostu. U Po2kozeni ohn¥m zhod-
notime, zda jsou na snimku viditelné znaky lesniho po®ru. U Po2kozeni v¥trem
identi kujeme p°ipadné znaky polomu a odhadneme, v jaké fazi zpracovani se kala-
mita nachazi. Kalamitni po2kozeni ilustruje obr.2.13(str. 44).

2.4.3 R-stova faze lesa

Jedna se o r-stové Useky porostu, které se daji charakterizovat podobnymi hlavnimi
znaky vn¥j2iho vzhledu, vnit°nimi biologickymi vlastnostmi vyvojového charakteru

a ramcov¥ i p¥stebnim programem. R-stove faze popisuji porost na zaklad¥ dosa®eni
st’°ednich taxaEnich velifin (vy2ka, tlouz'ka), v¥ku a zapoje.

Jako kultura/mlazina  se oznafuje porost z vysadby, £i p°irozené obnovy, s rovno-
m¥rnym zapojem a st°edni vy2kou dosahujici max. 2.5 metr-, viz ob2.14 (str. 44)

a obr. 2.15(str. 45).

Ty£kovina je porost se st°edni vy2kou v rozmezi 2.5 a® 8 metr-TyEovina je
porost se st°edni vy2kou v rozmezi 8 a° 20 metr-, viz obr2.16 (str. 45) a obr. 2.17
(str. 46).

Jako kmenovinu ozna£ime porost se st’edni vy2kou p°esahujici cca 20 metr-, viz
obr. 2.18(str. 46) a obr. 2.19 (str. 47).
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2. Metodika FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

Obrazek 2.13: V¥trny polom na leteckém snimku

Obrazek 2.14: llustrace r-stové faze mlazina; autor: F. Hajek

Smi2ena r-stova faze  odpovida vyhradn¥ situaci tzv. vyb¥roveho lesa, kde jsou
jednotlivi jedinci v porostu vy2kov¥ a druhov¥ rozr-zn¥ni, jak je znazorn¥no na
obr. 2.20(str. 47).

44



2.4 'et°eni na st°edu inventariza£ni plochy kategorie Les

Obréazek 2.15: Kultura a mlazina v leteckém snimku

Obrazek 2.16: llustrace r-stové faze tyEkovina; autor: F. Hajek
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2. Metodika FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

Obrazek 2.17: Ty£e a tyEky v leteckém snimku

Obrazek 2.18: llustrace r-stové faze vyzralé kmenoviny; autor: F. Hajek
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2.4 'et°eni na st°edu inventariza£ni plochy kategorie Les

Obrazek 2.19: Kmenovina v leteckém snimku

Obréazek 2.20: llustrace smi2ené r-stové faze ve vyb¥rném lese; autor: F. Hajek
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2. Metodika FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

2.4.4 D°evinna skladba

Deevinna skladba charakterizuje pom¥r zastoupeni jehliEnatych a listnatych d°evin
(sekcel1.27, str. 27) v hlavni porostni vrstv¥ (sekcel.5, str. 4). Druhové slo®eni
zjiz’ujeme odhadem zastoupeni d°evin hlavni porostni vrstvy nap°®. £ist¥ jehliEnata
d°evinna skladba je charakterizovana zastoupenim jehliEnatych druh- 90-ti a vice
procenty, p°eva‘n¥ jehlifEnata d°evinna skladba p°edstavuje zastoupeni jehliEnatych
druh- v rozmezi 70-89 %. V porostu druhov¥ smi2eném je zastoupeni listnate, £i
jehliEnaté d°eviny v rozmezi 30-70 %.

Obrazek 2.21: Smi2eny, jehliEnaty a listnaty les v infraEerveném snimku

2.4.5 Typ zapoje

Typ zapoje (sekcel.26 str. 27) se posuzuje dle kritérii uvedenych viz p°iklady ni°e.
Normalni zapoj  porosty, v nich® se koruny strom- lehce dotykaji, jsou normaln¥
vyvinuté a dob°e tvarované.

Mezernaty zapoj porosty s mezerami, do kterych by bylo mo°né vlo®it dal?i
jednotlivé koruny strom-.

Stisn¥ny zapoj porosty, v nich® si jednotlivé koruny strom- vzajemn¥ konkuruiji.
Vyrazny dotyk a prolindni £asto vedou k deformacim, £i k asymetrickym formam
korun.

48



2.4 'et°eni na st°edu inventariza£ni plochy kategorie Les

Obrazek 2.22: Normalni zapoj ilustrace; autor: F. Hajek

Obrazek 2.23: Normalni zapoj ve snimku
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2. Metodika FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

Obrazek 2.24: Mezernaty zapoj ilustrace; autor: F. Hajek

Obrazek 2.25: Mezernaty zapoj ve snimku
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2.4 'et°eni na st°edu inventariza£ni plochy kategorie Les

Obrazek 2.26: Stisn¥ny zapoj ilustrace; autor: F. Hajek

Obrazek 2.27: Stisn¥ny zapoj ve snimku
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2. Metodika FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

2.4.6 Zp-sob smi2eni d°evin

Rozli2ujeme £¥°i zp-soby smi2eni:
°adové nebo pruhové smi2eni (pravidelné);
jednotliv¥ smi2eny porost (nahodné);
smi2eni hloufkové a° skupinkové (do 2 5004

nesmi2eny porost

Zakladnim typem jsou porosty sekundarn¥ nesmi2eng, slo®ené p°eva’n¥ z jedné d°e-
viny s maximaln¥ 10 % p°im¥si jiné d°eviny. Ostatni bereme jako smi2ené. Podle
vzajemneho uspo®adani jednotlivych d°evin v porostu Ize pak hodnotit zp-sob smi-
2eni porostu a to, zda jde o uspo°adani jednotlivych d°evin pravidelné (v p°ipad¥
um¥lych vysadeb), nahodné smi2eni stromovych jedinc-, nebo smi2eni hloufkovité
a° skupinkoveé.

Smi2eni porostu potom charakterizuje nikoli podil jednotlivych druh:, ale jejich
uspo°®adani v prostoru. Hlou£kovitou formu p°edstavuji 3-4 jedinci na 100°m do-
sp¥lém porostu (podle Korpel'a), p°ip. skupiny jedinc- stejného druhu na ploZe do
0.025 ha, viz obr.2.28 (str. 52).

Obrazek 2.28: R-zné typy smi2eni dvou druh- d°evin v porostu; autor: F. Hajek
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3. Pracovni postup FTGM 2et°eni
na inventarizaEnim bod¥

Za ufelem fotogrammetrickéhéet°eni na siti ploch Narodni inventarizace les- byla
vytvo°ena komplexni metodika a také naprogramovana aplikace v prost°edi software
PhoTopoL. Tuto aplikaci jsme pojmenovali FONIL. Nasledujici stranky si kladou
za cil nas dostate£n¥ s funkcionalitou FONIL obeznamit.

Z&kladni ulohu p°edstavuje provedeni klasi kace, nebo-li zat°id¥ni inventarizaEnich
ploch (IP) do kategorii pozemk- dle de nic NIL2 (sekcel.13 str. 19), které vy-
chazeji z mezinarodn¥ platnych de nic sdru®eni ENFIN (European National Forest
Inventory Network). Postup klasi kace byl pro Ufely stereo-interpretace algoritmi-
zovan na zaklad¥ schématu fotogrammetrické klasi kace kategorii pozemk:- NIL2
(sekceP2, str. 125. V p°ipad¥, °e dojde k zat°id¥ni inventarizaEniho bodu do kate-
gorie Les, zaznamenaji se dale vybrané porostni charakteristiky jako nap°®. faze lesa,
£i typ smi2eni.

3.1 Spu?t¥ni aplikace FONIL a login do systéemu

Po spu2t¥ni programu TopoL s nastavbou FONIL se v zakladnim menu objevi volba
NIL2. Umo°-uje pcihla2eni operatora a nafteni dat z pracovniho adresa’e. Systém
poté z databdze ndhodn¥ vybere jednu s inventarizaEnich ploch a nabidne odpovi-
dajici stereo-dvojici snimk- pot°ebnou k interpretaci, viz dialog3.1 (str. 54).

V¥t2ina dialogovych oken ve FONIL obsahuje nastrojovou li2tu s tlaitky, jak ukazuje
obr. 3.2 (str. 54).

3.2 VWb¥r inventariza£ni plochy de nice vy2ky, posouzeni
proveditelnosti interpretace

Provedeme ustaveni vy2ky st°edu IP. Pomoci stereo-viemu a za sou£astného ply-
nulého pohybu scrolovacim koleEkem my?2i, se snafime umistit kurzor na povrch
objektu (terénu, stromu, budovy,...), ktery se nahazi pod st°edem IP, viz dialag3
(str. 55).

V dalzim dialogu je t°eba rozhodnout, zda Ize na st°edu IP plochy provést vy-
hodnoceni. M-°e nastat situace, °e z d-vodu 2patnych podminek p°i snimkovani
(oblaEnost, stiny,...), £i chyby v rastrovém obrazu, nebude mo°né misto ve snimku
interpretovat, viz dialog 3.4 (str. 55).
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3. Pracovni postup FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

Obrazek 3.1: Aplikace FONIL vyb¥r stereodvojice

Obrazek 3.2: Aplikace FONIL nastrojova lizta

3.3 ’et°eni v bodovém poli interpretaEniho £tverce usta-
noveni vy2ek na Urove- povrchu, identi kace typu ob-
jektu

Nyni nasleduje dialog na obr3.5 (str. 56). Spu2t¥nim provedeme interpretaci bod-
uvnit® £tverce.

Interpretaf£ni £tverec ma velikost 5051 metr-. Uvnit® £tverce je rovnom¥r¥ roz-
mist¥no 16 (25) bod-, které tvo°i grid bod-, jak ukazuje obradzek v metodice FTGM
2et’°eni (sekce2.2, str. 36). Aplikace nas postupn¥ naviguje na tyto body, kde na
ka°dem ustanovime vy?ku a vybereme z nabidky odpovidajici kategorii pokryvu dle
tab. P4.3 (str. 134). Nabidka obsahuje objekty viz dialog na obr3.6 (str. 56).
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3.3 ’et’eni v bodovém poli interpretaEniho £tverce

Obrazek 3.3: Aplikace FONIL ustaveni vy2ky inventarizaEniho bodu

Obrazek 3.4: Aplikace FONIL dotaz na proveditelnost interpretace
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3. Pracovni postup FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

Obrazek 3.5: Aplikace FONIL 2et°eni v bodovém poli

Obrazek 3.6: Aplikace FONIL objekty v bodovém poli
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3.4 Za*azovani inventarizaEniho bodu do kategorii pozemk-

3.4 Za°azovani inventariza£niho bodu do kategorii pozemk-

3.4.1 Kilasi kace bez nutnosti vymezeni okraje porostu

Pokud se v interpretaEnim £tverci nenachazi °adny okraj porostu, dostdvame se
v 2et°eni do levé strany schématu fotogrammetrické klasi kace kategorii pozemk-
NIL2 (sekceP2, str. 125.

V nasledujicich dialozich odpovime, zda lze vyliit okraj (jsou-li p°itomné) t°idy
Les, OLWTC, nebo OWL a zda-li je p°itomen porost d°evin, viz dialogy na obB.7
(str. 57) a obr. 3.8 (str. 58). Dale odpovime na dotaz, zda-li se jedna o vykacenou
lesni plochu, £i plochu evidentn¥ odlesn¥nou vlivem lesniho pofaru, viz dialog na
obr. 3.9 (str. 58).

Obrazek 3.7: Aplikace FONIL dotaz na p°itomnost okraje

V p°ipadech, kdy se v interpretaEnim £tverci nenachazi porost d°evin (byl do£asn¥ £i
trvale odstran¥n), je t°eba nakonec posoudit, zda Ize p°edpokladat spln¥ni parametr-
Lesa/OLWTC v budoucnosti, viz dialog3.10 (str. 59).

‘et°eni je ukon£eno dotazem na obr3.16 (str. 65), ve kterém rozhodneme zda-li se
nejedna o porost d°evin s p°eva’ujicim zem¥d¥Iskym, nebo m¥stskym vyuCitim.
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3. Pracovni postup FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

Obrazek 3.8: Aplikace FONIL dotaz na p°itomnost porostu

Obrazek 3.9: Aplikace FONIL dotaz na odlesn¥ni t¥°bou £i po®arem
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3.4 Za*azovani inventarizaEniho bodu do kategorii pozemk-

Obrazek 3.10: Aplikace FONIL budouci spln¥ni parametr- lesa
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3. Pracovni postup FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

3.4.2 \ektorizace okraje p°itomného porostu Lesa/OLwWTC nebo OWL

Pokud je mo®né v interpretaEnim £tverci vymezit okraj porostu, dostavame se v 2e-
t°eni do pravé strany schématu fotogrammetrické klasi kace kategorii pozemk- NIL2
(sekceP2, str. 125).

Okraje se zaznamenavaji pouze pokud protinaji interpretagni £tvered81 m. Nej-
prve zva®ime mo°nost vylileni okraje kategorie pozemk:- Les. Tim de facto zva-
%ujeme vedeni okraje i pro OLWTC okraj OLwWTC by mohl byt okrajem Lesa
pokud neuva®ujeme kritérium vyuCiti a mo°nost budouciho dosa®eni zapoje. Dale
neni-li to mo°né nebo U£elné, zvaujeme vylizeni okraje potencialniho OWL. Va-
rianta zmin¥na pod bodem 3 je vzhledem k de nicim mo°né jen v p°ipad¥ okraje
p°edpokladané kategorie Les u OWL a OLWTC m-%e okraj vymezovat pouze sku-
pina %ivych strom- s aktualni vy2kou alespo- 5 m respektive ke°- s aktualni vy2kou
alespo- 0.5 m (OWL). Podrobnosti o zp-sobu vedeni okraje jsou pro jednotlivé ka-
tegorie pozemk- uvedeny ni°e. Okraj nevylizujeme pokud je z°ejmé, °e by rozloha
vylizeného pozemku nedosahla 0.5 ha (s vyjimkou vyb¥°k- u®2ich a delzich jak 20
m viz poznamka na konci). Okraj musime mapovat ve v2ech ostatnich p°ipadech,
tzn. i tehdy, pokud se domnivame, °e nebude spin¥n n¥ktery z dalkich parametr-
uva®ovanych kategorii (typicky 2i°ka). Okraj tak vylizujeme i v p°ipad¥ b°ehovych
porost:, kdy zjevn¥ neni spin¥na 2i°ka (neni-li zarove- rozloha zjevn¥ pod 0.5 ha).
Okraje mapujeme také u vyb¥°k- u®?ich jak dvacet metr-, pokud jsou zarove- del2i
jak dvacet metr- odd¥lime je od 2rziho porostu linii. U vyb¥°ku u®ich a del?ich
jak 20 m posuzujeme rozlohu spolu s porostem, z n¥j° vybih& (viz uzel 7).Vechny
parametry se ov¥°uji znovu ve schématu, které je nasledn¥ nutné projit. Pravidla
pro vylizovani okraje jsou navrena proto, abychom nejprve vymezili pozemek,
0 kterém hovo°i de nice kategorii pozemk- NIL2 teprve v ramci pozemku jasn¥
de novaného okraji je mo°né ov¥°ovat parametry zapoje, vy2ky, vyu©iti atd.
Okrajem nejsou porostni st¥ny mezi pasekou (po®a°izt¥m obecn¥ dofasn¥ odles-
n¥nou plochou) a stojicim porostem (hovo°ime-li o okraji vzhledem ke kategorii
pozemk- Les). V p°ipad¥ OWL a OLWTC se okraje na rozhrani odt¥°enych, pop°.
sho°elych ploch mapuji (vykadcené-nevykacena £4ast vysokokmenného sadu, po obou
stranach okraje jsou r-zné kategorie nebo” v OLWTC resp. OWL se propojuji pouze
%ivé stromy resp. ke°e spl-ujici minimalni vy2ku v okamPiku 2et°eni).

Je nutné rozhodnout, pro jakou kategorii pozemk- budeme okraj vlastn¥ vyli2ovat.
Nejprve bychom se m¥li pokusit vést okraje pro kategorii pozemk- Les (je li to
U£elné viz bod 1). Je-li v tomto p°ipad¥ vysledkem klasi kace dle schématu kategorie
jind ne® Les nebo OLWTC, zva®ime mao°nost vylieni okraje dle pravidel pro OWL.
Pravidla pro vedeni okraje dle kategorii pozemk- jsou tato:

~

okraj kategorie Les okraj tvo°i usef£ky maximalni délky nep°ekrafujici 20

m viz obr. P1.1 (str. 117, které propojuji okraje korun jednotlivych Civych
strom-. U do£asn¥ odlesn¥nych ploch, na nich® Ize p°edpokladat vznik les-
niho porostu a dosaeni zapoje 10 % strom- (kmen-) s vy2kou alespo— 5 m,
vedeme okraj p°ednostn¥ po z°ejmé hranici vyuliti (nap®. oplocenka-sefena
louka, paseka-se£ena louka). Nejsou-li hranice vyu®iti u dofasn¥ odlesn¥nych
ploch z°ejmé, vedeme okraj po jednotlivych pa°ezech, sazenicich (semena£-
cich) £i jinych z°etelnych znamkéach p-vodniho nebo budouciho lesniho porostu.
U sukcesnich stadiich vedeme okraj po hranici vyskytu po jedincich nasledného
porostu ( zajizt¥nych ).
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3.4 Za*azovani inventarizaEniho bodu do kategorii pozemk-

okraj kategorie OLWTC okraj tv 0°i use£ky maximalni déelky nep°ekraujici
20 m, které propojuji okraje korun jednotlivych °ivych strom- s vy2kou alespo-
5 m v okamCiku 2et°eni.

okraj kategorie OWL shodné jako u OLWTC, navic lze propojovat nejen
stromy s vy2kou alespo- 5 m, ale i ke°e s vy2kou alespo- 0.5 m (vy2ka strom-
i ke®- se posuzuje v okam®iku 2et°eni. Jedinci typicky stromovych druh- ne-
dosahujici vy2ky 5 m v okam®iku 2et°eni jsou pro U£ely vylizeni okraje OWL
pova®ovani za ke°e. OWL se vyli2zuje a® pokud nelze inventariza£ni bod klasi-
kovat jako Les. Mladé lesni porosty nemohou spadnout do kategorie OWL.

V pcipad¥ vedeni okraje v2ech t°i zmin¥nych kategorii musi byt respektovana hra
nice vyu®iti. Nap°®iklad pokud koruny lesniho nebo ke°ového (OWL) porostu p°e-
sahuji nad sefenou louku, okraj se vede po hranici vyu®iti pod korunami. Av2ak
pokud na koruny strom- resp. ke°- (OWL) navazuje neudr®ovana mez bez zaji2-
t¥ného porostu d°evin (okraj kategorie Les), resp. porostu spl-ujiciho parametry
OWL v okam®iku 2et°eni (mezi porostem a mezi neni hranice vyuCiti), vedeme okraj
po korunach porostu nikoli po okraji neudreované meze p°iléhajicim k pozemk-m

s jinym vyu®itim (nap®. orané pole). Samotna mez se nep‘i°azuje k vylizovanému
porostu. Obdobn¥ plati pro dof£asn¥ odlesn¥nou plochu, na kterou navazuje neudr-
%ovana mez. Jedinci (jednotlivé kmeny) typicky ke°ovych druh- (nap°®. trnka, bez
£erny) dosahujici v okamPiku 2et°eni vy?ky alespo- 5 m a vy£etni tlouz’ky alespo-
7 cm jsou povalovani za stromy, co® plati pro vZechny t°i uvedené kategorie po-
zemk-. Vyb¥°ky u?j a del?i jak 20 m odd¥lujeme od hlavniho porostu linii okraje

viz popis k uzlu 1 a 7 a obrP1.2 (str. 119. Vy2e popsanym zp-sobem se postupuje
také v p°ipad¥ uloh nadepsanych manualni Gprava okraje... a ulohy vymezeni
okraje OWL nebo p°evzeti stavajiciho okraje (porostu) ve £tverci.

Pro spravné stanoveni 2i°ky porostu je t°eba de novat také tzv. linearni formaci d°e-
vin viz obr. P1.2 (str. 119. Lineé&rni formace je porost strom- o 2i{°ce menzi ne® 20
metr-, je° neni napojen na jiny pozemek kategorie Les, OWL nebo OLWTC. Pokud
formace na jednom nebo obou koncich navazuje na pozemek kategorie Les, OWL
nebo OLWTC je za liniovou pova®ovana pouze v p°ipad¥, °e jeji délka p°esahuje 20 m.

Ve fotogrammetrii je okraj porostu digitalizovan jako £ast polygonu, p°i£em°® vedeni
linie se °idi pravidly popsanymi v metodice FTGM 2et°eni (sekce.3, str. 37). V p°i-
pad¥, °e se v interpretaEnim £tverci nachazi okraj porostu (pozemku jedné z vy2e
zmin¥nych kategorii Les/OLWTC nebo OWL), provedeme digitalizaci okraje spuz-
t¥nim tlafitka v dialogu 3.11 (str. 62).

V dialogu 3.12(str. 62) odpovime, zda-li se st°ed inventariza£ni plochy uvnit®, nebo
vn¥ hranice porostu kategorie Les, OLwWTC nebo OWL.
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3. Pracovni postup FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

Obrazek 3.11: Aplikace FONIL vektorizace okraje porostu

Obrazek 3.12: Aplikace FONIL dotaz na polohu st°edu v-£i okraji porostu
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3.4 Za*azovani inventarizaEniho bodu do kategorii pozemk-

Pro spravné za®azeni inventarizaEniho bodu do kategorie pozemk: je nutné take
ov¥°it, zda-li neni nakreslena hranice v rozporu s hranici vyuCiti, viz dialog na obr.
3.13 (str. 63). Pokud odpovime ANO, aktivuje se nastroj pro editaci linie okraje
porostu. Mame mo°nost linii opravit s ohledem na hranici vyu®iti.

Obrazek 3.13: Aplikace FONIL kolize s hranici vyu°iti

V nasledujicim kroku posoudime, zda-li se inventariza£ni bod (st°ed inventariza£ni
plochy) nach&zi uvnit® liniového porostu, £ili tzkého a dlouhého vyb¥°ku porostu
d°evin jak ukazuje obr.P1.2(str. 119. V takovém p°ipad¥ odpovime ANO v dialogu
3.14 (str. 64).

Nasleduje ov¥°eni parametru minimalni rozlohy 0.5 ha v dialodgd115 (str. 64). 'e-
t°eni je ukon£eno dotazem na obf3.16 (str. 65), ve kterém rozhodneme zda-li se
nejedna o porost d°evin s p°evalujicim zem¥d¥Iskym, nebo m¥stskym vyuCitim.
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3. Pracovni postup FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

Obrazek 3.14: Aplikace FONIL dotaz na liniovy porost

Obrazek 3.15: Aplikace FONIL ov¥°eni celkové plochy porostu
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3.4 Za*azovani inventarizaEniho bodu do kategorii pozemk-

Obrazek 3.16: Aplikace FONIL dotaz na zp-sob vyuCiti

3.4.3 Za®azeni do kategorie pozemku dle NIL2 a LULUCF

Vysledkem automatizovaného postupu v aplikaci FONIL jga®azeni inventariza£nich
bod- do kategorii pozemk- dle NIL2 (odpovida upravené de nici dle FAO). Jednot-
livé kroky interpretace byly naprogramovany na zaklad¥ schématu fotogrammetrické
klasi kace kategorii pozemk- NIL2 (sekceP2, str. 125 a za’®azeni inventariza£nich
bod- do kategorii pozemk- dle NIL2 je tak vysledkem algoritmizovaného postupu.
Pei klasi kaci inventarizaEniho bodu je v2ak t°eba provést také za®azeni do kategorie
pozemk- dle de nice LULUCF (sekcel.14 str. 20). V p°ipad¥ za°azeni inventariza£-
niho bodu do kategorie Les dle NIL2, dojde k automatickému zat°id¥ni do kategorie
Lesni pozemky (Forest Land) dle LULUCF de nice t¥chto t°id je identicka.

V dialogu 3.17 (str. 65) vyberte jednu z nabizenych mo°nosti.

Obrazek 3.17: Aplikace FONIL kategorie dle LULUCF

V dialogu 3.18(str. 66) provedeme ulo®eni v2ech informaci a opustime proces klasi -
kace inventarizaEnich ploch. V p°ipad¥ za®azeni inventarizaEniho bodu do kategorie
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3. Pracovni postup FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

Les, pokraEuje pracovni postup interpretaci lesnich parametr- nst°edu IP.

Obrazek 3.18: Aplikace FONIL ukon£eni 2et°eni kategorie pozemk-

3.5 ’et°eni na st°edu inventariza£ni plochy kategorie Les

Pro v2echny inventariza£ni body za°azené do kategorie Les, pokratujeme 2et°enim
na st°edu IP. V2echny 2et°ené charakteristiky jsou vzta®ené na konkrétni porostni
segment (sekcd.2Q str. 25), tj. porost do kterého padne inventariza£ni bod. Inte-
pretaci inventarizaEniho bodu kategorie Les spustime v dialo@ul9 (str. 67).

3.5.1 Druh pozemku plochy kategorie Les

V nabidce na obr.3.20(str. 67) vybereme tzv. druh pozemku lesni plochy (sekcé.3,
str. 3). Pokud vyberme druh bezlesi, bude 2et°eni v dal?ich krocich ukon£eno.
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3.5 'et’eni na st°edu inventariza£ni plochy kategorie Les

Obrazek 3.19: Aplikace FONIL ’et’eni na st°edu IP kategorie Les

Obrazek 3.20: Aplikace FONIL druh pozemku kategorie Les

3.5.2 Po2kozeni porostu

V nabidce na obr.3.21 (str. 67) dle £iselniku v tab.P4.1 (str. 133 zhodnotime,
zda jsou na snimku viditelné znaky lesniho po®aru. ¥°ipad¥ nabidky na obr.3.22
(str. 68) identi kujeme p°ipadné znaky polomu a odhadneme, v jaké fazi zpracovani
se kalamita nachazi. Typ po%kozeni se zaznamena dle £iselniku v fa#.2 (str. 133.

Obrazek 3.21: Aplikace FONIL po2kozeni ohn¥m
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3. Pracovni postup FTGM 2et°eni na inventarizaEnim bod¥

Obréazek 3.22: Aplikace FONIL po2kozeni v¥trem

3.5.3 Faze lesa

V nabidce na obr.3.23 (str. 68) vybereme dle hlavni porostni vrstvu (sekcd..5,
str. 4) dle £iselniku v tab.P4.4 (str. 134 volbu, ktera nejlépe charakterizuje v jakém
v¥kovém stadiu (vyvojové fazi) se nachazi porost v okoli inventarizaEniho bodu,
v odpovidajicim porostnim segmentu (sekde2Q str. 25). Pokud vybereme mo°nost
holina , bude 2et°eni v dal?ich krocich ukon£eno.

Obrazek 3.23: Aplikace FONIL faze lesa

3.5.4 D°evinna skladba

Z nabidky na obr. 3.24 (str. 68) vybereme dle tab.P4.5 (str. 134 z&kladni popis
druhového slo®eni porostu v okoli inventariza£niho bodu, v odpovidajicim porostnim
segmentu (sekcd..2Q str. 25).

Obrazek 3.24: Aplikace FONIL druhova skladba

68



3.5 'et’eni na st°edu inventariza£ni plochy kategorie Les

3.5.5 Typ zapoje

V nabidce na obr.3.25(str. 69) urEime dle tab.P4.7 (str. 135 stav zapoje porostu
v bezrost®’ednim okoli inventarizaEniho bodu.

Obrazek 3.25: Aplikace FONIL typ zapoje

3.5.6 Zp-sob smi2eni d°evin

Zp-sob smi2eni popisuje rozmist¥ni jednotlivych d°evin v porostu. Z nabidky na
obr. 3.26 (str. 69) vybereme dle tab.P4.6 (str. 135 tu z mo°nosti, ktera nejlépe
popisuje aktualni stav v porostnim segmentu.

Obrazek 3.26: Aplikace FONIL zp-sob smi2eni
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Fotogrammetricke 2et°eni na
transektu

71






4. Metodika 2et°eni na FTGM
transektu

4.1 Uvod teoretické vychodisko

Vyznamnym p°inosem vyuCiti fotogrammetrie v NIL2 je mo°nost provedeni 2et°eni
na transektu. Za transekt pova®ujeme Usefku se st°ednim bodem souhlasnym se
st°edem inventariza£ni plochy, jak ukazuje ob#.1(str. 73) jedné se o tzv. vzta®ny

bod transektu. Délka linie transektu je nastavena na 500 m.

Obrazek 4.1: Transekt ve fotogrammetrii

V rdmci stereo-analyzy leteckych snimk- (LMS) probiha 2et°eni na transektu 2mi
zakladnimi p°istupy:

1. m¥°eni na liniovém prvku , tj. metodou Line Intersect Sampling. Tento
zp-sob je vhodny p°edevzim pro inventarizaci liniovych, plo2nych a pasovych
prvk- v zajmovém Uzemi.

2. m¥°eni na plo2ném transektu . Ten je de novan jako okoli urfité 2i°ky
(pas) podél zakladni linie transektu, ktera je zarove- osou plo2ného trasenktu.
Zp-sob 2et°eni v ramci pasu je vhodny p°edevzim pro inventarizaci bodovych
objekt-.
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4. Metodika 2et°eni na FTGM transektu

4.2 Interpretace jednotlivych typ- objekt-

Pro 2et°eni na transektu byly stanoveny £ty°i kategorie objekt-:
liniové objekty ;
pasoveé (plo2né liniové) objekty ;
malé plo2né objekty ;
bodové objekty

Abychom provedli 2et°eni na transektu spravn¥ a efektivn¥ (s minimalni pracnosti),
je t°eba se zam¥°it na hlavni cil 2et°eni, tj. postihnout diverzitu krajiny. Transekt
proto nahli®ime nejprve generalizovan¥ jako celek, ktery protind sidla, lesni celky
a otev°enou krajinu. Objekty vegetace, které nespl-uji parametry zakladnich kate-
gorii (typicky aleje, b°ehové porosty, malé skupinky strom-, atp...), jsou v 2et°eni
za’®azeny do pasovych, nebo alespo- bodovych objekt-. Algoritmus 2et°eni probiha
v nasledujicich krocich:

4.2.1 ’et°eni liniovych objekt-

Hlavnim Ukolem tohoto kroku je zaznamenat hranice mezi kategoriemi pozemk- dle
NIL2 (sekcel.13 str. 19) a LULUCF (sekcel.14 str. 20). Prakticky se jedna o roz-
d¥leni transektu na jednotlivé Useky (liniové segmenty) urEené p°itomnou kategorii
pozemku, cao® je bezpodmine£n¥ nutné pro nasledné 2et°eni ostatnich typ- objekt-
na transektu.

Analyza vychazi ze st°edu inventariza£Eni plochy, sm¥rem ke konci ka°dého ramene
transektu zvla?". Kategorie pozemku na st°edu IP je spolu s vektorem (délkou Use£ky
a sm¥rem od st°edu ven), urfujici za®°azeni ka®dé sekce transektu. V2echny p°echo-
dové body se digitalizuji, a souEasn¥ se vyhodnoti typ rozhrani dle stavajici kategorie
pozemku NIL2/LULUCF a kategorie pozemku, ktera na transektu nasleduje. V p°i-
pad¥ hranic s kategorii Les se navic zaznamenaji vlastnosti p°’echodové zony okraje
lesa (tzv. porostniho pla2t¥) vyb¥rem typu okraje lesa.

Liniovy objekt neni zaznamenan pokud koresponduje se st°edem nebo koncovymi
body ramen transektu a to i v p°ipad¥, °e tento bod tvo°i fakticky p°echod do jiné
kategorie pozemku.

Do kategorie Other Land with Tree Cover (OLWTC, FRA 201%) za°azujeme porosty

na pozemcich s p°eva®n¥ zem¥d¥Iskym nebo m¥stskym vyuCitim, které maji vic ne®
0.5 ha, tvo°ené stromy, které m-°ou v dosp¥losti dosdhnout vy2ky 5 m a s korunovym
zapojem strom- vice ne® 10 % plochy. Jedna se jak o lesni, tak nelesni druhy strom-.
OLwWTC zahrnuje skupinky strom- a rozptylené stromy na zem¥d¥Iskych pozemcich,

v parcich, zahradach a v okoli budov. Typicky se jedna o stromy v produk£nich
zem¥d¥Iskych systémech, jako ovocné sady a agrolesnické pozemky, kde jsou plodiny
p¥stovany pod korunami strom-. OLwWTC zahrnuje také vysadby strom- zalo®ené

za jinym Uf£elem, ne® k produkci d°eva. Naopak sem nepat®i rozptylena d°evinna
vegetace (stromy) s korunovym zapojem strom- mén¥ ne® 10 % plochy, pokryvajici
plochy menz2i ne® 0.5ha a liniové porosty strom- (pasy) u®?, ne® 20 metr-.

1FAO 2012: Forest Resources Assessment Working Paper 180 FRA 2015 Terms and De nitions (2012),
EN (PDF)
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4.2 Interpretace jednotlivych typ- objekt-

4.2.2

‘et°eni pasovych objekt:

Zde zaznamename pof£ate£ni a kone£ny bod protnuti pasového objektu s transek-

tem.
trans

Aplikace nam vedy nabidne na vyb¥r z mo°nosti, dle Zazeni p°isluzné sekce
ektu do kategorie pozemku, provedené v p°edchozim kroku. Teoretické pod-

klady pro zp-sob zaznamenani pasovych a plo2nych objekt- na FTGM transektu

jsou

popsany ve Vyb¥rovém protokolu v p°ilohach FTGM interpretace (sekdes3,

str. 129.

Mezi

pasoveé objekty pofitame liniové porosty strom- a ke°-, a také meze v otev°ené

Krajin¥. Tyto prvky rozptylené d°evinné vegetace se 2et°i v ramci kategorie ostatni
dle NIL. V rdmci kategorie Les dle NIL2 dale zaznamename jako pasovy objekt
zpev-ovaci °ebro do 2i°ky 50 metr-.

Ukaz

U pasovych objekt- je t°eba ctit hierarchii z hlediska biodiverzity: liniovy po-
rost strom- je nad°azen liniovému porostu ke°- a ten je nad°azen mezi. V p°i-
pad¥ vyskytu strom- ji° uva®ujeme objekt jako porost strom- a m¥°ena 2i°ka
se vztahuje na korunu stromu (podobn¥ v p°ipad¥ ke°-). Pokud je v2ak vzda-
lenost mezi jedinci v pasu V¥t2i ne® 20 metr:, uvaujeme je jako solitéry
nejedna se o pas!

Pasovy porost strom- (ke°:) je v2e, co je del?i ne® 20 m s tim, % 2i°ka se
odvodi od aktualni délky vyd¥lené t°emi, horni limit v délce se nezavadi.

nap®. pro nejkrati p°ipustny pas délky 20 m musi byt 2i°ka od 0 do 6.7 m
nap®. pokud bude 2i°ka porostu 7 m, musi byt délka alespo— 21 m

nap®. pokud bude 2i°ka 9 metr-, musi byt délka alespo- 27 m

Jako meze hodnotime pasy nizké vegetace, bez spojitého pokryvu stromy, £i
ke°i. Pokud se stromy a ke°e vyskytuji, musi vzdalenost mezi nimi p°esahovat
20 metr-. Meze s p°imou navaznosti na vy vegetaci zvla2t¥ nevyli2ujeme
p°iadime k vedlejzimu porostu.

Travnaté meze se 2et°i jak kolem vody tak i kolem cest. Je zaveden spodni
limit pro min. 2i°ku meze 1 m.

Jako b°ehovy hodnotime porost jen v okoli tok- 2irzich 2 metr-. Toky do 2 m
2i°ky zvla2t¥ nevylizujeme typicky je p°icadime do spoleEného pasu soub¥°-
ného porostu d°evin (p°ip. k mezi).

Zpev-ovaci %ebro je 2iroky pas melioraEnich (v¥tru odolnych) d°evin = listnag-,
p°ip. mod®inu. Pas rozd¥luje rozsahlé jehliEnaté monokultury z d-vodu zpev-
n¥ni a ochrany p°ed bo°ivymi v¥try. Pro urfeni 2i°ky pasu neni dana minimalni
hodnota, zato maximalni 2i°ka nesmi p°ekro£it 50 m.

ky konkrétnich situaci v2ech zmin¥nych pravidel |ze najit v p°iloze Katalog

objekt- na FTGM transektu (sekce P5, str. 139.
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4. Metodika 2et°eni na FTGM transektu

4.2.3 ’et°eni plo2nych objekt-

Digitalizujeme body protnuti transektu s po£atkem a koncem malych plo2nych ob-
jekt-. Tak jako v p°edchozim p°ipad¥, nam aplikace nabidne na vyb¥r z mo°nosti,
dle za°azeni p°islu2né sekce transektu do kategorie pozemku. V p°ipad¥ dlouhych
(lalo£natych) pasovych objekt- typicky b°ehovych porost- kolem meandrujici °eky
m-%e transekt protnout pasovy objekt n¥kolikrat. Jednotlivé protnuti v2ak uva-
%ujeme odd¥len¥, jako by se jednalo o samostatné pasové objekty, tj. digitalizujeme
ka°dé protnuti s osou pasoveho objektu zvla?'. Teoretické podklady pro zp-sob
zaznamenani pasovych a plo2nych objekt- na FTGM transektu jsou popsany ve
Vyb¥rovém protokolu v p°ilohach FTGM interpretace (sekcd3, str. 129).
Plo2nymi objekty rozumime malé porosty d°evin v krajin¥, tj. v ramci kategorie
ostatni dle NIL. Dale zaznamename malé antropogenni Gtvary, malé vodni Gtvary
(nadre p°irozené i um¥lé) a malé skalni Utvary, jejich® p°itomnost se 2et°i ve v2ech
kategoriich pozemk:, mimo sidla dle LULUCF.

4.2.4 ’et°eni bodovych objekt-

V poslednim kroku digitalizujeme bodové objekty v pasové plo2e rozvinuté 20 metr-
na ob¥ strany transektu. Na rozdil od p°edchozich 2et°eni, nebude nabidka typ-
objekt- striktn¥ omezena podle za®azeni sekce transektu do kategorie pozemku.
Pouze v p°ipad¥, °e zaznamename objekt v kategorii pozemk:, kde neni vyskyt
takového objektu pravd¥podobny (nap°. samostatny strom v lese), zobrazi se zprava
upozor-ujici na vzniklou situaci.

B¥hem 2et°eni se zam¥°ujeme p°edev2im na prvky rozptylené zelen¥ v otev°ené kra-
Jin¥, tj. samostatné (solitérni) stromy, hloufky strom- a hloufky ke°- vyskytujici se

v ramci kategorie ostatni dle NIL, a souEasn¥ mimo kategorii sidla dle LULUCF.

V rdmci kategorii Les a OWL dle NIL2 dale zaznamename vyskyt jehliEnatych

a listnatych sou?i, které se 2et°i jako strom s proschlou korunou a také jako stojici
kmen (torzo). Pro digitalizaci strom- jako®to bodovych objekt- plati tato pravidla:

u jednotlivych objekt- (strom:) digitalizujeme pokud mo®°no patu stromu;
u hlou£ku strom- digitalizujme t¥°i2t¥ celého objektu;

minimalni vy2ka strom- je op¥t 5 metr-.
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5. Pracovni postup 2et°eni na
FTGM transektu

5.1 Pracovni postup 2et’°eni na FTGM transektu

S ohledem na pracnost budéet®°eni na transektu probihat na redukovaném po£tu
inventariza£nich ploch v siti D1 kilometry. V p°ipad¥, °e na takovou IP narazime,
bude automaticky zobrazen dialog na obi5.1 (str. 77).

Obrazek 5.1: Aplikace FONIL ’et’eni na transektu

Po stisknuti tlafitka Transekt aplikace vygeneruje azimut transektu (p°evezme
nahodnou hodnotu azimutu z databaze) viz obrs.2 (str. 78).

V dal?im dialogu je t°eba ustavit vy%ku st°edu IP, dale pak vy?ky konc: prvniho
a druhého ramene podle obr5.3 (str. 78).

Popis nastrojové lizty pro TRANSEKT

Také pro 2et°eni na transektu nabizi FONIL nastrojovou li2tu s tla£itky, jak ukazuje
obr. 5.4 (str. 78).

B¥hem 2et°eni ve stereu Ize nastroje pro m¥°eni aktivovat podreenim klavesy CTRL.
Klavesou ESC se naopak vratime do stereo-modu.
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5. Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

Obrazek 5.2: ’et°eni liniovych objekt- na 1. rameni transektu

Obrazek 5.3: Vy2ky na transektu

Obrazek 5.4: Popis nastrojové li2zty v aplikaci pro transekt
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5.1 Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

5.1.1 Liniové objekty

‘et’eni vychazi ze st°edu inventariza£ni plochy, kdy nejprve identi kujeme hranice
kategorii pozemk: zvla?” na 1. rameni, a pak na 2. rameni transektu a pak zaEne
samotna digitalizace liniovych objekt- viz obr. 5.5 (str. 79).

Obrazek 5.5: Dotaz na existenci rozhrani kategorii pozemk: na 1. rameni transektu a di-
gitalizaci

V mist¥ rozhrani mezi kategoriemi pozemk: klikneme a odpovime na dotaz zda se
jena o rozhrani kategorii pozemk:- NIL2. Dale vybereme odpovidajici typ hranice
pozemk- na zaklad¥ obr.5.6 (str. 79). Aplikace nam nabidne v°dy pouze mao°nosti
dle identi kované kategorie pozemku v p°edchozim kroku pokud by inventariza£ni
st’°ed za®azen do kategorie Les, m-%e byt prvni rozhrani od st°edu pouze Les/cokoli

jiného.

Obrazek 5.6: Kategorie pozemk: NIL2

Nasleduje dotaz zda se jedna o rozhrani s kategorii Les. Pokud ano, nasleduje dotaz
na d°evinnou skladbu okraje lesa podle ob.7 (str. 80).

V p°ipad¥, °e se jedna také o rozhrani kategorii pozemk- LULUCF viz ob/5.8
(str. 80). Nasleduje znovu dotaz na existenci rozhrani kategorii pozemk- na 1. rameni
transektu a v p°ipad¥, °e dal?i rozhrani nejsou, pokrafuje stejné 2et°eni na druhém
ramenu transektu.
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5. Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

Obrazek 5.7: Rozhrani s kategorii Les

Obrazek 5.8: Rozhrani kategorii pozemk- LULUCF
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5.1 Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

5.1.2 Pasové objekty

Po stisknuti volby Pasové objekty nastavi aplikace kurzor na konec jednoho ra-
mene transektu.’et’°eni tak postupuje systematicky z jednoho konce transektu na
druhy. Po zaznamenani pasového objektu ji° neni mo®né posunout se kurzorem zp¥t
po linii transektu za tento pasovy objekt. V p°ipad¥, °e chceme opravit pasovy ob-
jekt, po kterém ji° byly zaznamenané dal?i pasové objekty, musime nejd°ive v2echny
pasové objekty zruzit (smazat).

Pasové objekty zaznamename obecn¥ tak, °e sejmeme bod protnuti transektu s osou
pasového objektu, dale bod v mist¥ protnuti s prvnim a druhym (kone£nym) okra-
jem pasu. V p°ipad¥ dlouhych (laloE£natych) pasovych objekt: typicky b°ehovych
porost- kolem meandrujici °eky m-°e transekt protnout pasovy objekt n¥koli-
krat. Jednotlivé protnuti v2ak uva®ujeme odd¥len¥, jako by se jednalo o samostatné
pasové objekty, tj. digitalizujeme ka°dé protnuti s osou pasového objektu zvla?'.

Ve Vv¥t2in¥ p°ipad- digitalizujeme jak osu, tak krajni body pasového objektu. M-°ou
v2ak nastat situace, kdy zaznamenavame:

a) pouze krajni body. To se tyka situace, kdy transekt protin4 pasovy objekt

v mist¥ ohybu a jeho osu tak v-bec neprotne.

b) pouze protnuti s osou. 'V tomto p°ipad¥ protina transekt pasovy objekt v mist¥

s nulovou 2i°kou nap°®. probiha mezerou mezi dv¥ma stromy v pasu (do 20 m).
V:-bec tedy nem¥°ime délku protnuti (po£ate£ni a koneEny bod pasu), ale pouze
zaznamename bod protnuti osy pasového objektu.

'et°eni na transektu plynule p°echazi na pasové objekty viz dotaz na obb.9
(str. 81).

Obrazek 5.9: 'et’eni pasovych objekt:

P°i zaznamenani pasového objektu se tedy musime rozhodnout, zda-li chceme za-
znamenat délku protnuti pasového objektu a v p°ipad¥, °e transekt protina také
st°’edovou osu, tak zaznamename také pr-se£ik protnuti osy pasového objektu tran-
sektem. K tomuto U£elu byl vytvo°en dotaz zda jde o protnuti st°edové osy pasoveho
objektu podle obr.5.10(str. 82). Pokud jde o p°ipad, °e ma pasovy objekt n¥jakou
2i°ku (v¥t2inou ma), tak sejmeme i krajni body. Po digitalizaci krajnich bod- a p°ip.
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5. Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

oSy pasoveho objektu vybereme typ pasoveho objektu dle £iselniku v té.11
(str. 137).

Obrazek 5.10: Protnuti st°edové osy pasového objektu
Ukazka protnuti plochy pasového objektu viz obr5.11 (str. 82), kde v jedné £4sti

objektu protina transekt pasovy objekt v mist¥ s nulovodi°kou (mezera mezi dv¥ma
stromy). ferveny bod je st°ed a zelené jsou krajni body.

Obrazek 5.11: Pasovy objekt plocha
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5.1 Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

Tabulka 5.1: Mapovaci
(conf_map_strip2luse)

tabulka pro

pasové objekty

na FTGM

transektu

typ pasoveho objektu

kategorie NIL2

kategorie LULUCF

liniovy porost strom-

Ostatni pozemky

Kultivované pozemky

liniovy porost strom-

Ostatni pozemky

Travni porosty

liniovy porost strom-

Ostatni pozemky

Vodni plochy a mok°ady

liniovy porost strom-

Ostatni pozemky

Sidla

liniovy porost strom-

Ostatni pozemky

Ostatni pozemky

liniovy porost ke®-

Ostatni pozemky

Kultivované pozemky

liniovy porost ke®-

Ostatni pozemky

Travni porosty

liniovy porost ke®-

Ostatni pozemky

Vodni plochy a mok°ady

liniovy porost ke®-

Ostatni pozemky

Ostatni pozemky

travnaté meze

Ostatni pozemky

Kultivované pozemky

travnaté meze

Ostatni pozemky

Travni porosty

travnaté meze

Ostatni pozemky

Vodni plochy a mok°ady

travnaté meze

Ostatni pozemky

Ostatni pozemky

zpev-ovaci °ebro

Les

Les

5.1.3 Malé plo2né objekty

U plo2nych obijekt- digitalizujeme také prvni a posledni bod protnuti transektem.
Stejn¥ jako u pasovych objekt:, nastavi aplikace kurzor na konec jednoho ramene
transektu. 'et°eni tak postupuje systematicky z jednoho konce transektu na druhy.
Po zaznamenani plo2ného objektu ji° neni mo°né se posunout zp¥t kurzorem po
linii transektu za tento plo2ny objekt. V p°ipad¥, °e chceme opravit plo2ny objekt,
po kterém ji° byly zaznamenané dal?i plo2né objekty, musime nejd°ive tyto objekty

smazat.

‘et°eni na transektu pokrafuje malymi plo2nymi objekty viz obr. 5.12 (str. 83).
M-%e v2ak nastat i p°ipad, kdy transekt protina jeden spojity objekt vicekrat. Jedna
se typicky o vyrazn¥ lalo£naté plo2né objekty. Tehdy zaznamename také v2echny

ostatni mista protnuti.

Obrézek 5.12: Dotaz na protnuti plo2nych objekt-

83



5. Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

Po konefEném sejmuti v2ech mist protnuti, se objevi dialo§.13 (str. 84), ktery
nam umao®ni zobrazit teEny nalevo a napravo rovnob¥°né s transektem. Pomoci nich
zm¥°ime 2i°ku plo2ného objektu na ob¥ strany a vybereme kategorii a typ plo2ného
objektu dle £iselniku v tab.P4.8 (str. 135.

Obrazek 5.13: M¥°eni 2i°ky plo2ného objektu

Poznamka: Pasové a plo2né objekty se nesmy¥ji p°ekryvat. V aplikaci byla vytvo°ena
funkce, ktera p°i digitalizaci nového plo2ného objektu zkontroluje, jestli tento objekt
neni v kon iktu s ji°® nasnimanym pasovym objektem (jestli nedo?lo k p°ekryti délky
protnuti pasového objektu nebo protnuti st°edové osy pasoveho objektu s ploznym
objektem). V p°ipad¥, °e se objekty p°ekryvaji, upozorni aplikace u®ivatele a na-
bidne dialog obr.5.14 (str. 84) s mo°nosti volby Zru2it p-vodni pasovy objekt?

a Zaznamenat plo2ny objekt.

Obrazek 5.14: Aplikace FONIL kontrola p°ekryti objekt- na transektu
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5.1 Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

Tabulka 5.2: Mapovaci
(conf_map_area2luse)

tabulka pro

plo2né objekty

na FTGM

transektu

typ plo2ného objektu

kategorie NIL2

kategorie LULUCF

malé vodni Gtvary

Les

Les

malé skalni Gtvary

Les

Les

malé antropogenni Utvary

Les

Les

malé porosty strom-

Ostatni pozemky

Kultivované pozemky

malé porosty strom-

Ostatni pozemky

Travni porosty

malé porosty strom-

Ostatni pozemky

Vodni plochy a mok°ady

malé porosty strom-

Ostatni pozemky

Sidla

malé porosty strom-

Ostatni pozemky

Ostatni pozemky

malé porosty ke°-

Ostatni pozemky

Kultivované pozemky

malé porosty ke°-

Ostatni pozemky

Travni porosty

malé porosty ke°-

Ostatni pozemky

Vodni plochy a mok°ady

malé porosty ke°-

Ostatni pozemky

Ostatni pozemky

malé vodni Utvary

OowWL

Travni porosty

malé vodni Utvary OwL Vodni plochy a mok°ady
malé vodni Utvary OWL Ostatni pozemky

malé vodni Utvary OoLwTC Kultivované pozemky
malé vodni Gtvary OoLwTC Travni porosty

malé vodni Gtvary OoLwTC Vodni plochy a mok°ady
malé vodni Utvary OoLwTC Ostatni pozemky

malé vodni Utvary

Ostatni pozemky

Kultivované pozemky

malé vodni Utvary

Ostatni pozemky

Travni porosty

malé vodni Gtvary

Ostatni pozemky

Vodni plochy a mok°ady

malé vodni Gtvary

Ostatni pozemky

Ostatni pozemky

malé skalni Gtvary

OowL

Travni porosty

malé skalni Gtvary OwWL Vodni plochy a mok°ady
malé skalni Gtvary OWL Ostatni pozemky

malé skalni Gtvary OoLwTC Kultivované pozemky
malé skalni Gtvary OoLwTC Travni porosty

malé skalni Gtvary OoLwTC Vodni plochy a mok°ady
malé skalni Gtvary OLwTC Ostatni pozemky

malé skalni Gtvary

Ostatni pozemky

Kultivované pozemky

malé skalni Gtvary

Ostatni pozemky

Travni porosty

malé skalni Gtvary

Ostatni pozemky

Vodni plochy a mok°ady

malé skalni Gtvary

Ostatni pozemky

Ostatni pozemky

malé antropogenni Utvary

OwWL

Travni porosty

malé antropogenni utvary | OWL Vodni plochy a mok°ady
malé antropogenni Utvary | OWL Ostatni pozemky

malé antropogenni Gtvary | OLWTC Kultivované pozemky
malé antropogenni Gtvary | OLWTC Travni porosty

malé antropogenni Gtvary | OLWTC Vodni plochy a mok°ady
malé antropogenni Utvary | OLWTC Ostatni pozemky

malé antropogenni Gtvary

Ostatni pozemky

Kultivované pozemky

malé antropogenni Gtvary

Ostatni pozemky

Travni porosty

malé antropogenni Gtvary

Ostatni pozemky

Vodni plochy a mok°ady

malé antropogenni Utvary

Ostatni pozemky

Ostatni pozemky
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5. Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

5.1.4 Bodové objekty

‘et°eni na transektu ukon£ime digitalizaci bodovych objekt-. V okoli transektu se

zobrazi pas 2iroky 20 metr- na ob¥ strany, viz obr.5.15 (str. 86). V tomto pasu
provedeme 2et°eni bodovych objekt-.

Obrazek 5.15: Pas pro 2et’eni bodovych objekt:

Po zodpov¥zeni dotazu na obr5.16 (str. 86) digitalizujeme uvnit® pasma 2et°eni
polohu bodovych objekt- a jejich subtyp-.

Obrazek 5.16: Pas pro 2et°eni bodovych objekt-

Tak jako u pasovych a plo2nych, odpovida nabidka typ- a subtup- bodovych objekt-
dané kategorii Useku pozemku, na kterém se nachazeji dle £iselniku v tBd.9
(str. 136. Z d-vodu problematického rozd¥leni pasu 2i°ky 40 m do Usek- (éikmy, £i
nelinearni pr-b¥h hranice v pasu), byla ponechana mo°nost za®azeni typu objektu
na operatorovi/operatorce. V p°ipad¥ vyb¥ru objektu na nepravd¥podobné kategorii
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5.1 Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

(nap®. sou? v poli) se v dialogu obr5.17(str. 87) zobrazi £erven¥ hla?ka Pozor tento
typ neodpovida typu useku. Ve skute£nosti to v2ak nastat m-%e, kone£né rozhodnuti

je proto na operatorovi.

Obrazek 5.17: Aplikace FONIL upozorn¥ni na p°islu2nost bodového objektu

Tabulka 5.3: Mapovaci

(conf_map_point2luse)

tabulka pro bodové objekty na FTGM transektu

typ bodového objektu

kategorie NIL2

kategorie LULUCF

soliterni strom

Ostatni pozemky

Kultivované pozemky

soliterni strom

Ostatni pozemky

Travni porosty

soliterni strom

Ostatni pozemky

Vodni plochy a mok°ady

soliterni strom

Ostatni pozemky

Ostatni pozemky

hloufek strom-

Ostatni pozemky

Kultivované pozemky

hloufek strom-

Ostatni pozemky

Travni porosty

hloufek strom-

Ostatni pozemky

Vodni plochy a mok°ady

hloufek strom-

Ostatni pozemky

Ostatni pozemky

hloufek ke°- Ostatni pozemky Kultivované pozemky
hloufek ke®- Ostatni pozemky Travni porosty

hloufek ke®- Ostatni pozemky Vodni plochy a mok°ady
hloufek ke®- Ostatni pozemky Ostatni pozemky

sou? Les Les

sou? OwWL Travni porosty

sSou? OwL Vodni plochy a mok°ady
sou? OWL Ostatni pozemky
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5. Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

5.2 Postup chytani (snapovani) objekt- p°i interpretaci
fotogrammetrického transektu

P°i editaci pasovych a plo2nych objekt:, jejich® po£ate£ni nebo koncovy lomovy
bod linie protnuti transektu koresponduje s ji° existujicim liniovym objektem nebo
v p°ipad¥, kdy po£ate£ni nebo koncovy lomovy bod linie protnuti transektu navazuje
na ji° editovany pasovy nebo plo2ny objekt,je nutné provést p°ichyceni  tohoto
objektu na ji° existujici lomovy bod liniového resp. pasového £i plo2ného objektu.
Pro spravnou funkci chytani objektu je pot°eba provést nastaveni dialogu Editace
>Nastaveni >Parametry chytani viz obr. 5.18(str. 88) (spravné nastaveni chytani
by se m¥lo automaticky aplikovat p°i otev®eni projektu NIL.xml, a proto jej neni
pot°eba manualn¥ nastavovat).

Obrazek 5.18: TopoL XT nastaveni dialogu chytani objekt-

Samotné chytani objekt- se provadi p°ibli°enim kurzoru k lomovému bodu objektu,
na ktery chceme p°ichyceni provést. Vzdalenost kurzoru od lomového bodu objektu
musi byt menzi, ne® hodnota nastavené meze chytani (nap°®. 5 m). Po stisknuti
prost°edniho tlafitka dojde k vyb¥ru prvniho lomového bodu, ktery vyhovuje pod-
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5.3 Podrobny postup 2et°eni objekt- na FTGM transektu

minkam chytani zarove- je tento bod zvyrazn¥n a v hornim pravém rohu stereo-
monitoru se zobrazi identi kaEni Udaje vrstvy, ke které se chytani provadi.

5.3 Podrobny postup 2et°eni objekt- na FTGM transektu

Systém z databaze vybral plochu SOBE (2013) s konkrétni stereo-dvojici snimk-.

Obrazek 5.19: Plocha k interpretaci

V dal?im dialogu je t°eba ustavit vy2ku st°edu transektu a dale pak vy2ky obou
koncovych bod-.

Obrazek 5.20: Ustaveni vyzek

VWhbereme kategorii do které spada inventarizaEni st°ed v na2em p°ipad¥ je to Les.
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5. Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

Obrazek 5.21: Ukazka °e2enych bod-

Obrazek 5.22: Inventariza£ni st°ed
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5.3 Podrobny postup 2et°eni objekt- na FTGM transektu

V dal?i £asti nastupuje 2et°eni liniovych objekt-. Nejprve identi kujeme hranice
kategorii pozemk- na 1. rameni. V mist¥ rozhrani mezi kategoriemi pozemk- vybe-
reme odpovidajici typ hranice pozemk-. Aplikace nam nabidne v°dy pouze mao°nosti
dle identi kované kategorie pozemku v p°edchozim kroku (pokud byl inventariza£ni
st’°ed za®azen do kategorie Les, m-%e byt prvni rozhrani od st°edu pouze Les/cokoli
jiného).

Obrazek 5.23: Liniové objekty 1. rameno kategorie

Obrazek 5.24: Interpretace 1. ramene

Zvoli se odpovidajici kategorie pozemku podle NIL a LULUCF.
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5. Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

Obrazek 5.25: Kategorie pozemku 1. rameno

Nasleduji op¥t dialogova okna s otdzkami np°echod do dal?i kategorie pozemku.

Obrazek 5.26: Kategorie NIL a LULUCF 1. rameno

Obréazek 5.27: Kategorie pozemku LULUCF 1. rameno a)

Obrazek 5.28: Kategorie pozemku LULUCF 1. rameno b)
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5.3 Podrobny postup 2et°eni objekt- na FTGM transektu

Obrazek 5.29: Kategorie pozemku Les 1. rameno

V dal?i fazi identi kujeme hranice kategorii pozemk- na 2. rameni.

Obrazek 5.30: Kategorie pozemku 2. rameno
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5. Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

Obrazek 5.31: Interpretace 2.ramene

Obrazek 5.32: Kategorie pozemku NIL a LULUCF 2. rameno a)

Nasleduji op¥t dialogova okna s otazkami np°echod do dal?i kategorie pozemku.

Obrazek 5.33: Kategorie pozemku NIL a LULUCF 2. rameno b)
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5.3 Podrobny postup 2et°eni objekt- na FTGM transektu

Obrazek 5.34: Kategorie pozemku LULUCF 2. rameno

Obrazek 5.35: Kategorie pozemku Les 2. rameno
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5. Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

‘et°eni postupn¥ p°echazi na pasové objekty. Pokud le®i takovy objekt na transektu,
objevi se nasledujici dialogova okna, kterd nas vedou podle typu odpov¥di, kde
zaznamenavame bod protnuti transektu s osou pasoveho objektu, dale bod v mist¥
protnuti s prvnim a druhym okrajem pasu.

Obrazek 5.36: Pasové objekty a)

Obrazek 5.37: Pasoveé objekty b)

Obrazek 5.38: Kategorie pasového objektu a)
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5.3 Podrobny postup 2et°eni objekt- na FTGM transektu

Obrazek 5.39: Kategorie pasového objektu b)

Také u malych plo2nych objekt- zaznamenavame prvni a posledni bod protnuti
transektem.

Obréazek 5.40: Plo2né objekty

Obrazek 5.41: Kategorie plo2ného objektu
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5. Pracovni postup 2et°eni na FTGM transektu

Po ukon£eni vZech mist protnuti se objevi dialog prm¥°eni 2i°ky plo2ného objektu,
pomoci zobrazenych te£en nalevo a napravo rovnob¥°n¥ s transektem.

Obrazek 5.42: 'i°ka plo2ného objektu

Digitalizace bodovych objekt- v pasoveé plo2e rozvinuté 20 m na ob¥ strany.

Obrazek 5.43: Situace s bu erem

V nazem p°iklad¥ se bohuel bodové objekty nenachazi a tedy se ukon£i a ulo®i cela
interpretace transektu.

Obrazek 5.44: Bodové objekty a konec interpretace
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P°iprava podklad- pozemniho
2et°eni s vyu°itim FTGM
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6. P°iprava podklad- pozemniho
2et°eni

P°ed ka®dou sezonou venkovniho 2et°eni probiha p°iprava projekt- FMDC tj. pro-
jektu pro navigaci a projektu pro vlastni 2et°eni na inventariza£nich plochach. P°ed
p°ipravou v2ech podklad- pozemniho 2et°eni musi byt ukon£ena fotogrammetricka
intepretace a provedeny kontroly v inventariza£nich podsitich (sekdel?, str. 6) dle
odpovidajiciho £asového pr-b¥hu a detailu 2et°eni.

6.1 Vyb¥r inventarizaEnich bod- pro pozemni 2et°eni

Pro pozemni 2et°eni jsou v obou inventariza£nich sitich vybrany pouze body, které se
nachazi na izemi fR a u nich® nelze na zaklad¥ FTGM hodnoceni a dal2ich podklad-
spolehliv¥ vylou£it p°isluznost ke kategorii pozemk- dle NIL2 Les respektive OWL
(OWL p°ipada v uvahu pouze pouze v inventariza£ni siti NIL2). Konkrétni postup

v obou sitich je nasleduijici.

6.1.1 \Wyb¥r bod- v inventariza£ni siti NIL1

Do pozemniho 2et°eni jsou za®azeny inventarizaEni body sit¥ NIL1 (sekcé?2.]
str. 7), které maji byt 2et°eny v dané sezén¥ (sekck12.] str. 7) (pat®i do p°isluzné
podsit¥ (sekcel.12.] str. 7) dle £asového pr-b¥hu 2et°eni), nachazi se na Uzemi fR
a vyhovuji alespo- jedné z nasledujicich podminek.

" inventarizaEni bod byl fotogrammetricky intepretovan jako kategorie pozemk-
dle NIL2 Les nebo n¥ktera z kategorii nejistého za®azeni obsahujici Les tj.

kategorie Les_ OLWTC, Les_Ostatni a Les_ OLwWTC_OWL_Ostatni;
inventariza£ni bod byl v NIL1 za®°azen do kategore Les;

inventariza£ni bod pat®i do kategorie Les dle gisové vrstvy OLIL

6.1.2 Vyb¥r bod- v inventariza£Eni siti NIL2

Do pozemniho 2et°eni jsou navreny inventariza£ni body podsit¥ S2 (sekc&2.2

str. 11), které maji byt 2et°eny v dané sezon¥ (pat°i do p°islu2né podsit¥ dle £asového
pr-b¥hu 2et°eni), nachazi se na uzemi fR a vyhovuji alespo- jedné z nasledujicich
podminek.
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6. P°iprava podklad- pozemniho 2et°eni

" inventariza£ni bod byl fotogrammetricky intepretovan jako kategorie pozemk-
dle NIL2 Les nebo OWL nebo n¥ktera z kategorii nejistéhpa®azeni obsahu-
jici Les nebo OWL tj. kategorie Les_ OLWTC, Les_Ostatni, OWL_Ostatni
a Les OLWTC_OWL_Ostatni;

" inventarizaEni bod pat®i do podsit¥ S16 (sekdel2.2 str. 11);

inventariza£ni bod pat®i do kategorie Les dle gisove vrstvy OLIL

6.2 Pciprava projektu navigace

Projekt navigace se p°ipravuje pro ka®°dou sezénu pozemniho 2et°eni zvla?” a je
£len¥n dle okres-. SpoleEnym podkladem pro ob¥ inventariza£ni sit¥ jsou polygo-
nalni SHP soubory okres-f_a nuts4 NUTS4 , které jsou exportovany z vrstvy
f_a nuts4 schématu gisdata_external databaze DS_NIL. ZaNUTS4 jsou pro jed-
notlivé SHP soubory dosazovany NUTS kody okres-.

6.2.1 Navigace NIL1

Podkladem pro tvorbu projektu jsou nasledujici SHP soubory, v jejich® nazvu se za
YYYY_S dosadi rok a sezona 2et°eni a 2dUTS4 kdéd NUTS daného okresu.

" f p_eld survey n1 YYYY_S NUTS4 generované st°edy NIL1
(sekcel.23.3 str. 27), pouze inventariza£ni body navreené pro pozemni 2et°eni
(sekceb.1.], str. 102);

" f_p_plot_centers_measured_n1 _YYYY_S NUTS4 zam¥°ené
st’edy NIL1 (sekcel.23.4 str. 27);

f p_alternative_plot_centers_n1 NUTS4 nahradni st°edy NIL1
(sekcel.23.] str. 26), vrstva je d¥lena do soubor- po okresech, d¥leni po se-
zénéach a letech 2et°eni neni pouCito;

~ f _p_auxiliary trees n1 YYYY_S NUTS4 oznafené stromy NIL1;

" f_I boundary n1 YYYY_S NUTS4 FTGM digitalizované okraje
pozemku pro inventariza£ni body v siti NIL1 za°azené do pozemniho 2et°eni;

" fl squares n1 YYYY_S NUTS4 interpreta£ni £tverce centrované
na generovanych st°edech (sek&e23.3 str. 27) NIL2 za®azenych do pozemniho
2et’eni

6.2.2 Navigace NIL2

Podkladem pro tvorbu projektu jsou nasledujici SHP soubory, v jejich® nazvu se za
YYYY_S dosadi rok a sezona 2et°eni a 2dUTS4 kdéd NUTS daného okresu.

" f p_eld survey n2 YYYY_S NUTS4 generované st°edy NIL2
za®azené do pozemniho 2et°eni;

" f_I_boundary n2_YYYY_S NUTS4 FTGM digitalizované okraje
pozemku pro inventariza£ni body v siti NIL2 za®azené do pozemniho 2et°eni;
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f | squares n2_YYYY_S NUTS4 interpreta£ni £tverce centrované
na generovanyctst®edech (sekcé.23.3 str. 27) NIL2 za®azenych do pozemniho
2et’eni

6.3 P°iprava projektu ploch

Projekt ploch se p°ipravuje pro ka®dou sezénu pozemniho 2et°eni zvlaz'. Zakladni
strukturni jednotkou projektu je jednotliva inventarizaEni plocha. Postup p°ipravy
je popsan dle typu inventariza£ni sit¥.

6.3.1 Plochy NIL1

Projekt je koncipovan a p°ipravovan jako opakovany, co® znamend, °e do pro-
jektu mimo jiné vstupuji inventarizaEni body m¥°ené v NIL1 (vEetn¥ databaze re-
gistovanych kmen-). Krom¥ informaci z databdze NIL1 je podkladem SHP soubor
f p_eld survey n1 YYYY_S generovanych st°ed- NIL1. Jedna se pouze
o inventarizaEni body sit¥ NIL1 navr®ené pro pozemni 2et°eni. SuXYYY_S je
nahrazen rokem a sezénou 2et°eni.

6.3.2 Plochy NIL2

Projekt je p°ipravovan pouze na zéklad¥ informaci p°edanych v podob¥ SHP souboru
f p_eld_survey n2 YYYY_S generovanych st°ed- NIL2. Jedn& se pouze
o inventarizaEni body sit¥ NIL2 navr®ené pro pozemni 2et°eni. SuXYYY_S je
nahrazen rokem a sezénou 2et°eni.

6.4 Podklady pro inventariza£ni skupiny

P°ed zahajenim ka°dé sezony pozemniho 2et°eni obdri inventariza£ni skupiny na-
sledujici podklady

f p_eld _survey n12 YYYY_S NUTS4 SHP soubor inventari-
za£nich bod-, ob¥ sit¥, d¥l¥ni po sezonach a okresech (mo°nost tvorby viastni
mapove kompozice);

" f p_eld survey n2 S4 YYYY_S NUTS4 SHP soubor inven-
tarizaEnich bod-, si” NIL2, podsi” S4 (rozzi°ené 2et°eni), d¥I¥ni po sezdnach
a okresech (mo°nost tvorby vlastni kompozice, podklad pro OS LT);

" f | boundary PLOTNAME FTGM interpretovany SHP okraj pozemku
pro p°isluznou inventariza£ni plochu (su x PLOTNAME);

" 2ablony SHP pro pou®iti ve FMDC pro vytyEeni entit inventarizagnich
ploch (sekcel.1], str. 5) v terénu, pro ka°dou plochu po jedné 2ablon¥ od
ka°dého typu;

rastrové mapy pro tisk nebo p°imé pouCiti ve FMDC, pro ka®dou inventa-
rizaEni plochu jedna mapa od ka°dého typu
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6. P°iprava podklad- pozemniho 2et°eni

6.5 Podklady pro zji2t¥ni vlastnictvi dle KN

Podkladem pro zji2t¥ni vlastnictvi jsou SHP souboryf p eld survey n12
YYYY_NUTS3  generovanychst’ed- sit¥ NIL1 a NIL2 navrPenych pro pozemni
2et°eni. Soubory SHP jsou £len¥ny po letech 2et°eni (suXYYY ) a jednotlivych
krajich (sux NUTS3 ).

6.6 Podklady pro zji2t¥ni dat SLHPO a OPRL

Podkladem pro zji2t¥ni dat SLHPO je SHP soubof p n12_YYYY_2 YYYY

+1_1 generovanych st’ed- sit¥ NIL1 a NIL2 bez ohledu na za®azeni do pozemniho
2et°eni. Soubory SHP jsou £len¥ny po sezOonach pozemniho 2et°eni, jeden soubor
pokryva uzemi celé fR. Struktura velifin zji2t¥nych z SLHPO a OPRL je uvedena

v souboru Pr-nik_NIL_SLHP_OPRL_velifiny.pdf.

6.7 ’ablony SHP pro FMDC

SHP 2ablony se pouCivaji k vyty£eni jednotlivych entit ka°dé inventariza£ni plochy
(sekcel.l1l, str. 5) v terénu. PouCivaji se r-zné sady SHP 2ablon v zavislosti na
rozsahu 2et°eni na dané inventariza£ni plo2e. 'ablony zhotovené pro plochy navr-
%ené do pozemniho 2et°eni (sekd®1.1 str. 101) se importuji do p°isluznych vrstev
FMDC viz popis zalo°ky Mapa (NIL1) a Mapa (NIL2). Postup importu 2ablon do
FMDC je uveden v ramci postupu praci na plo2e, 2et°eni v siti NIL1 respektive NIL2.
SHP 2ablony pro si” NIL1, NIL2, rok a sezdnu m¥°eni se generuji pomoci bashového
skriptu bash_shp4n .sh. P°ed spu2t¥nim skriptu je nutné v jeho t¥le spravn¥ na-
stavit parametry p°ipojeni k PostgreSQL. Po spu2t¥ni skriptu z p°ikazové °adky
v termindlu, se skript uCivatele zepta na rok (parametr MEASUREMENT_YEAR)

a sezonu (MEASUREMENT_SEASON) pro ne® se maji 2ablony vyhotovit. T°etim
parametrem, ktery se nastavuje z p°ikazové radky, je parametr EXCEPT_OLD,
p°i£em° u n¥j se zadavaji hodnoty TRUE nebo FALSE. Pokud maji byt vyhoto-
veny 2ablony pro inventarizagEni body, které byly navreeny do pozemniho 2et°eni
navic po zavedeni managementu toku dat FTGM, nastavi se hodnota parametru
EXCEPT_OLD na TRUE. Pokud maji byt vyhotoveny 2ablony pro v2echny inven-
tariza£ni body pro dany rok a sezénu, nastavi se hodnota parametru EXCEPT_OLD
na FALSE. Whotovené 2ablony jsou ukladany v domovském adres&®i, a to v adre-
sa°ove struktu®e: /shp4dn /rok/sezéna/pobo£ka/si’/krajlokres/plocha. P°ipadné
chybové hla2ky jsou p°esm¥rovany do vystupniho souboru shp4n _errors.txt , ktery
se vytvo°i do adresa’e /shp4n .

6.7.1 SHP 2ablony pouCivané v siti NIL1

6.7.1.1 'ablona interpretaEniho £tverce, si” NIL1

'ablona mé podobu liniového SHP souboru s nazvein!_square_ PLOTNAME :
kde zaPLOTNAME dosazujeme nézev inventarizagni plochy NIL1 (sekdel8.1,
str. 24) (pro ka°dou plochu samostatna 2ablona). Pro nov¥ zakladané plochy jsou
2ablony intepretagnich £tverc- centrovany na generovanych st°edech. Délka strany
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6.7 'ablony SHP pro FMDC

£tverce jep°esn¥ 51 m, orientace ve sm¥ru vychod-zapad, sever-jih. Sobory se umis-
“uji v adresa’oveé struktu®e podklad- dle p°iluznosti k roku m¥°eni, sezon¥, pobo£ce
UHUL, inventariza£ni siti, kraji, okresu a inventariza£ni plo2e. Atributova tabulka
obsahuje pouze jeden zaznam (jeden £tverec, typ linestring) a jedno pole viz. tald

(str. 105.

P°ed samotnym 2et°enim v terénu je p°ipravena pouze pro plochy nov¥ za°azené
do pozemniho 2et°eni (sekcé.1.], str. 101 NIL. D-vodem je fakt, °e skuteEné po-
zice ploch zalo®enych v obdobi NIL1 mohou byt a°® n¥kolik desitek metr- vzdalené
odpovidajicim generovanym st°ed-m (sekc#.23.3 str. 27).1 SHP 2ablony interpre-
taEnich £tverc- vytvo°ené na poloze generovaného st°edu by byly v mnoha p°ipadech
nepou®itelné. Proto jsou na plochach zalo®enych v ramci NIL1 2ablony vytva°eny
p°imo v terénu na zaklad¥ nov¥, pomoci GPS, zam¥°ené polohy st°edu inventariza£ni
plochy (sekcel.23.4 str. 27) (na mist¥ nalezu geodetického mezniku pou®itého pro
stabilizaci v ramci prvniho cyklu NIL).

Tabulka 6.1: Struktura SHP souboru f_|_square_ PLOTNAME

Pole | Datovy typ Popis
databazovy identi kator s hodnotou jedna jeden £tverec
v rdmci SHP 2ablony

id int

6.7.2 SHP 2ablony pouCivané v siti NIL2

Geometrie 2ablon a hodnoty pole cat, je-li pro konkrétni 2ablonu pou®ivano, jsou
patrné na obr.6.1 (str. 108 a 6.2 (str. 108

6.7.2.1 'ablona interpretaEniho £tverce, si” NIL2

Geometrie 2ablony, ndzev souboru i struktura atributové tabulky jsou shodné s popi-
sem pro si” NIL1 (sekcé.7.], str. 104). SHP interpreta£nich £tverc- jsou p°ipraveny
pro v2echny inventarizafEni plochy sit¥ NIL2 za°azené do pozemniho 2et°eni v da-
nou sezénu. 'ablony jsou centrovany na poloze generovaného st°edu inventariza£ni
plochy.

6.7.2.2 'ablona transektu

Jedna se o SHP soubdr | transect PLOTNAME , kde je zaPLOTNAME
dosazen nazev inventariza£ni plochy NIL2 (sek&el8.2 str. 24) (pro ka°dou plochu
samostatna 2ablona). 'ablona transektu se pou®iva p°i navigaci na pozemnim tran-
sektu. Atributova tabulka obsahuje pouze jeden zaznam (jeden transekt se dv¥ma
rameny, typ linestring) a jedno pole viz tab.6.2 (str. 106).

6.7.2.3 ’ablona transektu mrtvého d°eva, zakladni 2et°eni

1To je dano jednak technologickou Grovni v obdobi NIL1 (mo®nosti GPS za®izeni), ale také samotnym
pracovnim postupem, kdy v terénu nebyly b¥°n¥ vyulivany fotogrammetrické podklady a druha plocha
duplexu byla zalo®°ena na konci 300 m dlouhého transektu. Po tomto transektu se navigovalo pomoci
laserového dalkom¥ru a buzoly, co® v vzhledem k podminkdm prace v lesnim terénu vedlo k pom¥rn¥
velkym polohovym chybam.
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Tabulka 6.2: Struktura SHP souboru f_|_transect PLOTNAME

Pole | Datovy typ Popis
databazovy identi kator s hodnotou jedna jeden transekt
v ramci SHP 2ablony

id int

Této 2ablon¥ odpovida soubor s nazveil_dwd_transect PLOTNAME , kde
je zaPLOTNAME dosazen nazev inventariza£ni plochy NIL2 (sek&€l8.2 str. 24)
(pro ka°dou plochu samostatna 2ablona). 'ablona odpovida popisu v sekci Tran-
sekty mrtvého d°eva na plochach zakladniho 2et°eni. Struktura atributové tabulky
se £ty°’mi zaznamy (pro ka°dé ze £ty° ramen transektu jedna linie, typ linestring) je
uvedena v tab.6.3 (str. 106). Hodnoty pole cat slou®i k rozlizeni ramene transektu
viz obr. 6.1 (str. 108.

Tabulka 6.3: Struktura SHP souboru f_|_dwd_transect PLOTNAME

Pole | Datovy typ Popis
id int databazovy identi kator
cat int identi kator ramene transektu

6.7.2.4 ’ablona transektu mrtvého d°eva, roz2i°ené 2et°eni

Néazev souboru je shodny s ndzvem 2ablony pro zakladni 2et°eni (se&Ce 2 str. 106).
Geometrie v2ak odpovida plocham roz2i°eného 2et°eni. Struktura atributové tabulky
se dvanécti zaznamy (pro ka°dé ze £ty° ramen transektu t°i liniové segmenty typu
linestring) je shodna s plochami zékladniho 2et°eni viz tal.3 (str. 106). Hodnoty
pole cat slou®i k rozli2eni ramene a segmentu transektu viz obr6.2 (str. 108).

6.7.2.5 'ablona st°ed- kruhovych segment- nehroubi

"ablona je ulo®ena v souboruf_p _small_trees_circles PLOTNAME , kde je
zaPLOTNAME dosazen nazev inventariza£ni plochy NIL2 (sekdel8.2 str. 24)
(pro ka°dou plochu samostatna 2ablona). Struktura atributové tabulky se dv¥ma
zaznamy (pozice zapad a vychod) je popséana v tab.4 (str. 106. Hodnoty pole
cat slou®i k rozlizeni pozice pro 2et°eni jedinc- nehroubi viz obr.6.1 (str. 108.

Tabulka 6.4: Struktura SHP souboru f_p_small_trees_circles_ PLOTNAME

Pole | Datovy typ Popis

id int databazovy identi kator
oznafeni pozice st°edu kruhovych segment- nehroubj
(sekcel.16.2 str. 23)

cat int
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6.7.2.6 'ablona pozic zakopk:

'ablona je ulo®ena v souboruf_p_soil_samples_ PLOTNAME , kde je zaPLOT-
NAME dosazen nazev inventariza£ni plochy NIL2 (sek&€el8.2 str. 24) (pro ka°dou
plochu samostatna 2ablona). Struktura atributové tabulky se dv¥ma zaznamy (po-
zice sever a jih) je popséana v tal6.5 (str. 107). Hodnoty pole cat slou®i k rozlizeni
pozice zakopku viz obr6.1 (str. 108).

Tabulka 6.5: Struktura SHP souboru f_p_soil_samples_PLOTNAME

Pole | Datovy typ Popis
id int databazovy identi kator
cat int oznafeni pozice zakopku

6.7.2.7 "ablona mo°nych pozic zalo°niho st°edu

'ablona je ulo®ena v souboruf_p_auxiliary land_marks_ PLOTNAME , kde
je zaPLOTNAME dosazen nazev inventariza£ni plochy NIL2 (sek&€l8.2 str. 24)
(pro ka°dou plochu samostatna 2ablona). Struktura atributové tabulky se #t°mi
zadznamy (mo°na pozice sever, vychod, jih a zapad) je popséana v t&h6 (str. 107).
Hodnoty pole cat slou®i k rozlizeni mo°né (zvolené) pozice zalo°niho st°edu viz
obr. 6.1 (str. 108.

Tabulka 6.6: Struktura SHP souboru f_p_auxiliary_land_marks  PLOTNAME

Pole | Datovy typ Popis
id int databazovy identi kator
cat int oznafeni pozice zalo°niho st°edu (sekck23.2 str. 26)

6.7.2.8 'ablona pozice sondy, roz2i°ené 2et°eni

‘ablona je ulo®ena v souboruf_p_soil_sond_location_ PLOTNAME , kde je
zaPLOTNAME dosazen nazev inventariza£ni plochy NIL2 (sekdel8.2 str. 24)
(pro ka®dou plochu samostatna 2ablona). Struktura atributové tabulky s jednim za-
Znamem je popsana v tab6.7 (str. 107). Pole cat neni pouito, geometrie 2ablony
viz obr. 6.2 (str. 108).

Tabulka 6.7: Struktura SHP souboru f_p_soil_sond_location_ PLOTNAME

Pole | Datovy typ Popis
id int databazovy identi kator
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6. P°iprava podklad- pozemniho 2et°eni

Obrazek 6.1: 'ablony SHP pou®ivané na plochach zakladniho 2et°eni; autor: R. Adolt

Obrazek 6.2: 'ablony SHP poucivané na plochach roz2i°eného 2et°eni; autor: R. Adolt
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6.8 Mapové podklady pozemniho 2et°eni

Mapové podklady nam slou® pro snaz2i dohledanst°edu inventariza£ni plochy
a k orientaci v terénu. Jsou dvojiho typu dle zp-sobu pou®iti:

pro tisk soubory ve formatu PDF;
rastry ve formatu TIFF pro pouCiti ve FMDC

Oba typy mapovych podklad- se p°ipravuji pro ka°dou inventariza£ni plochu za-

°azenou do pozemniho 2et°eni (sekdel, str. 101) (bez ohledu na inventariza£ni

si"). Mapy jsou umist¥ny v adresa°ové struktu®°e dle p°isluznosti k inventariza£ni
siti, pobo£ce UHUL, kraji (NUTS3), okresu (NUTS4) a inventariza£ni plo%e (nazev
inventariza£ni plochy).

6.8.1 Ortofotomapa s p°ekryvem hospoda°ské mapy urf£ena k navigaci

Jedna se o sou’adnicov¥ p°ipojeny vy°ez ortofotomapy a rastr lesnického detailu
o velikosti 202 km (centrovany na inventariza£ni bod). Soubory jsou ulo®eny ve
formatu TIFF. Mapu Ize pou®it ve FMDC p°i navigaci na inventariza£ni plochu.

6.8.2 Detailni ortofotomapa pro praci na ploze

Jedna se sou’adnicov¥ p°ipojeny vy°ez ortofotomapy o velikosti 4B80 m (cent-
rovan na inventarizafEnim bod¥) ve formatu TIFF. Slou®i k p°esnému dohledani inv.
plochy a k detailn¥j2i orientaci na plo2e (rozhodnuti o kategorii pozemk:, mapovani
okraje, £len¥ni £tverce a velkého kruhu, orientace p°i ch-zi na transektu).

6.8.3 Ortofotomapa s p°ekryvem hospoda°ské mapy v m¥°itku 1:5000

Tato mapa ve formatu PDF je urEena k pro tisk na format A3. Jedn& se o ortofoto-
mapu s p°ekryvem lesnického detailu v m¥°itku 1:5000. St°ed inventariza£ni plochy
je vyznafen k°i°kem (uprost°ed listu). V levém rohu je umist¥n detail inventari-
zaEniho £tverce v m¥°itku 1:1000. V levém hornim rohu je umist¥n popisek, ktery
obsahuje:

1. ID plochy

2. Nazev plochy

3. NUTS4 (okres) nazev
4. ORP nézev

6.8.4 P°ehledova mapa s lesnickym detailem v m¥°itku 1:25000

Jedna se o p°ehledovou mapu (SMO) s p°ekryvem lesnického detailu v m¥°itku
1:25000. Mapa je urfena pro tisk (soubor PDF) ve formatu A3. St°ed inventariza£ni
plochy je vyznafen k°i°kem uprost°ed mapového listu. V levém hornim rohu se
nachazi popisek, ktery obsahuje:
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Obréazek 6.3: Ortofotomapa s p°ekryvem hospoda°ské mapy 202 km; zdroj: UHUL

1. ID plochy

2. Nazev plochy

3. NUTS4 (okres) nazev
4. ORP néazev
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6.8 Mapové podklady pozemniho 2et°eni

Obréazek 6.4: Ortofotomapa pro praci na plo2e 4000400 m; zdroj: UHUL
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6. P°iprava podklad- pozemniho 2et°eni

Obréazek 6.5: Ortofotomapa 1:5000; zdroj: UHUL

Obréazek 6.6: P°ehledova mapa 1:25000; zdroj: UHUL
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P1. Za®azovani do kategorii
pozemk: NIL2 (pozemni 2et°eni)

Klasi kace inventarizaEnich bod- dle de nic kategorii pozemk- se provadi podle
algoritmu obsa®eného v obrP1.3(str. 123 kategorii pozemk: NIL2. K o£islovanym
uzl-m schématu je p°ipojen nasledujici komenta®.

P1.1 Uzel 1

Za okraj zde povalujeme:

z°ejmy okraj n¥které z kategorii pozemk- dle NIL2 typicky shodny
s hranici vyu®iti, nap°®. pole hospoda°®sky les.

okraj porostu  strom:, nebo ke°- nebo obojiho, nemusi byt nutn¥ okrajem
kategorie pozemk- dle NIL2.

" okraj, ktery neni okrajem porostu porost byl vykacen, polomy a vyvra-
tové plochy, porost sho°el apod., nemusi byt nutn¥ okrajem kategorie pozemk-
NIL2.

Klasi kace na kategorie pozemk- vy®aduje spln¥ni urfitych parametr- pozemku.
Abychom tyto parametry mohli ov¥°ovat je nezbytné nejprve vymezit pozemek,
ktery vlastn¥ posuzujeme. Okraje mapujeme pouze pokud probihaji v ramci £tverce
(51051 m) afkoli v n¥kterych p°ipadech (ov¥°eni minimalni plochy 0.5 ha) musime
posoudit pr-b¥h okraj- i za hranici £tverce. Nejprve zva®ime mao°nost vyli2eni okraje
kategorie pozemk- Les. Tim de facto zva®ujeme vedeni okraje i pro OLWTC, po-
n¥vad® okraje t¥chto kategorii jsou de novany velmi podobn¥. Okraj OLWTC v2ak
m-°e byt veden vyhradn¥ jako spojnice korun °ivych strom- s vy2kou dosahuijici
alespo- 5 m (v kategorii Les se po£ita navic s mo°nosti budouciho dosa®eni mini-
malniho zapoje a vy2ky). Déle, neni-li to mo°né nebo U£elné, zva®ujeme vyli2eni
okraje potencialniho OWL. Posledni z uvedenych typ- okraje (okraj neni okrajem
porostu) p°ichazi v ivahu pouze u kategorie Les, nebo” v p°ipad¥ OWL a OLwWTC
m-°e okraj vymezovat pouze skupina %ivych strom- s aktualni vy2kou alespo— 5 m,

v p°ipad¥ OWL navic i ke°- s aktualni vy2kou alespo- 0.5 m. Podrobnosti o zp-sobu
vedeni okraje jsou pro jednotlivé kategorie pozemk- uvedeny v ramci uzlu 2. Spln¥ni
v2ech parametr- de nujicich kategorie pozemk- se ov¥°i dale ve schématu.
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P1. Za®azovani do kategorii pozemk- NIL2 (pozemni 2et°eni)

Specialni p°ipady:

1. Okraj nevylizujeme, pokud jez°ejmé, °e byrozloha vylizeného pozemku

(s p°edpokladanou kategorii Les, OLWTC nebo OWLhedosahla 0.5 ha.
Okraj musime mapovat ve v2ech ostatnich p°ipadech, tzn. i tehdy, pokud se
domnivame, °e nebude spln¥n n¥ktery z dal2ich parametr- (typicky 2i°ka).

. Za okraje nejsou povalovanyorostni st¥ny (rozhrani) mezi pasekami,

polomy a vyvraty, p°ipadn¥ sho’elymi plochami (dofasn¥ odlesn¥né

plochy) a okolnim porostem p°edpokladané kategorie Les. Tato a podobna roz-
hrani je v2ak nutné mapovat jako okraje v p°ipad¥ p°edpokladanych kategorii

OLWTC nebo OWL, kde de nice nep°ipouti dofasn¥ odlesn¥né (vykacené)
plochy.

. Okraje liniovych porost- (nap®iklad b°ehovych porost- nebo v¥trolam:,

porosty s 2i°kou pod 20 m a délkou nad 20 m ) mapujeme v°dy vyjma
p°ipad:, kdy celkova plocha porostu zjevn¥ nedosahuje 0.5 ha. Do celkové
plochy liniového porostu je zahrnovana také plocha porostu, z n¥j° liniovy
porost vybiha (pop°ipad¥ porost-, které jsou jim propojeny).

P1.2 Uzel 2

P°i této Uloze (stejn¥ jako v uzlu 1) je nutné rozhodnout, pro jakou kategorii po-
zemk- budeme okraj vlastn¥ vylizovat. Nejprve bychom m¥li zv&°it vedeni okraje
kategorie Les (je-li to U£elné viz bod 1). Pokud je v tomto p°ipad¥ vysledkem kla-
si kace jina kategorie ne® Les nebo OLWTC, zva®ime mo°nost vyli2eni okraje dle
pravidel pro OWL (viz uzel 8). Existuji dv¥ zakladni pravidla pro mapovani
okraje , ktera je nutno dodrfovat vedy:

1. Okraj tvo°i use£ky maximalni délky nep°ekrafujici 20 m viz obr. P1.1

(str. 117). Maximalni délka je dana nutnosti respektovat hranice vyuCiti viz
dal2i pravidlo.

. Okraj musi vedy respektovat pr-b¥h hranice vyu°iti (p°eva®n¥ zemy-

d¥lIské, p°eva®n¥ my¥stske, lesnické vyuCiti viz uzel 11). Toto pravidlo je nad’a-
zeno prvnimu tzn., °e v p°ipadech, kdy je nutno respektovat hranici vyu®iti,
mohou okraj tvo°it use£ky krat?i jak 20 m.

Pravidla vedeni okraje speci cka pro jednotlivé kategorie pozemk- jsou nasleduijici:

A

okraj kategorie Les (sekce 1.13, str. 19) v typickém p°ipad¥ okraj pro-
pojuje obrysy korun sousednich °ivych strom- s vy2kou alespo— 5 m. U dof£asn¥
odlesn¥nych ploch, na nich® Ize p°edpokladat vznik lesniho porostu a dosa®eni
zapoje 10 % strom- (kmen-) s vy2kou alespo- 5 m, vedeme okraj p°ednostn¥
po z°ejmé hranici vyuCiti (nap®. oplocenka-se£end louka, paseka-sef£ena louka).
Nejsou-li hranice vyuCiti u dofasn¥ odlesn¥nych ploch z°ejmé, vedeme okraj
po jednotlivych pa°ezech, sazenicich (semenagcich), £i jinych z°etelnych znam-
kach p-vodniho nebo budouciho lesniho porostu. V p°ipad¥ sukcesnich stadii
vedeme okraj propojenim obrys- korun zaji2t¥nych jedinc- porostu.
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Obréazek P1.1: Zp-sob vedeni linie okraje porostu (pozemku); zdroj: UHUL

okraj kategorie OLWTC (sekce 1.13, str. 19) okraj propojuje obrysy
korun sousednich °ivych strom- s vy2kou alespo- 5 m v okamCikdet’eni.
Okraj nelze vést po rozhrani ploch, na kterych byl porost odstran¥n, ani mezi
korunami strom-, které zatim nedoséahly vy2ky 5 m (viz uzel 1).

okraj kategorie OWL (sekce 1.13, str. 19) shodné jako u OLWTC,
navic lze propojovat i ke°e s vy2kou alespo—- 0.5 m, vy2ka strom- i ke°: se
posuzuje v okamPiku 2et°eni.

V p°ipad¥ vedeni okraje v2ech t°i zmin¥nych kategorii musi byt respektovana hranice
vyuCiti. Nap°®iklad pokud koruny lesniho nebo ke°ového (v p°ipad¥ OWL) porostu
p°esahuji nad sefenou louku okraj se vede po hranici vyu®iti pod korunami. Av2ak
pokud na koruny strom- resp. ke°- (OWL) navazuje neudr®ovana mez bez zaji?-
t¥ného porostu d°evin (okraj kategorie Les), resp. porostu spl-ujiciho parametry
OWL v okam®iku 2et°eni (mezi porostem a mezi neni hranice vyuCiti), vedeme okraj
po korunach porostu nikoli po okraji neudr°ované meze p°iléhajici k pozemk-m
s jinym vyuCitim (nap°®. orané pole). Samotna mez se nep°iazuje k porostu. Ob-
dobn¥ plati pro do£asn¥ odlesn¥nou plochu, na kterou navazuje neudr°ovana mez.

Speciélni p°ipady:

1. Jedinci (jednotlivé kmeny) typicky ke°ovych druh- (nap°. liska, trnka, bez
£erny, hloh, st°emcha, ke°ovité druhy vrb, kle£, jalovec, tis), dosahujici v oka-
mPiku 2et°eni vy2ky alespo- 5 m a vy£etni tlouz’ky alespo- 7 cm, jsou po-
valovani za strom, co® plati pro v2echny t°i uvedené kategorie pozemk:. P°i
vedeni okraje dle pravidel pro kategorii Les nelze vést propojeni na jakoukoli
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P1. Za®azovani do kategorii pozemk- NIL2 (pozemni 2et°eni)

£ast ke°e (skupiny jedinc- jmenovanych d°evin), ale pouze na jedince dosahujici
uvedenych rozms¥r-.

2. Jedince druh- typicky stromovitého vzr-stu, kte®i v okam°®iku 2et°eni nedo-
sahuji vy2ky 5 m, povaujeme za ke°e, pokud zarove- dosahuji vy2ky alespo-
0.5 m. Pon¥vad® se zapoj OWL posuzuje vedy a° po tom, co byla posouzena
mo°nost za®azeni do kat. Les, nezp-sobi tato vyjimka °azeni mladych lesnich
porost- do OWL. Vyjimka ma vyznam zejména p°i horni hranici lesa nebo na
jinak extrémnich stanovi2tich, kde se nevyskytuji ke°e, p°ifem° typicky stro-
mové druhy zde stromy do vy2ky 5 m prakticky nikdy nedorostou nebo za
velmi dlouho (takové porosty maji dlouhodob¥ charakter OWL).

3. Vyb¥°ky (porost-) ui a del?i jak 20 m odd¥lujeme od hlavniho porostu linii
okraje viz popis k uzlu 1 a 7 a obr.P1.2 (str. 119.

4. Zpevn¥né plochy (typicky lesni skladky a zpevn¥né cesty do 4 m 2i°ky jizd-
niho pruhu nikoli v2ak zpevn¥né cesty s 2i°kou jizdniho pruhu p°ekra£ujici
4 m) uvnit® kategorie pozemk- Les a té® OWL, mohou byt protnuty vyhradn¥
p°imym segmentem okraje s délkou do 20 m a dv¥ma lomovymi body na hranici
zpevn¥ni. fasti zpevn¥nych lesnich skladek, p°es které nelze vést takovy seg-
ment, nepat®i do kategorie pozemk- Les respektive OWL (linie okraje sleduje
hranici zpevn¥ni).

5. Pokud vede cesta s lesnickym vyuCitim podél okraje kategorie Les, pak se tato
cesta p°i°adi k sousedni kategorii pozemk-.

6. Pr-b¥h okraje musi vdy respektovat hranice vyuiti pozemk:, p°itom je t°eba
mit na pam¥ti specialni p°ipady, kdy vyuiti pozemk- neodpovida lesnickému
- viz uzel 11.

P1.3 Uzel 3

Pokud inventarizaEni bod (st°ed inventariza£ni plochy) le°i na odlesn¥né (paseka,
polom, vyvratova plocha) nebo po®arem znif£ené plo2e odpovime ano. Neni p°itom
rozhoduijici, zda se jedna o plochu do£asn¥ odlesn¥nou.

P1.4 Uzel 4
Pokud se v ramci interpretaEniho £tverce vyskytuje porost d°evin odpovime ano.
P1.5 Uzel 5

Je-li minimalni mezera men?i jak 20 m a neni-li tomu tak v d-sledku nutnosti re-
spektovat hranici vyuiti, odpovime ano. Nachazi-li se inventarizaEni bod mimo
okraji vymezeny pozemek (porost), posuzujeme touto otazkou, zda nedo?lo k poru-
2eni pravidla vedeni okraje liniemi maximalni délky nep°ekrafujici 20 m. Pokud byla
vedena linie okraje krat?imi use£kami ne® bylo nutné, mohla vzniknout tzv. porostni
mezera nad 20 m nakreslili jsme okraj tam, kde byt nem¥l, pon¥vad® protilehlé
linie okraje nejsou dale jak 20 m (Ize je také propojit). Velikost minimalni mezery
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Obrazek P1.2: Liniové porosty; zdroj: UHUL

m¥°ime jako nejkrat2i z mo°nych Uusef£ek vedenych mezi protilehlymi okraji p°es in-
ventariza£ni bod (st°ed inventariza£ni plochy). Pokud zjistime, °@ minimalni mezera
nep°esahuje 20 m, musime déle posoudit, zda okraje nejsou ve zi°eném mist¥ dany
hranici vyuCiti, kterou bylo nutné respektovat (viz uzel 2) nap°®. zpevn¥na cesta

S 2i°kou nad 4 m (m¥stské vyuiti) s lesnim porostem po obou stranach. Pr-seky,
nezpevn¥ne skladky a nezpevn¥né lesni cesty pat®i do kategorie pozemk- Les, po-
kud vytva®i porostni mezeru men?i jak 20 m. Velikost mezery se nem¥°i pau?aln¥
mezi okraji pr-seku, skladky £i lesni cesty tak, jak jsou z°etelné na povrchu terénu

zale®i pouze na zp-sobu vedeni okraje dle pravidel popsanych v uzlu 2.

P1.6 Uzel 6

Posoudime, zda se inventarizaEni bod (st’°ed inventariza£ni plochy) nachazi uvnit®
pozemku (p°edpokladané kategorie Les, OLWTC nebo OWL) vymezeného okrajem.

P1.7 Uzel 7

Posuzujeme rozlohu pozemku obsahujiciho inventarizaEni bod (st°ed inventariza£ni
plochy). Pozemek je urfen okraji p°ipadn¥ vymapovanymi v p°ede2lych krocich.
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P1. Za®azovani do kategorii pozemk- NIL2 (pozemni 2et°eni)

fasto musime zva°it pr-b¥h okraj- i za hranicemi interpretagniho £tverce.

Specialni p°ipady:

1. U liniovych porost- (vyb¥°k-) u®ich a del?ich jak 20 m posuzujeme rozlohu
vEetn¥ porostu, z n¥j° vyb¥°ek vystupuje (viz také uzel 1).

P1.8 Uzel 8

Nejde-li naprosto zjevn¥ o jinou kategorii ne® OWL (typickyp°evaCujici m¥stské
nebo zem¥d¥Iské vyuCiti), odpovime ano.

P1.9 Uzel 9

Pokud jsme si uv¥domili chybu v mapovani okraje, odpovime ano. Typicky se jedn&a
o situace, kdy jsme p°iliz kratkymi spojovacimi liniemi vytvo®ili porostni mezeru
men?i jak 20 m (viz bod 5).

P1.10 Uzel 10

Odpovime ano, pokud se jedna o dofasn¥ odlesn¥nou plochu nebo sukcesni sta-
dium (zar-stajici zem¥d¥Iské pozemky, neudrované sady s viceletymi jedinci d°evin
dosahujicich v dosp¥losti stromového vzr-stu), u nich® Ize v dohledné dob¥ (ram-
cov¥ 10-15 let) p°edpokladat dosa®eni zapoje 10 % strom- s vy2kou alespo— 5 m.
V p°ipad¥ sukcesnich stadii musi jit o porost v zaji2t¥ném stavu.

P1.11 Uzel 11

Pokud na vymezeném pozemku p°evauje zem¥d¥Iské nebo m¥stské vyuCiti, odpo-
vime ano.

Za p°evalujici zem¥d¥lské vyuiti pova®ujeme zejména:

1. kultivaci p-dy kultivatorovani, orba, hnojeni, pou®ivani herbicid-, typicky
alespo- jednou ro£n¥, ale pat°i sem i stav, kdy zem¥d¥Iska p-da le dofasn¥
ladem (typicky jeden rok, nanejvy? v2ak dva roky);

2. p°irozena rostlinnd vegetace je odstra-ovana za Ufelem podpory zem¥d¥lské
plodiny;

3. na pozemku je p¥stovana zem¥d¥lské plodina, za plodinu je pova®ovana i pro-
dukce traviny ur£ené ke sklizni £i pastv¥;

4. viceleté plodiny jsou kultivovany (nap°iklad o°ez ovocnych sad-, udreované
semenné sady).
P°evaCujici m¥stské vyu®iti maji zejména:

1. pozemky, je° jsou sou£asti m¥stské nebo venkovské sidelni infrastruktury, zahr-
nuta je ve2kera pr-myslova a dopravni infrastruktura, obydli a ostatni stavby
pokud nepat®i do jiné kategorie;
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2.

3.

4.

liniova zele- podél cest, zahrady a parky za podminky, e tyto stromy funkEn¥
a prostorov¥ souvisi s m¥stskou £i venkovskou zastavbou;

ochranna pasma v2eho druhu elektrovody, transformatorové stanice, produk-
tovody, tra’ova vedeni atd.;

%eleznice, leti2t¥, sjezdovky, golfovdh’ict¥, 2t¥rkovny, lomy, zemniky, arealy
podnik- apod.

Lesnické vyuCiti je de novano implicitn¥ za lesnické vyuCiti je pova®ovano ka°dé
vyu®iti, které neni p°eva®n¥ zem¥d¥Iské ani p°eva®n¥ m¥stske.

Specialni p°ipady:

1.

Za p°eva‘ujici m¥stské vyuliti nepova®ujeme drobné stavby (by” s pevnymi
zaklady) v lese slouCici odpo£inku (altany, posezeni s upravenym ohni2t¥m).
V tomto p°ipad¥ m-e jit o kategorii Les, pokud velikost stavby a jeji umist¥ni
umo®-uje interpretaci jako porostni mezeru do 20 m (viz uzel 5).

Obydlené a s nimi souvisejici stavby (hdjovna, stodola, gard®, rekrea£ni budovy,
chaty) maji p°evalujici m¥stské vyuCiti, i kdy°® se nachazi v lesnich nebo jim
podobnych porostech (OWL). Nemusi p°itom jit o trvale obydlené stavby.

Zpevn¥né cesty nad 4 m 2i°ky, °eleznice, produktovody, ochranna pasma elek-
trovod- a podobnych staveb, maji p°eva®ujici m¥stské vyu©iti.

Planta®e vano£nich stromk- a rychlerostoucich d°evin (do 10 let obmyti), in-
tenzivni chovy zv¥°e (farmové chovy a jejich intenzit¥ odpovidajici obory a ba-
%antnice), mayji p°eva®n¥ zem¥d¥Iské vyueiti.

Vodni plochy (t-n¥, rybnifky apod.) o rozloze p°esahujici 400 4va dale vodni
toky a vodni plochy liniového charakteru (nap°®. slepa °i£ni ramena) nad 8 m
2i°ky (%i°ka koryta mezi b°ehy) neodpovidaji lesnickému vyu®©iti, agkoli v jed-
notlivych p°ipadech mnohdy nelze tvrdit, °e se jedn& o p°evaCujici vyuiti m¥st-
ské nebo zem¥d¥Iské. Tato uzemi pat°i do kategorie pozemk- NIL2 Ostatni.

P1.12 Uzel 12

Odpovime ano, pokud v okamCiku 2et°eni zapoj strom- nachazejicich se
uvnit® okrajem vymezeného pozemku (porostu) dosahuje 10 % . Zapojem
(sekcel.26 str. 27) rozumime podil clon¥né (sekcg.], str. 3) neboli stin¥né plochy
k plo2e pozemku (max. zapoj 100 %).
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P1. Za®azovani do kategorii pozemk- NIL2 (pozemni 2et°eni)

Specialni p°ipady:

1. Jedinci (jednotlivé kmeny) typicky ke°ovych druh- (nap°. liska, trnka, bez
£erny, hloh, st°emcha, ke°ovité druhy vrb, kle£, jalovec, tis) dosahujici v oka-
mPiku 2et°eni vy2ky alespo— 5 m a vy£etni tlouz’ky alespo— 7 cm, jsou pova-
%ovani za strom, co® plati pro v2echny t°i uvedené kategorie pozemk:.

P1.13 Uzel 13

Odpovime ano, pokud se inventariza£ni bod (st°ed inventariza£ni plochy) nachazi
uvnit® takového vyb¥°ku (typicky liniového porostu, obecn¥ji pozemku s p°edpo-
kladanou kategorii Les, OLWTC nebo OWL). Minimalni 2i°ka je nejkrat?i usefka
vedena p°es inventarizaEni bod mezi protilehlymi okraji pozemku. Délkou rozumime
délku podélné osy pozemku (porostu).

P1.14 Uzel 14

Odpovime ano, pokud plati n¥ktera z nasledujicich podminek:
1. zapoj strom- nedosahuje 10 %, £ini v2ak nejmén¥ 5 %

2. zapoj strom- nedosahuje 5 %, p°ifem° soufet zapoje strom- (nemusi
byt p°itomny v-bec) a ke°- dosahuje alespo— 10 %

Specialni p°ipady:

1. Jedinci (jednotlivé kmeny) typicky ke°ovych druh- (nap°. liska, trnka, bez
£erny, hloh, st°emcha, ke°ovité druhy vrb, kle£, jalovec, tis) dosahujici v oka-
mPiku 2et°eni vy2ky alespo- 5 m a vy£etni tlouz’ky alespo— 7 cm, jsou pova-
%ovani za strom.

2. Jedince druh- typicky stromovitého vzr-stu, kte°i v okamCiku 2et°eni nedo-
sahuji vy2ky 5 m, povaujeme za ke°e, pokud zarove- dosahuji vy2ky alespo-
0.5 m. Pon¥vad® se zapoj OWL posuzuje v°dy a° po tom, co byla posouzena
mo°nost za®azeni do kat. Les, nezp-sobi tato vyjimka °azeni mladych lesnich
porost- do OWL. Vyjimka ma vyznam zejména p°i horni hranici lesa nebo
na jinak extrémnich stanovitich, kde se nevyskytuji ke°e a stromy do vy?ky
5 m prakticky nikdy nedorostou nebo za velmi dlouho (takové porosty maji
dlouhodob¥ charakter OWL).
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P2. Za®azovani do kategorii
pozemk- dle NIL2
(fotogrammetrické 2et°eni)

Klasi kace inventarizaEnich bod- dle de nic kategorii pozemk- se provadi podle
algoritmu obsa®eného v obrP2.1 (str. 128. Schéma klasi kace je prakticky shodné
s postupemza‘azeni ploch do kategorii pozemk- v pozemnim 2et°eni. Vyjimku tvo°i
tzv. nulty uzel a dale mo°nost za®azeni IP do nejistych kategorii pozemk-, co® je
dano povahou fotogrammetrické interpretace. K ofislovanym uzl-m schématu je
p°ipojen nasledujici komenta®.

P2.1 Uzel 0 Lze inventarizaEni bod sit¥ NIL interpretovat?

Nulty rozhodovaci uzel je speci cky pro fotogrammetrické 2et°eni. Pokud je inven-
tarizaEni bod zakryty oblaEnosti, mdme 2patny stereo-vjem, £i neni mo°né plochu
interpretovat z jiného d-vodu, odpovime ano.

P2.2 Uzel 1a 1f Lze vymezit okraj Lesa, OWL nebo OLWTC?, Sku-
teEn¥ lze vymezit okraj (porostu)? , Skute£ne Ize vymezit okraj OWL?

Viz popis Uzlu 1 (sekcePl, str. 115 v p°iloze pozemni klasi kace.
P2.3Uzel 2a 2f \Wmezeni okraje Lesa, OLWTC nebo OWL ve £tverci.
Viz popis Uzlu 2 (sekcePl, str. 116 v p°iloze pozemni klasi kace.

P2.4 Uzel 3 Paseka, polom, vyvraty, po®a°i2t¥?

Viz popis Uzlu 3 (sekcePl, str. 118 v p°iloze pozemni klasi kace.

P2.5 Uzel 4 P°itomen porost d°evin?

Viz popis Uzlu 4 (sekcePl, str. 118 v p°iloze pozemni klasi kace.
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P2. Za®azovani do kategorii pozemk: NIL2 (FTGM 2et°eni)

P2.6 Uzel 5a 5b Minimalni mezera je menzi jak 20 m, vyjma hranice
VyuPeiti.

Viz popis Uzlu 5 (sekcePl, str. 118 v p°iloze pozemni klasi kace.

P2.7 Uzel 15a 15d Nastala kolize s hranici vyu®iti?

Pokud zjistime, °e mezera je ui ne® 20 m, musime déale posoudit, zda okraje nejsou
ve zU%eném mist¥ dany hranici vyuCiti, kterou bylo nutné respektovat viz Uzel

2 (sekceP1, str. 116 nap°. zpevn¥na cesta s 2i°kou nad 4 m (m¥stské vyuCiti)

s lesnim porostem po obou stranach. Pr-seky, nezpevn¥né skladky a nezpevn¥né
lesni cesty pat°i do kategorie pozemk: Les, pokud vytva®i porostni mezeru menzi
jak 20 m. Velikost mezery se nem¥°i pau2aln¥ mezi okraji pr-seku, skladky £i lesni
cesty tak, jak jsou z°etelné na povrchu terénu zale® pouze na zp-sobu vedeni
okraje dle pravidel popsanych v uzlu 2.

P2.8 Uzel 6 St°ed uvnit® okraje porostu?

Viz popis Uzlu 6 (sekceP1, str. 119 v p°iloze pozemni klasi kace.

P2.9 Uzel 7 Rozloha v¥t? jak 0.5 ha?

Viz popis Uzlu 7 (sekcePl, str. 119 v p°iloze pozemni klasi kace.

P2.10 Uzel 8 PokraEovat ov¥°enim parametr- OWL?

Viz popis Uzlu 8 (sekceP1, str. 120 v p°iloze pozemni klasi kace.

P2.11 Uzel 9 Chyba vymezeni okraje (porostu)?, Chyba vymezeni
okraje OWL?

Viz popis Uzlu 9 (sekcePl, str. 120 v p°iloze pozemni klasi kace.
P2.12 Uzel 10 P°edpoklad budouciho spln¥ni zapoje LESa?
Viz popis Uzlu 10 (sekcePl, str. 120 v p°iloze pozemni klasi kace.
P2.13 Uzel 11 Zem¥d¥Iské nebo m¥stské vyuCiti?

Viz popis Uzlu 11 (sekcePl, str. 120 v p°iloze pozemni klasi kace.
P2.14 Uzel 12 Zapoj strom- od 5 m vy?ky 10 %?

Viz popis Uzlu 12 (sekcePl, str. 121) v p°iloze pozemni klasi kace.
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P2.15 Uzel 13  Minimalni 2i°ka je menzi ne® 20 m, p°i délce vyb¥°ku
vet?i ne® 20 m?

Viz popis Uzlu 13 (sekcePl, str. 122 v p°iloze pozemni klasi kace.
P2.16 Uzel 14  SpIn¥n minimalni zdpoj pro OWL?

Viz popis Uzlu 14 (sekcePl, str. 122 v p°iloze pozemni klasi kace.
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P2. Za®azovani do kategorii pozemk: NIL2 (FTGM 2et°eni
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P3. Wb¥rovy protokol pro pasove
a plo2né objekty na FTGM
transektu

Na FTGM transektu zaznamenavame v2echny pasoveé a plo2né objekty obsahuijici li-
bovolnou £ast linie transektu. V nejjednoduzinpipad¥ (objekty konvexniho tvaru)
zaznamename jednu dvojici bod- po£ate£ni a koncovy. Tyto body vymezuji £ast
linie transektu nachazejici se uvnit® plo2ného objektu.

" pofétef£ni bod misto, prvniho protnuti okraje plo2ného objektu transektem,
ve zvlaztnim p°ipad¥, kdy uva®ované rameno transektu nevystupuje z plo2ného
objektu, je pofate£ni bod toto°ny s koncovym bodem ramene transektu viz obr.
P3.1 (str. 130, obr. P3.3 (str. 13])

koncovy bod misto druhého protnuti plo2ného objektu transektem (ve zvo-
leném sm¥ru postupu), pokud uva®ované rameno transektu nevystupuje z plo?-
ného objektu, jedna se o koncovy bod tohoto ramene viz obR3.1 (str. 130

a obr. P3.3 (str. 13)

Rozlizeni po£ate£niho a koncového bodu zavisi na sm¥ru postupu. Pof£ate£ni a kon-
covy bod se nemusi nachdzet na témPe rameni transektu m-°e mezi nimi leet
st°ed inventariza£ni plochy viz obrP3.1 (str. 130 a P3.2 (str. 130. Pokud jednou
zam¥°ime po£ate£ni bod plo2ného objektu, musime logicky zam¥°it i bod koncovy.
V p°ipad¥ objekt- laloEnatého tvaru m-°e dochazet k nasobnym protnutim objektu
linii transektu. V takovém p°ipad¥ mapujeme poféate£ni a koncové body ka°dého
dilEiho protnuti zvl42" jakoby se jednalo o protnuti vicero samostatnych plo2nych
objekt- dle obr. P3.5 (str. 132. Situace vyobrazena na obrP3.6 (str. 132 nastava
pouze ve vyjme£nych p°ipadech, kdy velikost plo2ného objektu dosahuje délky tran-
sektu. Typicka velikost v NIL2 2et°enych plo2nych objekt- nedosahuje pou®ivanych
délek transekt- (300 m pozemni, 500 m fotogrammetrické 2et°eni).
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P3. VWb¥rovy protokol pro pasové a plo2né objekty

Obrazek P3.1: Princip zaznamenani plo2ného objektu na transektu - £aste£né protnuti,
inventariza£ni bod (st°ed inventariza£ni plochy) uvnit® objektu; autor: R. Adolt

Obrazek P3.2: Princip zaznamenani plo2ného objektu na transektu - Uplné protnuti, in-
ventarizaEni bod (st°ed inventariza£ni plochy) uvnit® objektu; autor: R. Adolt

130



Obrazek P3.3: Princip zaznamenani plo2ného objektu na transektu - £aste£né protnuti,
inventariza£ni bod (st°ed inventariza£ni plochy) vn¥ objektu; autor: R. Adolt

Obrazek P3.4: Princip zaznamenani plo2ného objektu na transektu - Uplné protnuti, in-
ventarizaEni bod (st°ed inventariza£ni plochy) vn¥ objektu; autor: R. Adolt
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P3. VWb¥rovy protokol pro pasové a plo2né objekty

Obrazek P3.5: Princip zaznamenani plo2ného objektu na transektu - dvonasobné, £aste£né
protnuti lalo£natého objektu, inventarizaEni bod (st°ed inventariza£ni plochy) uvnit® ob-
jektu; autor: R. Adolt

Obréazek P3.6: Princip zaznamenani plo2ného objektu na transektu - transekt zcela uvnit®
plo2ného objektu; autor: R. Adolt

132



P4. fiselniky

fiselniky objekt-, které jsou p°’edm¥tem fotogrammetrického 2et°eni.

Tabulka P4.1: fiselnik po2kozeni po®arem (c_ re_damage)

popis kategorie podrobna de nice kategorie

Porosty bez vyrazného po2kozeni po®arem. Mo°né po-
2kozeni nejsou V¥tziho plo2ného rozsahu (jednotlivé
stromy nebo malé skupinky) a nep-sobi rozpad porostu
ani jeho podstatné £4sti.

bez pozkozeni

Viyrazné po2kozeni pofarem, které vedlo k rozpadu
porostu nebo jeho podstatné £asti. Nasledny porost
pokud v-bec existuje, dosud nedosahl stadia mlaziny
(st°edni vy%ka nad 1.3 m).

po2kozeno pofarem, nasledny
porost do stadia zaji2t¥né kul-
tury nebo narostu

Tabulka P4.2: fiselnik po2kozeni abiotickymi £initeli (c_ps_wind_snow_damage)

popis kategorie podrobn& de nice kategorie
Porosty bez vyrazného poZkozeni v¥trem nebo sn¥hem.
Mo°n& po2kozeni nejsou Vv¥t2iho plo2ného rozsahu (jed-
notlivé stromy nebo malé skupinky) a nep-sobi rozpad
porostu ani jeho podstatné £asti.

Typ po2kozeni v¥trem nebo sn¥hem, které vede k rozpadu
porostu nebo jeho podstatné £asti. K po2kozeni do?lo rela
tivn¥ nedavno (do 1 roku od okam®iku 2et°eni), pozkozené
stromy dosud neodum°®ely a polom zatim nebyl zpracovan
nahodilou t¥°bou.

Typ po2kozeni v¥trem nebo sn¥hem, které vedlo k rozpadd
staré nezpracované polomy| porostu nebo jeho podstatné £asti. Po2kozené stromy odr
um®ely ani® by polom byl zpracovan nahodilou t¥°bou.
Typ po%kozeni v¥trem nebo sn¥hem, které vede k rozp
padu porostu nebo jeho podstatné £asti. DotEena £4ast
porostu byla zpracovana nahodilou t¥°bou, nasledny po-
rost, pokud v-bec existuje, dosud nedosahl stadia mlaziny
(st°edni vy2ka nad 1.3 m).

bez pozkozeni

ferstvé, nezpracované po;
lomy

zpracované polomy s na-
slednym porostem do sta-
dia zaji’t¥né kultury nebo
nérostu
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P4. fiselniky

Tabulka P4.3: fiselnik typ- objekt- v gridovém poli (c_grid_object)

popis kategorie

podrobna de nice kategorie

jehliEnaty strom

JehliEnaté stromy bez ohledu na konkrétni druh d°eviny.

strom listnaty

Listnaté stromy bez ohledu na konkrétni druh d°eviny.

ke®

Ke°e bez ohledu na druh, pokud nelze rozhodnout zda s
jedna o ke® nebo strom, zvolime tuto kategorii vdy pokud
vy2ka objektu nedosahuje 5 m.

povrch terénu

Povrch terénu (p-da, vodni hladina, komunikace apod.).
Stavby a jiné objekty nad Urovni terénu se °adi do kategorie
ostatni.

ostatni objekty

Stavby, pr-myslové objekty a podobn¥.

Tabulka P4.4: fiselnik stadia hlavni porostni vrstvy (c_ps_growth_stage)

popis kategorie podrobn& de nice kategorie
. Holina je do£asn¥ smyceny lesni porost za U£elem jeho
holina
obnovy.
kultura, nélet, narost, mla- | Skupina porostnich stadii zpravidla nejmladziho v¥ku,
zina,h 25m se st’edni vy2kou jedinc- nep°ekratujici 2.5 m.
— o o7a - - -
tyfkovina, h 8 m Po_r,o§tn| stadia do se st°edni vy2kou jedinc- nep°ekra
Eujici 8 m.
— ST ovs o -
tyEovina, 8m<h 20 m Pprostnl stadia seo st edn.[\{y kou jedinc- alespo- 8 m
zarove« v2ak nep°ekratujici 20 m.
— e e
kmenovina, h > 20 m PEJZI’OStnI stddia se st°edni vy2kou jedinc- nad 20 m
vy2ky.
ot > R
smizené faze, vib¥my les Ke smi2ené fazi °adime porosty charakteru vyb¥rnéhq
lesa.
Tabulka P4.5: fiselnik smi2eni d°evin (c_mixture_type)
popis kategorie podrobna de nice kategorie
V nesmi2enych porostech je zastoupena z vice jak 90

druhov¥ nesmi2eny porost

% pouze jedna d°evina.

jednotliv¥ smi2eny porost

V jednotliv¥ smi2enych porostech je prostorové rozmis-
t¥ni jedinc- p°imi2enych druh- nahodné.

°adové nebo pruhové smi2eni

Jedinci r-znych druh- se vyskytuji v pruzich nebo
°adach. Smi2eni je nenahodné, typické pro £lov¥ken
um¥le zalo®ené porosty.

smi2eni hloufkové a°® skupin-
kové (do 0.25 ha)

Jedinci p°imi2eného druhu se vyskytuji v hloufcich
nebo skupinach o velikosti do 0.25 ha.
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Tabulka P4.6: fiselnik zp-sob smi2eni d°evin (c_species_composition)

popis kategorie

podrobna de nice kategorie

porost p°evaln¥ jehlitnaty

P°eva®n¥ jehliEnaté porosty jsou porosty se zastoupe
nim jehliEnan- alespo- 70 %.

p°eva’n¥ listnaty porost

P°ev&°n¥ listnaté porosty jsou porosty se zastoupenin
listna£- alespo- 70 %.

smi2eny porost

Smi2ené porosty se vyznaf£uji zastoupenim jehliEnan
i listh&£- nad 30 % ne v2ak vice jak 70 %.

Tabulka P4.7: fiselnik hustoty zapoje porostu (c_canopy_density)

popis kategorie podrobn& de nice kategorie
L Porost s normélni hustotou zapoje, ob£asny vyskyt mezer
normalni e . : e .
v zapoji o velikosti odpovidajici velikosti korun.
. Porost se sni®enym zapojem, velky podil mezer v zapoji o ve
mezernaty likosti koruny stromu nebo Vv¥t3i.
. . Porost se stisn¥nym zapojem, prakticky °adny vyskyt mezer
stisn¥ny L .
v zapoji, bez ohledu na velikost.

Tabulka P4.8: fiselnik malych plo2nych objekt- (c_ps_area_object)

popis kategorie

podrobna de nice kategorie

malé porosty strom-

Porosty strom- mimo kategorie pozemk- Les, OWL
a OLwWTC (kategorie NIL2), jejich® rozloha dosahuje
alespo- 0.04 ha, av2ak nep°ekratuje 0.5 ha. Rozestup
mezi okraji korun strom- tvo®icich jeden porost nesmi
p°ekro£it 20 m.

malé porosty ke°-

Porosty ke°- mimo kategorie pozemk- Les, OWL
a OLwTC (kategorie NIL2) a Sidla (kategorie LU-
LUCF), jejich® rozloha dosahuje alespo—- 0.04 ha, av2ak
nep°ekrafuje 0.5 ha. Rozestup mezi okraji korun ke®-
tvo°icich jeden porost nesmi p°ekro£it 20 m.

malé vodni Gtvary

Vodni nadr®e (p°irozené i £lov¥kem um¥lé vytvo°ené),
které se nachazi mimo kategorii LULUCF Sidla, jejich®

minimalni velikost v libovolném sm¥ru (%i°ka) dosa-

huje alespo- 20 m a zarove—~ maximalni velikost (délka
v %adném sm¥ru nep°ekratuje 500 m.

malé skalni Gtvary

Wijmenované typy skalnich Utvar-, které se nachazi
mimo kategorii LULUCF Sidla, jejich® minimalni veli-
kost v libovolném sm¥ru (2i°ka) dosahuje alespo- 20 m
a zarove- maximalni velikost (délka) v °adném sm¥ru
nep°ekratuje 500 m.

malé antropogenni Gtvary

VWjmenované typy antropogennich Utvar-, které se na-
chazi mimo kategorii LULUCF Sidla, jejich® minimalni
velikost v libovolném sm¥ru (3i°ka) dosahuje alespo-
20 m a zarove- maximalni velikost (délka) v °Adném
sm¥ru nep°ekratuje 500 m.
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P4. fiselniky

Tabulka P4.9: fiselnik bodovych objekt- (c_ps_point_object)

popis kategorie

podrobna de nice kategorie

soliterni strom

Samostatn¥ stojici jednotlivy strom (v okoli alespo- 20 m od jehg
koruny se nenachazi koruna dal?iho stromu), ktery se nachazi mimg
kategorie pozemk:- Les, OWL a OLwWTC (kategorie NIL2).

hloufek strom-

Skupina strom-, jejich® vzdalenost mezi korunami nep°ekratuje
20 m a celkova plocha hloufku nedosahuje 0.04 ha. Hloufek se m
nachazet mimo kategorie pozemk: Les, OWL a OLWTC (kategorie
NIL2).

hloufek ke®°-

Skupina ke°-, jejich® vzdalenost mezi korunami nep°ekratuje 20 m
a celkova plocha hlou£ku nedosahuje 0.04 ha. Hloufek se musi n
chazet mimo kategorie pozemk- Les, OWL a OLwWTC (kategorie
NIL2) a Sidla (kategorie LULUCF).

Sou?

JednotlivA souz nachazejici se uvnit® kategorie pozemk:- Les nebg
OWL.

Tabulka P4.10: fiselnik typ- malych plo2nych objekt- (c_ps_area_object_type)

popis kategorie

podrobna de nice kategorie

p°evan¥ jehliEnaté malé porosty| Malé porosty strom- se zastoupenim jehliEnan- nad

strom-

70 %.

p°eva’n¥ listnaté malé porosty | Malé porosty strom- se zastoupenim listnag- nad

strom-

70 %.

smi2ené malé porosty strom-

Malé porosty strom- se zastoupenim jehliEnan-
i listn4£- alespo- 30 % ne v2ak vice jak 70 %.

malé porosty ke°-

Malé porosty ke®-.

malé vodni Utvary

Malé vodni Gtvary

Isi

a-

skaly

Skély vyhovuijici de nici malych skalnich utvar-.

sut¥ a kamenna mo°e

Sut¥ a kamenna mo°e vyhovujici de nici malych
skalnich Gtvar-.

extenzivni lomy

Peiletitostn¥ vyulivané nebo ji° opu2t¥né lomy ka-
mene vyhovujici de nici malych antropogennich
Gtvar-.

zemniky, haldy vysypky

Zemniky, haldy a vysypky vyhovujici de nici ma-
lych antropogennich Gtvar-.

skladky odpad-

Skladky odpad- (legalni i spontann¥ vznikajici, vy-
ulivané i opu?t¥né jsou-li k rozeznani) vyhovujici
de nici malych antropogennich Gtvar-.
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Tabulka P4.11: fiselnik pasovych objekt- (c_ps_strip_object)

popis kategorie

podrobna de nice kategorie

liniovy porost strom-

Jednd se o porosty strom- mimo kategorie pozemk- NIL2 Les
a OWL, které jsou del?i ne® 20 m s tim, % 2i°ka se odvodi od
aktualni délky vyd¥lené t°emi, horni limit v délce se nezavadi.
Maximalni vzdalenost mezi korunami strom- tvo®icich liniovy
porost nesmi p°eko£it 20 m.

liniovy porost ke®-

Jedna se o porosty ke°- mimo kategorie pozemk- NIL2 Les
a OWL a soufasn¥ mimo kategorii LULUCF Sidla (Settle-
ment), které jsou del2i ne® 20 m s tim, °e 2i°ka se odvodi od
aktualni délky vyd¥lené t°emi, horni limit v délce se nezavadi.
Maximalni vzdalenost mezi korunami ke°- tvo®icich liniovy po-
rost nesmi p°eko£it 20 m.

travnaté meze

Jedna se o pas nizké vegetace (traviny, byliny) mimo kate-
gorie pozemk- NIL2 Les a OWL a soufasn¥ mimo kategorii
LULUCEF Sidla (Settlement), bez spoijitého pokryvu stromy, £i

ke°i. Pokud se stromy a ke°e vyskytuji, musi vzdalenost mezi je;
jich korunami p°esahovat 20 metr-. Mezi travnaté meze nepat®i

pasy nizké vegetace s p°imou navaznosti na porosty strom;

nebo ke°-. Maximalni 2i°ka travnaté meze nep°ekratuje 20 m,
délka meze m¥°end jako nejdel?i mo°na spojnice mezi dv¥m
libovolnymi body na jeji ose musi dosahovat alespo— 60 m.

zpev-ovaci °ebro

Pas vzrostlého porostu uvnit® kategorie pozemk: Les nebo
OWL. Zpev-ovaci °ebra vykazuji vy??i stabilitu proti bo°i-
vému V¥tru v porovnani s porosty po jeho stranach. Typicky
jde o pasy listnatych d°evin vyjim¥£n¥ mod°inu, jedle neba
douglasky uvnit® smrkovych nebo borovych monokultur. 'i°ka
zpev-ovaciho °ebra dosahuje nanejvy2 50 m. Délka zpev-ovg

ciho °ebra m¥°ena jako nejdel2i mo®na spojnice mezi dv¥ma

libovolnymi body na ose musi £init alespo— 60 m.

137






P5. Katalog objekt- na FTGM
transektu

P5.1 Ukazky pasovych objekt-

P5.1.1 Liniovy porost strom-

Jedna se o porosty strom- mimo kategorie pozemk- NIL2 Les a OWL, které jsou
deli ne® 20 m s tim, °e?i°ka se odvodi od aktualni délky vyd¥lené t°emi, horni limit

v délce se nezavadi. Maximalni vzdalenost mezi korunami strom- tvo°icich liniovy
porost nesmi p°eko£it 20 m.

P5.1.1.1 Liniovy porost strom- alej p°eva®n¥ listnata

Liniové porosty strom-, alej se zastoupenim listna£- nad 70 %. P°iklady viz obR5.1
(str. 139 a obr. P5.2 (str. 140.

Obrazek P5.1: Liniovy porost strom- alej
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P5. Katalog objekt- na FTGM transektu

Obrazek P5.2: Liniovy porost strom- alej

Na obr. P5.3 (str. 140 se zleva od cesty nachazi kategorie liniovy porosiek
a zprava kategorie liniovy porost strom- alej. Ka°da kategorie se vyliuje zvla?'.

Obréazek P5.3: Liniovy porost strom- a liniovy porost ke®-
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P5.1.1.2 Liniovy porost strom- b°ehovy porost p°eva®n¥ listnaty

Liniové porosty strom-, b°ehovy porost se zastoupenim listha£- nad 70 %. P°iklady
viz obr. P5.4 (str. 141) a obr. P5.5 (str. 1417).

Obrazek P5.4: Liniovy porost strom- 1. b°ehovy

Obrazek P5.5: Liniovy porost strom- 2. b°ehovy
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P5. Katalog objekt- na FTGM transektu

P5.1.1.3 Liniovy porost strom- Vv¥trolam p°eva‘n¥ listnaty

Liniové porosty strom-, b°ehovy porost se zastoupenim listnag€- nad 70 %. P°iklad
viz obr. P5.6 (str. 142 a P5.7 (str. 142.

Obrazek P5.6: Liniovy porost strom- 1. v¥trolam

Obrazek P5.7: Liniovy porost strom- 2. v¥trolam
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P5.1.1.4 Liniovy porost strom- ostatni porost p°eva®n¥ listnaty

Liniové porosty strom-, ostatni porost se zastoupenim listnag- nad 70 %R°iklady
viz obr. P5.8 (str. 143 a obr. P5.9 (str. 143.

Obrazek P5.8: Liniovy porost strom- 1. sidlo

Obrazek P5.9: Liniovy porost strom- 2. sidlo
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P5. Katalog objekt- na FTGM transektu

Obrazek P5.10: Vicenasobné protnuti pasového objetu

Obrazek P5.11: Pas strom-

P5.1.2 Liniovy porost ke°:

Jedna se o porosty & - mimo kategorie pozemk- NIL2 Les a OWL a sou£asn¥ mimo
kategorii LULUCF Sidla (Settlement), které jsou del2i ne® 20 m s tim, % 2i°ka se
odvodi od aktuélni délky vyd¥lené t°emi, horni limit v délce se nezavadi. Maximalni
vzdalenost mezi korunami ke°- tvo°icich liniovy porost nesmi p°eko£it 20 m.
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P5.1.2.1 Liniovy porost ke°: b°ehovy porost

Liniové porosty ke°- lemujici vodni toky.

Obrazek P5.12: Liniovy porost ke®- b°ehat

P5.1.3 Travnaté meze

Jedna se o pas nizké vegetace (traviny, byliny) mimo kategorie pozemk: NIL2 Les
a OWL a soufasn¥ mimo kategorii LULUCF Sidla (Settlement), bez spojitého po-
kryvu stromy, £i ke°i. Pokud se stromy a ke°e vyskytuji, musi vzdalenost mezi jejich
korunami p°esahovat 20 metr-. Mezi travnaté meze nepat®i pasy nizké vegetace
S p°imou navaznosti na porosty strom- nebo ke°-. Maximalni 2i°ka travnaté meze
nep°ekratuje 20 m, délka meze m¥°ena jako nejdel?i mo°na spojnice mezi dv¥ma
libovolnymi body na jeji ose musi dosahovat alespo- 60 m.

P5.1.3.1 Travnata mez podél komunikace + travnata mez podél vodniho
toku

Peiklad travnaté meze podél komunikace uveden na old?5.13(str. 146).
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P5. Katalog objekt- na FTGM transektu

Obréazek P5.13: Travnatd mez voda, komunikace

P5.1.4 Zpev-ovaci °ebro

Pas vzrostlého porostwvnit® kategorie pozemk- Les nebo OWL. Zpev-ovaci °ebra
vykazuji vy22i stabilitu proti bo°ivému v¥tru v porovnani s porosty po jeho stranach.
Typicky jde o pasy listnatych d°evin vyjim¥£n¥ mod°inu, jedle nebo douglasky uvnit®
smrkovych nebo borovych monokultur. 'i°ka zpev-ovaciho °ebra dosahuje nanejvy?
50 m. Délka zpev-ovaciho °ebr a m¥°ené jako nejdel2i mo°na spojnice mezi dv¥ma
libovolnymi body na ose musi £init alespo- 60 m.

P5.1.4.1 Listnaté zpev-ovaci °ebro

Zpev-ovaci °ebro se zastoupenim listnag- nad 70 %.
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Obrazek P5.14: Zpev-ovaci °ebro

P5.2 Ukazky malych plo2nych objekt-

P5.2.1 Malé porosty strom-

Porosty strom- mimo kategorie pozemk- Les, OWL a OLwWTC (kategorie NIL2),
jejich® rozloha dosahuje alespo- 0.04 ha, av2alep°ekratuje 0.5 ha. Rozestup mezi
okraji korun strom- tvo°icich jeden porost nesmi p°ekro£it 20 m.

P5.2.1.1 P°eva®n¥ jehliEnaté malé porosty strom:

Malé porosty strom- se zastoupenim jehliEnan- nad 70 %. P°iklad viz obi?5.15
(str. 148).

147
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Obrazek P5.15: Malé plo2né porosty strom- jehliEnaté

P5.2.1.2 P°eva®n¥ listnaté malé porosty strom:

Malé porosty strom- se zastoupenim listnd£- nad 70 %P°iklady viz obr. P5.16
(str. 148 a obr. P5.17 (str. 149.

Obrazek P5.16: Malé plo2né porosty strom- listnaté
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Obrazek P5.17: Malé plo2né porosty strom- sidlo

P5.2.2 Malé porosty ke°:

Porosty ke°- mimo kategorie pozemk: Les, OWL a OLWTC (kategorie NIL2) a Sidla
(kategorie LULUCF), jejich® rozloha dosahuje alespo- 0.04 ha, av2ak nep°ekratuje
0.5 ha. Rozestup mezi okraji korun ke°- tvo®icich jeden porost nesmi p°ekro£it 20 m.
Peiklad viz obr. P5.18(str. 149.

Obrazek P5.18: Malé plo2né porosty ke°-
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P5. Katalog objekt- na FTGM transektu

P5.2.3 Malé vodni Gtvary

Vodni nadrle (p°irozené i £lov¥kem um¥lé vytvo°ené), které se nachazi mimo kate-
gorii LULUCF Sidla, jejich® minimalni velikost v libovolném sm¥ru (2i°ka) dosahuje
alespo- 20 m a zarove- maximalni velikost (délka) v °Adném sm¥ru nep°ekratuje
500 m. P°iklad viz obr.P5.19 (str. 150.

Obrazek P5.19: Malé plo2né vodni Utvary

P5.2.4 Malé skalni utvary

Vyjmenovaneé typy skalnich Gtvar-, které se nachazi mimo kategorii LULUCF Sidla,
jejich® minimalni velikost v libovolném sm¥ru (2i°ka) dosahuje alespo- 20 m a za-
rove- maximalni velikost (délka) v °adném sm¥ru nep°ekrafuje 500 m. P°iklady
uvedeny na obr.P5.20(str. 151) a obr. P5.21 (str. 157).
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P5.2.4.1 Skaly

Obrazek P5.20: Malé skalni Gtvary

P5.2.4.2 Sut¥ a kamenna mo°e

Obrazek P5.21: Sut¥ a kamenna mo°e
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P5. Katalog objekt- na FTGM transektu

P5.2.5 Malé antropogenni Utvary

VWjmenované typy antropogennich utvar-, které se nachazi mimo kategorii LULUCF
Sidla, jejich® minimalni velikost v libovolném sm¥ru(2i°ka) dosahuje alespo—- 20 m
a zarove- maximalni velikost (délka) v °adném sm¥ru nep°ekra£uje 500 m.

P5.2.5.1 Extenzivni lomy

PeileCitostn¥ vyu®ivané nebo ji° opu2t¥né lomy kamene vyhovujici de nici malych
antropogennich Gtvar-. P°iklad viz obr. P5.22 (str. 152.

Obrazek P5.22: Extenzivni lomy

P5.2.5.2 Zemniky, haldy vysypky

Zemniky, haldy a vysypky vyhovuijici de nici malych antropogennich Gtvar-. P°iklad
viz obr. P5.23(str. 153.
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Obrazek P5.23: Halda

P5.2.5.3 Skladky odpad-
Skladky odpad- (legalni i spontann¥ vznikajici, vyuCivané i opu2t¥neé jsou-li k ro-

zeznani) vyhovujici de nici malych antropogennich Gtvar-. P°iklad viz obr. P5.24
(str. 153.

Obrazek P5.24: Skladka odpad-
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P5.3 Ukazky bodovych objekt-

P5.3.1 Soliterni strom

Samostatn¥ stojici jednotlivy strom (v okoli alespo- 20 m od jeho koruny se nena-
chazi koruna dal?iho stromu), ktery se nachazi mimo kategorie pozemk- Les, OWL
a OLwTC (kategorie NIL2). P°iklad viz obr. P5.25(str. 154).

Obrazek P5.25: Soliterni stromy

Pokud ve stereu uvidite jeden strom a okolo n¥j ke°e jako na ol#?5.26 (str. 155,
tak se jedna o kategorii solitérni strom. Ale pokud uvidite i dal?i men?i stromy,
jedna se o hloufek strom-.
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Obrazek P5.26: Soliter s ke®i

Pokud ve stereu rozlizite jasn¥ hranici lesa a od n¥j se nachazi strom viz db5.27
(str. 159, s tim, °e mezi stromem a lesem je sefena trava, v topiipad¥ se jedna
o solitér. Nelze je spojit p°es hranici vyu©iti.

Obréazek P5.27: Soliter u lesa
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P5.3.2 Hloufek strom-

Skupin a strom-, jejich® vzdalenost mezi korunaminep°ekratuje 20 m a celkova plo-
cha hlou£ku nedosahuje 0.04 ha. HlouEek se musi nachazet mimo kategorie pozemk-
Les, OWL a OLwWTC (kategorie NIL2). P°iklad viz obr. P5.28(str. 156).

Obrazek P5.28: Hloufek strom- oznafen 2ipkou

P5.3.3 Hloufek ke°-

Skupina ke®-, jejich® vzdalenost mezi korunami nep°ekratuje 20 m a celkova plocha
hlouEku nedosahuje 0.04 ha. Hloufek se musi nachazet mimo kategorie pozemk-
Les, OWL a OLwWTC (kategorie NIL2) a Sidla (kategorie LULUCF). P°iklad viz
obr. P5.29(str. 157).

156



Obrazek P5.29: Hloufek ke®- dil€i hlouEky oznafeny 2ipkou

P5.3.4 Sou?

JednotlivA sou? nachéazejici saivnit® kategorie pozemk- Les nebo OWL. P°iklad
sou?j viz obr. P5.30(str. 157) a obr. P5.31(str. 158).

P5.3.4.1 Sou? jehliEnata

Obrazek P5.30: JehliEnata sou2 oznafena 2ipkou
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P5. Katalog objekt- na FTGM transektu

P5.3.4.2 Listnata sou?

Obrazek P5.31: Listnata sou? oznafena 2ipkou

P5.4 Ukazky okraj- lesa

P5.4.1 Listnaty okraj

Zastoupeni listna£- v okraji nad 70 %.P°iklad viz obr. P5.32(str. 159.

P5.4.2 JehliEnaty okraj

Zastoupeni jehliEnan- v okraji nad 70 %. P°iklad viz obrP5.33(str. 159.
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Obrazek P5.32: Listnaty okraj lesa

Obrazek P5.33: JehliEnaty okraj lesa
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P5. Katalog objekt- na FTGM transektu

P5.4.3 Smi2eny okraj

Zastoupeni jehliEnan- i listna£- v okraji alespo— 30 % ne v2ak vice jak 70 %°iklad
viz obr. P5.34 (str. 160.

Obrazek P5.34: Smi2eny okraj lesa

P5.4.4 Okraj s d°evinami do 5 m

Okraj kategorie Les se d°evinami do 5 m vy2ky. P°iklad viz obiP?5.35 (str. 161).
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Obrazek P5.35: Okraj s d°evinami do 5 m

P5.4.5 Okraj bez d°evin/holina

Okraj kategorie Les bezd°evinného pasu nebo s holinou. P°iklad viz obP5.36
(str. 161).

Obréazek P5.36: Okraj bez d°evin holina
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