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1. Vybrané záladní pojmy
a de�nice FTGM

Základní pojmy jsou uvád¥ny v abecedním po°adí.

1.1 Clon¥ná plocha

Clon¥ná plocha jedince je shodná s jeho clonnou plochou (sekce1.2, str. 3). Jedná
se tedy o svislý pr·m¥t nadzemních vegeta£ních orgán· jedince do roviny pozemku.
Stejn¥ jako clonná plocha m·ºe být i clon¥ná plocha vztaºena k jakkoli vymezené
skupin¥ jedinc· (nap°. p°íslu²ností k ur£itému taxonu, skupin¥ taxon·, vertikálnímu
patru fytocenózy apod.). Clon¥ná plocha skupiny jedinc· je v²ak de�nována odli²n¥
a sice jako plocha jejich svislého pr·m¥tu do roviny pozemku (srovnej s clonnou
plochou (sekce1.2, str. 3) skupiny jedinc·). Pokud je tedy ur£itá £ást roviny po-
zemku p°ekryta svislými pr·m¥ty (clonnými plochami) vícero jedinc·, zapo£ítává
se p°íslu²ná £ást pozemku do celkové clon¥né plochy pouze jednou. Analogicky �
pr·niky clonných ploch jedinc· se do celkové clon¥né plochy zapo£ítávají pouze jed-
nou. Clon¥ná plocha tak nikdy nem·ºe p°ekro£it rozlohu pozemku. Synonymem pro
clon¥nou plochu je plocha stín¥ná.

1.2 Clonná plocha

Clonná plocha jedince je plochou svislého pr·m¥tu jeho nadzemních vegeta£ních
orgán· do roviny pozemku. Clonná plocha se m·ºe vztahovat k jedinci nebo jejich
jakkoli vymezené skupin¥ (nap°. p°íslu²ností k ur£itému taxonu, skupin¥ taxon·,
vertikálnímu patru fytocenózy apod.). Clonná plocha skupiny jedinc· je dána sou£-
tem clonných ploch v²ech jedinc· této skupiny, její hodnota m·ºe p°ekro£it rozlohu
pozemku.

1.3 Druh pozemku

Druhy pozemku rozli²ujeme v rámci kategorie pozemk· NIL2 Les a OWL.

ˆ Porostní p·da � porosty d°evin, lesní pr·seky do 4 m, nezpevn¥né cesty do
²í°e jízdního pruhu 4 m (v£etn¥), vodní toky do ²í°ky koryta (°e£i²t¥) 4 m,
semeni²t¥, holiny, jeº jsou v kategorii pozemku Les nebo OWL.

ˆ Bezlesí � lesní pr·seky a nezpevn¥né cesty o ²í°ce 4 aº 20 m, vodní toky
a plochy o ²í°ce 4 aº 8 m, do£asné nezpevn¥né lesní skládky, ostatní nezpevn¥né
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1. Vybrané záladní pojmy a de�nice FTGM

plochy bez porostu d°evin pat°ící do kategorie Les nebo OWL vyjma porostní
p·dy a jiných pozemk·. Pozemky s druhem bezlesí jsou snadno p°eveditelné
na porostní p·du.

ˆ Jiné pozemky � zpevn¥né lesní cesty do ²í°ky jízdního pruhu 4 m, zpevn¥né
lesní skládky, ostatní zpevn¥né plochy bez porostu d°evin pat°ící do kategorie
Les nebo OWL, dále drobné stavby do£asného charakteru slouºící lesnímu hos-
podá°ství, myslivosti nebo rekreaci (sn¥ºná jáma, altán, odpo£ívadlo, krmelec
atd.), pakliºe pat°í do kategorie pozemk· Les nebo OWL.

ˆ ’ir²í bezlesí � speciální (pod)kategorie, kterou z d·vodu proveditelnosti a ra-
cionality pedologických ²et°ení vyli²ujeme v rámci porostní p·dy. Zahrnuje ne-
zpevn¥né lesní cesty o ²í°ce jízdního pruhu do 4 m, vodní toky do 4 m, drobné
vodní plochy, místa ovlivn¥ná lidskou £inností � £erné skládky, naváºky sta-
vebního odpadu, krmeli²t¥, ohni²t¥, atp. Vºdy jde o pozemky v kategorii Les
(nikoli OWL). Jde o £ást porostní p·dy, na které nelze provád¥t pedologická
²et°ení NIL2 na zákopcích a sondách.

1.4 Dlouhý transekt

Je tvo°en úse£kou o délce 300 m s náhodnou orientací (generovanou na kaºdé inven-
tariza£ní plo²e nezávisle na orientaci transekt· na ostatních plochách), jejíº st°ed je
totoºný se st°edem inventariza£ní plochy (sekce1.23, str. 26). Dlouhý transekt slouºí
k implementaci výb¥rových protokol· navrºených pro odhad celkové délky vybra-
ných liniových objekt· (lesních cest, vodních tok· a meliora£ních kanál·, okraj· ka-
tegorie pozemk· Les), celkové rozlohy plo²ných objekt· (porosty invazivních druh·,
£erné skládky, prameni²t¥, t·n¥ a mo£ály) a celkového po£tu vybraných bodových
objekt· (myslivecká za°ízení, turistické objekty, odpadky, vzácné d°eviny).

1.5 Hlavní porostní vrstva

Je skupina jedinc· (kmen·, strom·, jedinc· nehroubí), na kterou je kladen hlavní
hospodá°ský d·raz vyjád°ený nejvy²²ími provedenými investicemi, nebo nejvy²²ím
aktuáln¥ moºným výnosem, pokud tento p°esahuje jiº provedené investice. Do hlavní
porostní vrstvy mohou spadat jedinci z r·zných porostních etáºí, za p°edpokladu,
ºe mají alespo¬ rámcov¥ jednotný management (obnova, výchova, t¥ºba).

1.6 Horní vý²ka porostu

Za horní vý²ku se v NIL povaºuje pr·m¥rná vý²ka prvních 20 % ze souboru kmen·
(sekce1.15, str. 21) se°azených sestupn¥ dle vý£etní tlou²´ky (sekce1.25, str. 27).
Jedná se vºdy o skupinu ºivých, stojících kmen· p°íslu²ného porostního segmentu
(sekce1.20, str. 25) nacházejících se v rámci interpreta£ního £tverce (sekce1.8,
str. 5).
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1.7 Hroubí

1.7 Hroubí

Hroubí jsou nadzemní, d°evnaté £ásti strom· (kmen·) s tlou²´kou alespo¬ 7 cm
s.k. (v£etn¥ k·ry). Objem pa°ez· se do hroubí nezapo£ítává. V¥tve a vrcholová £ást
kmene slab²í jak 7 cm s.k. se do hroubí nezapo£ítávají. Hroubí se m·ºe vyskytovat
i ve form¥ leºícího mrtvého d°eva.

1.8 Interpreta£ní £tverec

ƒtverec o stran¥ 51 m centrovaný nad st°edem inventariza£ní plochy (sekce1.23,
str. 26). Slouºí primárn¥ k aplikaci algoritmu pozemní klasi�kace inventariza£ních
bod· do kategorií pozemk· NIL2 (sekce1.13, str. 19) dle p°ílohy (sekceP1, str. 115).
V rámci interpreta£ního £tverce jsou mapovány hranice p°ístupnosti a sch·dnosti,
hranice kategorií pozemk· NIL2 a na inventariza£ních plochách roz²í°eného ²et°ení
(sekce1.11.4, str. 6) (sí´ NIL2) také druhy pozemk· (sekce 1.3, str. 3) a porostní
segmenty (sekce1.20, str. 25), které se dále popisují z hlediska °ady parametr·.

1.9 Inventariza£ní blok

Inventariza£ní bloky (typicky £tverce) jsou jednotlivé oddíly � stavební kameny in-
ventariza£ní sít¥ a jejich podsítí. V kaºdém bloku se nachází jeden inventariza£ní
bod respektive dva body (duplex NIL1), které mají být v daném okamºiku nebo ob-
dobí s daným detailem ²et°ení zhodnoceny. V rámci sít¥ NIL1 m·ºeme rozli²it bloky
neboli inventariza£ní £tverce sít¥ 2Ö2 km obsahující jeden duplex (zhodnocený n¥-
kdy v období let 2011 aº 2014) a £tverce 22:5Ö22:5km (5.66Ö5.66 km), v nichº je
pro pozemní ²et°ení v kaºdém roce a sezón¥ navrºen práv¥ jeden duplex sít¥ NIL1.
Inventariza£ní bloky sít¥ NIL2 lze rozd¥lit do dvou skupin � dle detailu ²et°ení
a dle £asového plánu, viz popis inventariza£ní sít¥ NIL2 (sekce1.12.2, str. 8). In-
ventariza£ní bloky jsou identi�kovány svým indexem � po°adím v rámci sloupc·
a °ádk· v²ech inventariza£ních blok· dané (pod)sít¥. Indexy inventariza£ních blok·
jsou spolu s rokem a sezónou ²et°ení sou£ástí názvu inventariza£ní plochy (sekce1.18,
str. 23).

1.10 Inventariza£ní bod

Je výb¥rovou lokalitou, na níº je provád¥no ²et°ení NIL. Zp·sob rozmíst¥ní inven-
tariza£ních bod· ur£uje design inventariza£ní sít¥ (sekce1.12, str. 6). Inventariza£ní
bod je totoºný se st°edem inventariza£ní plochy (sekce1.23, str. 26).

1.11 Inventariza£ní plocha

Je základní jednotkou pozemního ²et°ení v NIL. Inventariza£ní plocha je obecným
pojmenováním skupiny entit, které de�nují výb¥rový protokol (zp·sob a rozsah pro-
vedení ²et°ení) na daném inventariza£ním bod¥.
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1. Vybrané záladní pojmy a de�nice FTGM

1.11.1 Inventariza£ní plocha sít¥ NIL1

Inventariza£ní plochou v síti NIL1 rozumíme seskupení t¥chto entit:

ˆ st°ed inventariza£ní plochy (sekce 1.23, str. 26) tj. inventariza£ní bod
sít¥ NIL1 (sekce1.10, str. 5)

ˆ interpreta£ní £tverec (sekce 1.8, str. 5)

ˆ kruhové segmenty hroubí (sekce 1.16.1, str. 22)

1.11.2 Inventariza£ní plocha sít¥ NIL2

Inventariza£ní plochou v síti NIL2 rozumíme seskupení t¥chto entit:

ˆ st°ed inventariza£ní plochy (sekce 1.23, str. 26) tj. inventariza£ní bod
sít¥ NIL2 (sekce1.10, str. 5)

ˆ interpreta£ní £tverec (sekce 1.8, str. 5)

ˆ kruhové segmenty hroubí (sekce 1.16.1, str. 22)

ˆ kruhové segmenty nehroubí (sekce 1.16.2, str. 23)

ˆ transekty mrtvého d°íví

ˆ dlouhý transekt (sekce 1.4, str. 4)

ˆ p·dní sonda � pouze na plochách roz²í°eného ²et°ení (sekce1.11.4, str. 6),
podsí´ s4 a vy²²í

ˆ zákopky

1.11.3 Inventariza£ní plocha základního ²et°ení

Jde o inventariza£ní plochu pozemního ²et°ení, která pat°í nejvý²e do podsít¥ s2
(sekce1.12.2, str. 11). Provádí se na ní rutinní pozemní ²et°ení.

1.11.4 Inventariza£ní plocha roz²í°eného ²et°ení

Je jí inventariza£ní plocha pozemního ²et°ení, která pat°í alespo¬ do podsít¥ s4
(sekce1.12.2, str. 11). Oproti plochám základního ²et°ení se ve v¥t²ím rozsahu pro-
vádí sb¥r dendrometrických údaj· o kmenech, p°idává se podrobný stanovi²tní pr·-
zkum (fytocenologický zápis, pedologická ²et°ení na hluboké sond¥ v£etn¥ odb¥ru
vzork· p·dy), ²et°ení zdravotního stavu na vybraných d°evinách a evidence leºícího
mrtvého d°íví ve form¥ nehroubí (od 2 cm tlou²´ky).

1.12 Inventariza£ní sí´

Ur£uje zp·sob rozmíst¥ní inventariza£ních bod· (sekce1.10, str. 5) v zájmovém
území (ƒR, men²í geogra�cké celky), na nichº je provád¥no ²et°ení NIL. Termín
inventariza£ní sí´ je b¥ºn¥ uºíván ve smyslu spojení inventariza£ních blok· (sekce1.9,
str. 5) (nej£ast¥ji £tverc·) a inventariza£ních bod· (sekce1.10, str. 5) tj. st°ed·
inventariza£ních ploch (sekce1.23, str. 26). Inventariza£ní sí´ je základním kamenem
v²ech výb¥rových protokol· pouºívaných v NIL.
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1.12 Inventariza£ní sí´

Obrázek 1.1: Situace inventariza£ní plochy základního ²et°ení; autor: R. Adolt, Z. ƒech

1.12.1 Inventariza£ní sí´ NIL1

Inventariza£ní body NIL1 jsou rozmíst¥ny ve £tvercové síti s náhodn¥ umíst¥ným
po£átkem, stranou o velikosti 2 km a orientací sever-jih, východ-západ. Tato sí´ je
de�nována v rámci systému Kartézských (rovinných) sou°adnic jednotné trigono-
metrické sít¥ katastrální (S-JTSK). Uvnit° kaºdého inventariza£ního £tverce jsou
speci�ckým zp·sobem umíst¥ny dva inventariza£ní body (duplex), které jsou to-
toºné se st°edy inventariza£ních ploch. První inventariza£ní bod (st°ed první plochy
duplexu) byl umíst¥n v náhodn¥ zvoleném sm¥ru (0 aº 360°) a v náhodn¥ zvolené
vzdálenosti (0 aº 300 m) od pr·se£íku úhlop°í£ek inventariza£ního £tverce. Druhý
inventariza£ní bod (st°ed druhé plochy duplexu) byl umíst¥n v náhodn¥ zvoleném
sm¥ru (0 aº 360°) a ve vzdálenosti rovných 300 m od prvního bodu.

1.12.1.1 Podsít¥ inventariza£ní sít¥ NIL1 dle £asového pr·b¥hu ²et°ení

Body inventariza£ní sít¥ NIL1 byly systematicky rozd¥leny mezi jednotlivé roky
(2011 aº 2014) a sezóny ²et°ení (jaro, podzim). Body navrºené pro pozemní ²e-
t°ení v konkrétním roce a sezón¥ jsou umíst¥ny ve £tvercové podsíti 22:5Ö22:5 km
(5.66Ö5.66 km), jejíº strany jsou pooto£eny o 45° vzhledem k základní síti 2Ö2 km.
Na v²ech inventariza£ních bodech sít¥ NIL1 bylo provedeno fotogrammetrické hod-
nocení kategorií pozemk· NIL2 v p°edstihu s uvedeným £asovým plánem pozemního
²et°ení. Body, u nichº nelze na základ¥ fotogrammetrie spolehliv¥ vylou£it p°íslu²-
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1. Vybrané záladní pojmy a de�nice FTGM

Obrázek 1.2: Situace inventariza£ní plochy roz²í°eného ²et°ení; autor: R. Adolt, Z. ƒech

nost ke kategorii pozemk· Les, jsouza°azeny do pozemního ²et°ení v p°íslu²ném
roce a sezón¥. Do pozemního ²et°ení jsou automaticky navrºeny v²echny body, které
byly v rámci NIL1 klasi�kovány jako kategorie Les. Sí´ NIL1 neobsahuje podsít¥
s r·zným detailem ²et°ení. Statistické vlastnosti odhad· na základ¥ inventariza£ní
sít¥ NIL1 nebyly publikovány v odborné literatu°e a nejsou podrobn¥ prostudovány.
Ukázka sít¥ NIL1 viz obr. Schéma sít¥ NIL1 (obr.1.3, str. 9) .

1.12.2 Inventariza£ní sí´ NIL2

Inventariza£ní body NIL2 jsou rozmíst¥ny ve £tvercové síti s náhodn¥ umíst¥ným
po£átkem, stranou o velikosti 500 m a orientací sever-jih, východ-západ. Tato sí´
je de�nována v rámci systému Kartézských (rovinných) sou°adnic jednotné tri-
gonometrické sít¥ katastrální (S-JTSK). Uvnit° kaºdého inventariza£ního £tverce
(500Ö500 m) je zcela náhodn¥ umíst¥n jeden inventariza£ní bod. Tento zp·sob vý-
b¥ru inventariza£ních bod· je nej£ast¥ji nazýván jakoprostorov¥ strati�kovaný
výb¥r (v angl. psané literatu°e spatialy strati�ed sampling, random tesselation sam-
pling, two step tesselation strati�ed sampling). Statistické vlastnosti odhad· na zá-
klad¥ tohoto typu inventariza£ní sít¥ lze dohledat v odborné literatu°e, jsou dob°e
podrobn¥ prozkoumány, coº vytvá°í p°edpoklady pro rozvoj metodiky NIL2 sm¥rem
k vyuºívání pomocných informací s cílem zp°esn¥ného odhadu cílových parametr·.
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1.12 Inventariza£ní sí´

Obrázek 1.3: Schéma sít¥ NIL1; zdroj: P. Vrána
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1. Vybrané záladní pojmy a de�nice FTGM

Obrázek 1.4: Schéma inventariza£ní sít¥ NIL2; autor: Z. ƒech
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1.12 Inventariza£ní sí´

1.12.2.1 Podsít¥ inventariza£ní sít¥ NIL2 dle detailu ²et°ení

Z inventariza£ní sít¥ 500Ö500 m, byly náhodnými podvýb¥ry postupn¥ odvozeny
podsít¥ s neklesajícím (typicky vzr·stajícím) detailem²et°ení. V kaºdé odvozené
podsíti jsou zji²´ovány informace p°inejmen²ím ve stejném rozsahu jako v mate°ské
podsíti (kaºdý bod podsít¥ s vy²²ím detailem ²et°ení je zárove¬ bodem v²ech podsítí
s niº²ím detailem ²et°ení).

ˆ 500Ö500 m (s500) (obr. 1.5, str. 11) � nejpodrobn¥j²í sí´, provedeno pouze

Obrázek 1.5: Inventariza£ní sí´ NIL2, podsí´ dle detailu ²et°ení 500Ö500 m (s500); zdroj:
P. Vrána

fotogrammetrické hodnocení kategorií pozemk· a základních atribut· (r·stová
fáze, hustota zápoje, d°evinná skladba, atp.) v kategorii pozemk· Les.

ˆ 1Ö1 km (s1) (obr. 1.6, str. 12) � podsí´ vznikla náhodným výb¥rem jednoho
inventariza£ního bodu sít¥ s500 ve £tvercích 1Ö1 km, která je svými stranami
zarovnána a zárove¬ náhodn¥ posunuta vzhledem k s500, na této podsíti je
oproti s500 navíc za°azen fotogrammetrický transekt, který slouºí k odvození
charakteristik n¥kolika typ· výskytu d°evin mimo kategorii Les, k popisu kra-
jinného rázu, k odhadu délky a vlastností okraj· kategorie Les atd.

ˆ 2Ö2 km (s2) (obr. 1.7, str. 13) � podsí´ vznikla náhodným výb¥rem jednoho
inventariza£ního bodu podsít¥ s1 ve £tvercích 2Ö2 km, která je svými stra-
nami zarovnána a zárove¬ náhodn¥ posunuta vzhledem k s1, na této podsíti
je navíc provád¥n sb¥r dat pozemním zp·sobem � za p°edpokladu, ºe nelze na
základ¥ fotogrammetrického hodnocení spolehliv¥ vylou£it, p°íslu²nost inven-
tariza£ního bodu ke kategorii Les nebo OWL.
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1. Vybrané záladní pojmy a de�nice FTGM

Obrázek 1.6: Inventariza£ní sí´ NIL2, podsí´ dle detailu ²et°ení 1Ö1 km (s1); zdroj:
P. Vrána

ˆ 4Ö4 km (s4) (obr. 1.8, str. 13) � podsí´ vznikla náhodným výb¥rem jednoho
inventariza£ního bodu podsít¥ s2 ve £tvercích 4Ö4 km, která je svými stra-
nami zarovnána a zárove¬ náhodn¥ posunuta vzhledem k s2. V této podsíti
(°íkáme téº na plochách roz²í°eného ²et°ení) je navíc provád¥no podrobné den-
drometrické ²et°ení zam¥°ené na sb¥r dat pro dendrometrické modely, jeº mají
být vyuºity p°edev²ím pro ú£ely vyhodnocení NIL2. Jsou zde sbírány detailní
informace o fytocenózách a stanovi²ti v£etn¥ pedologických ²et°ení a odb¥r·
vzork· na hluboké p·dní sond¥, dále je zde popisován zdravotní stav jedinc·
vybraných d°evin. Na transektech mrtvého d°íví je provád¥no roz²í°ené ²et°ení
navrºené pro odhad mnoºství leºícího mrtvého d°íví ve form¥ nehroubí (od 2
cm tlou²´ky).

ˆ 8Ö8 km (s8) (obr. 1.9, str. 14) � podsí´ vznikla náhodným výb¥rem jednoho
inventariza£ního bodu podsít¥ s4 ve £tvercích 8Ö8 km, která je svými stranami
zarovnána a zárove¬ náhodn¥ posunuta vzhledem k s4, v této podsíti není
provád¥no navíc ºádné speciální ²et°ení.

ˆ 16Ö16 km (s16) (obr. 1.10, str. 14) � podsí´ vznikla náhodným výb¥rem jed-
noho inventariza£ního bodu podsít¥ s8 ve £tvercích 16Ö16 km, která je svými
stranami zarovnána a zárove¬ náhodn¥ posunuta vzhledem k s8, v této pod-
síti je navíc vºdy zji²t¥na kategorie pozemk· dle NIL2 a LULUCF pozemním
zp·sobem. Cílem je odhadnout systematickou chybu odhadu rozlohy kategorií
Les a OWL vlivem omezení pozemního ²et°ení v síti s2 pouze na ty inventari-
za£ní body, u nichº nelze jednozna£n¥ vylou£it p°íslu²nost k n¥které z t¥chto
kategorií.
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1.12 Inventariza£ní sí´

Obrázek 1.7: Inventariza£ní sí´ NIL2, podsí´ dle detailu ²et°ení 2Ö2 km (s2); zdroj:
P. Vrána

Obrázek 1.8: Inventariza£ní sí´ NIL2, podsí´ dle detailu ²et°ení 4Ö4 km (s4); zdroj:
P. Vrána
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1. Vybrané záladní pojmy a de�nice FTGM

Obrázek 1.9: Inventariza£ní sí´ NIL2, podsí´ dle detailu ²et°ení 8Ö8 km (s8); zdroj:
P. Vrána

Obrázek 1.10: Inventariza£ní sí´ NIL2, podsí´ dle detailu ²et°ení 16Ö16 km (s16); zdroj:
P. Vrána
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1.12 Inventariza£ní sí´

1.12.2.2 Podsít¥ inventariza£ní sít¥ NIL2 dle £asového pr·b¥hu ²et°ení

Krom¥ hierarchie z hlediska detailu²et°ení bylo provedeno znáhodn¥né p°i°azení
inventariza£ních bod· sít¥ NIL2 do jednotlivých let (2011 aº 2015) a sezón (jaro,
podzim) ²et°ení. Takto vzniklo dal²í £len¥ní inventariza£ních bod· NIL2, které lze
nazvat £asovými podsít¥mi.

ˆ 1Ö2.5 km (c1r25) (obr. 1.11, str. 15) � podsí´, která je zarovnána a náhodn¥

Obrázek 1.11: Inv. sí´ NIL2, podsí´ dle £asového pr·b¥hu ²et°ení 1Ö2.5 km (c1r25); zdroj:
P. Vrána

posunuta v·£i podsíti s500, obsahuje 10 bod· podsít¥ s500. Kaºdé kombinaci
roku a sezóny ²et°ení byl p°i°azen práv¥ jeden inventariza£ní bod s500 tzn.
v kaºdém p·lroce mezi lety 2011 aº 2015 bude v rámci blok· c1r25 fotogram-
metricky ²et°en vºdy jeden bod. Dále bude provedeno ²et°ení v odpovídající
podsíti s nejvy²²ím detailem, do které daný bod s500 také pat°í (s500 aº s16).

ˆ 2Ö5 km (c2r5) (obr. 1.12, str. 16) � podsí´, která je zarovnána a náhodn¥
posunuta v·£i podsíti c1r25, obsahuje 10 bod· podsít¥ s1, kaºdé kombinaci
roku a sezóny ²et°ení byl p°i°azen práv¥ jeden inventariza£ní bod s1 tzn. v kaº-
dém p·lroce mezi lety 2011 aº 2015 bude v rámci blok· c2r5 ²et°en vºdy jeden
fotogrammetrický transekt. Dále bude provedeno ²et°ení v odpovídající podsíti
s nejvy²²ím detailem, do které daný bod s1 také pat°í (s1 aº s16).

ˆ 4Ö10 km (c4r10) (obr. 1.13, str. 16) � podsí´, která je zarovnána a náhodn¥
posunuta v·£i podsíti c2r5, obsahuje 10 bod· podsít¥ s2, kaºdé kombinaci roku
a sezóny ²et°ení byl p°i°azen práv¥ jeden inventariza£ní bod s2 tzn. v kaºdém
p·lroce mezi lety 2011 aº 2015 bude v rámci blok· c4r10 pozemn¥ ²et°en
vºdy jeden inventariza£ní bod s2 � nelze-li dle provedeného fotogrammetrického
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1. Vybrané záladní pojmy a de�nice FTGM

Obrázek 1.12: Inv. sí´ NIL2, podsí´ dle £asového pr·b¥hu ²et°ení 2Ö5 km (c2r5); zdroj:
P. Vrána

Obrázek 1.13: Inv. sí´ NIL2, podsí´ dle £asového pr·b¥hu ²et°ení 4Ö10 km (c4r10); zdroj:
P. Vrána

hodnocení spolehliv¥ vylou£it jehop°íslu²nost ke kategorii pozemk· Les nebo
OWL. Dále bude provedeno ²et°ení v podsíti s nejvy²²ím detailem, do které
daný bod s2 také pat°í (s2 aº s16).

ˆ 8Ö20 km (c8r20) (obr. 1.14, str. 17) � podsí´, která je zarovnána a ná-
hodn¥ posunuta v·£i podsíti c4r10, obsahuje 10 bod· podsít¥ s4, kaºdé kombi-
naci roku a sezóny ²et°ení byl p°i°azen práv¥ jeden inventariza£ní bod s4 tzn.
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1.12 Inventariza£ní sí´

Obrázek 1.14: Inv. sí´ NIL2, podsí´ dle £asového pr·b¥hu ²et°ení 8Ö20 km (c8r20); zdroj:
P. Vrána

v kaºdém p·lroce mezi lety 2011 aº 2015 bude v rámci blok· c8r20 provedeno
roz²í°ené pozemní ²et°ení vºdy na jednom inventariza£ním bod¥ s4 � nelze-li
dle provedeného fotogrammetrického hodnocení spolehliv¥ vylou£it jeho p°í-
slu²nost ke kategorii pozemk· Les nebo OWL. Dále bude provedeno ²et°ení
v odpovídající podsíti s nejvy²²ím detailem, do které daný bod s4 také pat°í
(s4 aº s16).

ˆ 16Ö40 km (c16r40) (obr. 1.15, str. 18) � podsí´, která je zarovnána a ná-
hodn¥ posunuta v·£i podsíti c8r20, obsahuje 10 bod· podsít¥ s8, kaºdé kombi-
naci roku a sezóny ²et°ení byl p°i°azen práv¥ jeden inventariza£ní bod s8 tzn.
v kaºdém p·lroce mezi lety 2011 aº 2015 bude v rámci blok· c16r40 provedeno
roz²í°ené pozemní ²et°ení vºdy na jednom inventariza£ním bod¥ s8 � nelze-li
dle provedeného fotogrammetrického hodnocení spolehliv¥ vylou£it jeho p°í-
slu²nost ke kategorii pozemk· Les nebo OWL. Dále bude provedeno ²et°ení
v odpovídající podsíti s nejvy²²ím detailem, do které daný bod s8 také pat°í
(s8 nebo s16).

ˆ 32Ö80 km (c32r80) (obr. 1.16, str. 18) � podsí´, která je zarovnána a ná-
hodn¥ posunuta v·£i podsíti c16r40, obsahuje 10 bod· podsít¥ s16. Kaºdé
kombinaci roku a sezóny ²et°ení byl p°i°azen práv¥ jeden inventariza£ní bod
s16 tzn. v kaºdém p·lroce mezi lety 2011 aº 2015 bude v rámci blok· c32r80
provedeno pozemní zji²t¥ní kategorie pozemk· vºdy na jednom inventariza£-
ním bod¥ s16 bez ohledu na výsledek fotogrammetrického hodnocení.
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1. Vybrané záladní pojmy a de�nice FTGM

Obrázek 1.15: Inv. sí´ NIL2, podsí´ dle £asového pr·b¥hu ²et°ení 16Ö40 km (c16r40); zdroj:
P. Vrána

Obrázek 1.16: Inv. sí´ NIL2, podsí´ dle £asového pr·b¥hu ²et°ení 32Ö80 km (c32r80); zdroj:
P. Vrána
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1.13 Kategorie pozemk· NIL2

1.13 Kategorie pozemk· NIL2

Kategorie pozemk· NIL2 jsou pln¥ kompatibilní s de�nicemi kategorií pozemk· dle
FAO a jejich implementací pro evropské pom¥ry navrºenou sdruºením ENFIN (Eu-
ropean National Forest Inventory Network). Pozemky jsou°azeny do kategorií dle
aktuálního stavu porostu a vyuºití v dob¥ ²et°ení, nezávisle na stavu dle katastru ne-
movitostí, registru p·dních blok·, situaci v lesních hospodá°ských plánech, mapách
atp.
Níºe uvedené de�nice nejsou p°ímo vyuºitelné k za°azování do kategorií pozemk·.
K tomuto ú£elu slouºí p°íloha Za°azování do kategorií pozemk· NIL2 (sekceP1,
str. 115), která dále vyjmenovává d·leºité speciální p°ípady.

ˆ Forest (F) � Les p°edstavují pozemky s plochou v¥t²í jak 0.5 ha s celkovým
zápojem strom· o vý²ce alespo¬ 5 m dosahujícím 10 %. Do této kategorie dále
°adíme pozemky se stromy schopnými dosáhnout vý²ky 5 m a zápoje 10 %
na daném stanovi²ti (in-situ). Nepat°í sem porosty s ²í°kou men²í jak 20 m
(liniové porosty) a porosty £i pozemky s p°eváºn¥ zem¥d¥lským nebo m¥st-
ským vyuºitím. Do této kategorie nepat°í vodní plochy (t·n¥, rybní£ky apod.)
o rozloze p°ekra£ující 400 m2. Dále sem nepat°í toky a vodní plochy liniového
charakteru (slepá °í£ní ramena apod.) s ²í°kou koryta (°e£i²t¥) p°esahující 8 m
a zpevn¥né cesty (asfaltové, betonové, kamenné atp.) s ²í°kou jízdního pruhu
p°ekra£ující 4 m. Do kategorie Les se v²ak °adí pozemky, které jsou pouze
do£asn¥ odlesn¥né (holé se£e, kalamitní holiny, plochy po p°íprav¥ p·dy pro
obnovu, poºá°i²t¥ atp.) tzn. pozemky, u nichº existuje p°edpoklad budoucího
dosaºení poºadovaného 10 % zápoje strom· s minimální vý²kou 5 m.

ˆ Other Wooded Land (OWL) � Nelesní porosty d°evin zahrnují po-
zemky mimo kategorii Les, které rozlohou p°esahují 0.5 ha, a pro n¥º platí
alespo¬ jedna z podmínek: 1) zápoj strom· o vý²ce alespo¬ 5 m nedosahuje
10 %, £iní v²ak nejmén¥ 5 %, 2) zápoj strom· o vý²ce alespo¬ 5 m nedosahuje
5 %, p°i£emº sou£et zápoje strom· (vý²ka alespo¬ 5 m, stromy nemusí být
p°ítomny v·bec) a ke°· o vý²ce alespo¬ 0.5 m dosahuje nejmén¥ 10 %. Z této
kategorie jsou vylou£eny porosty s ²í°kou nedosahující 20 m (liniové porosty)
a pozemky £i porosty s p°eváºn¥ zem¥d¥lským nebo m¥stským vyuºitím. Do
této kategorie nepat°í vodní plochy (t·n¥, rybní£ky apod.) o rozloze p°ekra£u-
jící 400 m2. Dále sem nepat°í toky a vodní plochy liniového charakteru (slepá
°í£ní ramena apod.) s ²í°kou koryta (°e£i²t¥) p°esahující 8 m a zpevn¥né cesty
(asfaltové, betonové, kamenné atp.) s ²í°kou jízdního pruhu p°ekra£ující 4 m.
Spln¥ní parametr· vý²ky a zápoje porostu je vyºadováno v okamºiku ²et°ení
(rozdíl oproti p°ístupu v kategorii Les). Do této kategorie nelze °adit pozemky,
které spl¬ovaly kritéria OWL, ale stromová a ke°ová vegetace byla z r·zných
p°í£in odstran¥na. D·vodem je typicky velmi dlouhá regenera£ní doba porost·
OWL.

ˆ Other Land with Tree Cover (OLwTC) � Ostatní pozemky s po-
rostem strom· jsou pozemky s rozlohou p°esahující 0.5 ha, pokryté stromy
s vý²kou alespo¬ 5 m, jejichº celkový zápoj (relativní clon¥ná plocha) £iní
nejmén¥ 10 % s p°eváºn¥ zem¥d¥lským nebo m¥stským vyuºitím. Tato kate-
gorie nezahrnuje porosty s ²í°kou nedosahující 20 m (liniové porosty). Spln¥ní
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parametr· vý²ky a zápoje porostu je vyºadováno v okamºiku²et°ení (rozdíl
oproti p°ístupu v kategorii Les).

ˆ Other Land (OL) � Ostatní pozemky jsou v²echny pozemky neza°azené
do kategorie Les, OWL nebo OLwTC.

Tabelární p°ehled rozhodovacích kriterií pro posouzení kategorie pozemku NIL2 je
uveden v tab.1.1 (str. 20).

Tabulka 1.1: Porovnání kategorie Les, OWL a OLwTC

Kriterium Les OWL OLwTC

limit pro zápoj strom· (s vý²kou ale-
spo¬ 5 m)

alespo¬ 10 %
alespo¬ 5 %, zá-
rove¬ v²ak mén¥
jak 10 %

alespo¬ 10 %

do zápoje zapo£ítávány pouze
stromy

ANO NE ANO

do zápoje zapo£ítávány stromy i
ke°e

NE ANO NE

porost mohou tvo°it pouze ke°e
(s vý²kou alespo¬ 0.5 m)

NE ANO NE

poºadavek na minimální vý²ku
strom· 5 m v dosp¥losti (na daném
stanovi²ti)

ANO NE ANO1

povolen p°edpoklad budoucího do-
saºení limitu zápoje

ANO NE NE

povoleno do£asné odstran¥ní po-
rostu

ANO NE NE

pozemek má p°evaºující zem¥d¥lské
nebo m¥stské vyuºití

NE NE ANO

1.14 Kategorie pozemk· LULUCF

Cílem této klasi�kace je bliº²í posouzení vyuºití pozemku, nezávislé na za°azení do
kategorií pozemk· NIL2. Výjimkou je kategorie Les, která je v rámci obou klasi�kací
de�nována shodn¥. LULUCF klasi�kace rozli²uje ²est kategorií.

ˆ Les (Forest) � de�nice je shodná s de�nicí kategorie Les (sekce1.13, str. 19)
dle NIL2.

ˆ Kultivované pozemky (Cropland) � pozemky, jeº jsou pravideln¥ kulti-
vovány (orány) za ú£elem p¥stování zem¥d¥lských plodin. Tato kategorie také
zahrnuje porosty rychle rostoucích energetických d°evin s obmýtím do 10 let,
obd¥lávané sady ovocných d°evin, vinice a dal²í zem¥d¥lské plodiny. Orná p·da
leºící ladem 1 rok je také za°azena do této kategorie.

ˆ Travní porosty (Grassland) � pozemky porostlé víceletými travinami nebo
bylinami. Jde o pastviny a trvalé travní porosty udrºované i neudrºované.

1Pro kategorii OLwTC se nepovoluje moºnost budoucího dosaºení zápoje strom· o vý²ce alespo¬ 5 m

20



1.15 Kmen

ˆ Vodní plochy, mok°ady (Wetland) � pozemky pokryté nebo nasycené vo-
dou po celý nebo £ást roku, nespadající do jiné kategorie LULUCF. Tato kate-
gorie zahrnujenap°íklad vodní nádrºe, rybníky, vodní toky, ra²elini²t¥, mo£ály.
Do£asn¥ zaplavené pozemky nejsou do této kategorie za°azovány. Vodní toky
do ²í°ky 2 m nejsou povaºovány za vodní plochy. Ra²elini²t¥ a mo£ály spl¬ující
podmínky pro kategorií Les nejsou za°azeny do vodních ploch.

ˆ Sídla (Settlement) � pozemky, jeº jsou sou£ástí m¥stské nebo venkovské sí-
delní infrastruktury. Zahrnuta je ve²kerá dopravní infrastruktura i mezi sídly
krom¥ lesních cest, obydlí a ostatní stavby pokud nejsou zahrnuty v jiné ka-
tegorii. Do této kategorie pat°í také liniová zele¬ podél cest, zahrady, h°bitovy
a parky za podmínky, ºe tyto stromy funk£n¥ souvisí s m¥stskou £i venkov-
skou zástavbou. Dále do této kategorie pat°í nap°íklad ºeleznice, produktovody
(i v lese), leti²t¥, sjezdovky, golfová h°i²t¥, ²t¥rkovny, lomy, zemníky atp.

ˆ Ostatní pozemky (Other land) � jako pozemky s ostatním vyuºitím jsou
klasi�kovány p°edev²ím holé skály, plochy s odstran¥nou p·dou a v²echny ne-
obhospoda°ované pozemky, které nebyly za°azeny do jiných kategorií.

1.15 Kmen

Kmen je hlavní nadzemní letorost (výhonek, prýt) stromu s apikální dominancí.
Kaºdý strom je tvo°en jedním nebo více kmeny. V NIL2 je za strom s více kmeny
povaºován stav, kdy do²lo k rozd¥lení osy nadzemního prýtu pod vý£etní vý²kou
(sekce1.24, str. 27), p°i£emº vý£etní tlou²´ka (sekce1.25, str. 27) alespo¬ dvou
pokra£ujících výhon· dosáhne p°íslu²né registra£ní hranice hroubí (sekce1.22.1,
str. 26) odpovídající poloze prýtu vzhledem ke kruhovým segment·m (sekce1.16.1,
str. 22). Kmeny jednoho stromu musí být viditeln¥ srostlé nad úrovní terénu.

1.15.1 Kmen hroubí

Jedná se o kmen, jehoº vý£etní tlou²´ka dosahuje alespo¬ 7 cm s.k. (s k·rou). Pro
kmeny hroubí je na inventariza£ních plochách registrována poloha, rozm¥ry, a dal²í
atributy v závislosti na detailech výb¥rového schématu zejména jejich poloze v·£i
kruhovým segment·m hroubí (sekce1.16.1, str. 22).

1.15.2 Leºící kmen

Kmen je povaºován za leºící, pokud se alespo¬ polovinou délky své nadzemní £ásti
(m¥°eno od báze po vrchol nejvzdálen¥j²ího prýtu v korun¥) dotýká povrchu terénu.
Není nutné aby na terénu spo£íval samotný kmen (povrch válce kmene), posta£uje
i kontakt v¥tví (padlé kmeny jsou £asto podep°eny v¥tvemi zaraºenými do p·dy)
nebo jiných nadzemních orgán· s povrchem terénu.

1.15.3 Pr·b¥ºný kmen

Kmen je povaºován za pr·b¥ºný do místa, ve kterém dojde k jeho prvnímu rozd¥-
lení na alespo¬ dva pokra£ující prýty, z nichº nejmén¥ jeden je nad tímto rozd¥le-
ním siln¥j²í neº ½ tlou²´ky nejsiln¥j²ího z pokra£ujících prýt·. Pr·b¥ºný kmen je
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ukon£en pouze pokud nejsiln¥j²í z pokra£ujících prýt· dosahuje v míst¥ nad rozd¥-
lením alespo¬ 7 cm tlou²´ky, jinak se má za to, ºe pr·b¥ºný kmen neníp°eru²en
a v navazující £ásti po rozd¥lení se ztotoº¬uje s cestou k nejvý²e poloºenému prýtu
(nad vodorovnou rovinou procházející patou kmene). Vzhledem k de�nici kmene
(sekce1.15, str. 21) posuzujeme pr·b¥ºnost od vý£etní vý²ky dále k vrcholu kmene.
Na pr·b¥ºný kmen navazující prýty povaºujeme za v¥tve.

1.15.4 Stojící kmen

Kmen je povaºován za stojící, pokud se dotýká povrchu terénu mén¥ neº polovi-
nou délky své nadzemní £ásti (m¥°eno od báze po vrchol nejvzdálen¥j²ího prýtu
v korun¥). Není nutné aby na terénu spo£íval samotný kmen (povrch válce kmene),
zapo£ítává se i kontakt v¥tví (padlé kmeny jsou £asto podep°eny v¥tvemi zaraºenými
do p·dy) a jiných nadzemních orgán· s povrchem terénu.

1.15.5 šivý kmen

Kmen, na kterém se vyskytuje ºivé pletivo. M·ºe se jednat o vyvrácený nebo jinak
po²kozený kmen. Rozhodující je vºdy a pouze p°ítomnost ºivého pletiva v kterékoli
£ásti kmene (podzemní £ásti ko°en· nejsou sou£ástí kmene).

1.16 Kruhové segmenty

Výb¥r kmen· hroubí a jedinc· nehroubí probíhá na kruhových plochách n¥kolika
rozm¥r· v závislosti na registra£ních hranicích pro p°íslu²né (sub)populace. Tyto
nazýváme kruhovými segmenty.

1.16.1 Kruhové segmenty hroubí

Slouºí k rozhodnutí o za°azení kmen· hroubí (sekce1.15.1, str. 21) do výb¥ru (²e-
t°ení) na dané inventariza£ní plo²e (sekce1.11, str. 5). Kmen hroubí je na dané
inventariza£ní plo²e vybrán (za°azen do ²et°ení) pokud svislice spu²t¥ná od jeho osy
ve vý£etní vý²ce prochází kruhovým segmentem p°íslu²ejícím nejvy²²í registra£ní
hranici hroubí, kterou tento kmen spl¬uje. Kruhové segmenty hroubí jsou centro-
vány na st°edu inventariza£ní plochy, výjimkou je pouze malý kruh na inventariza£-
ních plochách sít¥ NIL1 (sekce1.11.1, str. 6), který m·ºe být umíst¥n mimo st°ed
inventariza£ní plochy (sekce1.23, str. 26) a to v p°ípad¥, pokud byla plocha v rámci
NIL1 rozd¥lena na více tzv. podploch. Ve spojení s registra£ními hranicemi kmen·
hroubí se pouºívají dva kruhové segmenty:

ˆ malý kruh � pro výb¥r a ²et°ení v²ech kmen· hroubí (od 7 cm s.k.), polom¥r
malého kruhu £iní 3 m (sí´ NIL1) respektive 5 m (sí´ NIL2);

ˆ velký kruh � pro výb¥r a ²et°ení kmen· s vý£etní tlou²´kou dosahující druhé
registra£ní hranice hroubí (12 cm na plochách sít¥ NIL1, 27 cm v síti NIL2),
polom¥r velkého kruhu £iní vºdy 12.62 m (rozloha 500 m2).
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1.16.2 Kruhové segmenty nehroubí

Slouºí k rozhodnutí oza°azení jedinc· nehroubí do výb¥ru (²et°ení) na dané inven-
tariza£ní plo²e NIL2 (sekce1.11.2, str. 6) (v síti NIL1 se ²et°ení jedinc· nehroubí
neprovádí). Jedná se o dv¥ skupiny kruhových segment·, které jsou centrovány nad
body umíst¥nými 6.31 m východn¥ a 6.31 m západn¥ od st°edu inventariza£ní plochy
(sekce1.23, str. 26). Jedinec nehroubí je v závislosti na své vý²ce a p·vodu (p°iro-
zená nebo um¥lá obnova) vybrán (za°azen do ²et°ení) na dané inventariza£ní plo²e
(sekce1.11, str. 5), pokud svislice spu²t¥ná od osy jeho kmene v míst¥ báze prochází
p°íslu²ným kruhovým segmentem na východ nebo západ od st°edu inventariza£ní
plochy. Rozli²ujeme kruhové segmenty o t¥chto polom¥rech:

ˆ r = 0.25 m � pro výb¥r a ²et°ení jedinc· nehroubí z p°irozené obnovy od
vý²ky 0.1 m (v£etn¥) do 0.5 m;

ˆ r = 1 m � pro výb¥r a ²et°ení jedinc· nehroubí z p°irozené obnovy od vý²ky
0.5 m (v£etn¥) do 1.3 m;

ˆ r = 3 m � pro výb¥r a ²et°ení jedinc· nehroubí z p°irozené obnovy s vý²kou
alespo¬ 1.3 m a v²ech jedinc· nehroubí z um¥lé obnovy od vý²ky 0.1 m.

1.17 Navigace

Navigace je první £ást pozemního ²et°ení NIL spo£ívající v následujících £innostech:

ˆ vyty£ení polohy inventariza£ního bodu (sekce 1.10, str. 5) � generova-
ného st°edu (sekce1.23, str. 26) � v terénu v p°ípad¥, ºe jde o nov¥ zakládanou
inventariza£ní plochu (sekce1.11, str. 5);

ˆ vyhledání st°edu inventariza£ní plochy v terénu , pokud jde o plochu jiº
zaloºenou p°i p°edchozím ²et°ení;

ˆ stabilizace polohy st°edu inventariza£ní plochy geodetickým mezníkem
(harpunou);

ˆ získání a uloºení pomocných informací slouºících k opakovanému dohle-
dání st°edu plochy (pomocné naviga£ní body, fotogra�e atd.).

Detaily provedení t¥chto £inností jsou podrobn¥ popsány pracovním postupem na-
vigace v síti NIL1 a v síti NIL2.

1.18 Název inventariza£ní plochy

Slouºí k b¥ºné identi�kaci inventariza£ní plochy p°edev²ím v rámci pozemního ²e-
t°ení. Na základ¥ názvu inventariza£ní plochy lze získat informaci o roku a sezón¥
²et°ení a o prostorových vztazích mezi jednotlivými plochami.
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1.18.1 Název inventariza£ní plochy sít¥ NIL1

Je dán kódemYYYY_S_ID , sloºeným z £íslic a znaménká_ ´ (podtrºítko), kde

ˆ YYYY (vºdy £ty°i pozice) p°edstavuje rok (2011 aº 2014);

ˆ S (vºdy jedna pozice) kóduje sezónu (1-jaro, 2-podzim);

ˆ ID (vºdy 8 pozic) je identi�ka£ní £íslo inventariza£ní plochy sít¥ NIL1 (vyuºi-
telný jako databázové ID).

Samotné ID je sloºeno z kóduCHHHVVVD , kde

ˆ C (vºdy jedna pozice) udává inventariza£ní cyklus, z d·vodu snadné databá-
zové identi�kace záznam· z NIL1 a NIL2 vztahujících se k téºe inventariza£ní
plo²e bylo rozhodnuto zachovat v rámci NIL2 nadále kód 1;

ˆ HHH (vºdy t°i pozice) kóduje horizontální pozici inventariza£ního £tverce
2Ö2 km v síti NIL1;

ˆ VVV (vºdy t°i pozice) je pouºito pro vertikální pozici inventariza£ního £tverce
2Ö2 km v síti NIL1;

ˆ D (vºdy jedna pozice) ur£uje zda se jedná o první (1) nebo druhou (2) plochu
duplexu.

Nap°íklad název plochy 2013_1_10541071 znamená, ºe jde o plochu, která bude
²et°ena v roce 2013 b¥hem jarní sezóny, leºí v inventariza£ním £tverci (2x2 km)
na 54. horizontální a 107. vertikální pozici v rámci sít¥ NIL1 a jde o první plochu
duplexu.

1.18.2 Název inventariza£ní plochy sít¥ NIL2

Jedná se o kód sloºený z £íslic a znaménka´ _ ´ (podtrºítko) jednozna£n¥ identi�ku-
jící plochu v rámci sady ploch podsít¥ s2 � ne v²ak v rámci v²ech inventariza£ních
ploch v síti NIL2! Z názvu plochy lze zjistit rok a sezónu ²et°ení, p°íslu²nost k podsí-
tím a polohu v systému inventariza£ních blok· 4Ö10 km � £asová podsí´ c4r10, blíºe
v sekci podsít¥ NIL2 dle £asového pr·b¥hu ²et°ení (sekce1.12.2, str. 15). Formát
názvu inventariza£ní plochy jeYYYY_S_D_C(CC)_R(R) kde,

ˆ YYYY (vºdy £ty°i pozice) ozna£uje rok pozemního ²et°ení;

ˆ S (vºdy jedna pozice) ur£uje sezónu ²et°ení (1 pro jarní sezónu, 2 pro pod-
zimní);

ˆ D(D) (jedna nebo dv¥ pozice) kóduje p°íslu²nost k podsíti NIL2 dle detailu
²et°ení (sekce1.12.2, str. 11) (0 pro základní sí´ s500, 1 pro podsí´ s1, 2 pro
podsí´ s2, 4 pro podsí´ s4, 8 pro podsí´ s8 a 16 pro podsí´ s16)

ˆ C(CC) (jedna aº t°i pozice) odpovídá £íslu sloupce v systému blok· c4r10
(£asová podsí´ s2, sloupce mají ²í°ku 4 km);

ˆ R(R) (jedna nebo dv¥ pozice) ozna£uje °ádek v systému inventariza£ních blok·
4Ö10 km (£asová podsí´ c4r10, °ádky mají ²í°ku 10 km).
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1.19 Porostní etáº

Nap°íklad název plochy2013_1_1_56_11 znamená, ºe jde o plochu, která bude
²et°ena v roce 2013 b¥hem jarní sezóny, plocha pat°í nejvý²e do podsít¥ 1x1 km
tj. bude hodnocena pouze fotogrammetricky a provede se na ní fotogrammetrický
transekt, plocha pat°í do inventariza£ního bloku c4r10 ve sloupci 56 a °ádku 11 (224
km východn¥ a 110 km severn¥ od po£átku sít¥ NIL2, který leºí v jihozápadním
rohu).

1.19 Porostní etáº

Porostní etáº (patro) je £ást nebo celý porost, který je tvo°en jednou souvislou
vertikální vrstvou strom·.

1.20 Porostní segment

Porostní segmenty jsou plo²n¥ vymezitelné £ásti lesa, které se dají charakterizovat
podobnými hlavními znaky vn¥j²ího vzhledu (vý²ková, v¥ková a tlou²´ková struktura
porostu, d°evinná skladba), vnit°ními biologickými vlastnostmi vývojového charak-
teru a rámcov¥ i p¥stebním programem. Minimální rozloha porostního segmentu
je 2 500 m2. Minimální ²í°ka porostního segmentu je 20 m, vyjma segment· na
okraji kategorie pozemk· Les (sekce1.13, str. 19) (typicky porostní plá²t¥), holin
a porost· do stádia ty£koviny (viz dále), kde není stanoven limit ²í°ky. Men²í £ásti
porostu vyjad°ují skupinový charakter smí²ení. Minimální rozloha porostního seg-
mentu je sníºena na 400 m2 v p°ípad¥ holin a porost· do stádia ty£koviny, pokud jsou
sou£ástí plánovit¥ provád¥né obnovy a nejsou pod clonou mate°ského porostu. Uva-
ºovaný porost do stádia ty£koviny mohl vzniknout následkem nahodilé t¥ºby, av²ak
momentáln¥ musí být sou£ástí plánovité obnovy (oplocenka, vylep²ení apod.).

1.21 Produk£ní plocha

Produk£ní plocha jedince (kmene hroubí, jedince nehroubí) je ztotoºn¥na s plochou
kolmého pr·m¥tu jeho koruny. Produk£ní plocha d°eviny (v¥kové t°ídy, hlavní po-
rostní vrstvy atp.) je dána sou£tem produk£ních ploch v²ech jedinc· daného druhu
(v¥kové t°ídy, hlavní porostní vrstvy atp.).

1.22 Registra£ní hranice

Registra£ní hranice je hodnota biometrické veli£iny (nap°. vý£etní tlou²´ka nebo
vý²ka), p°i jejímº dosaºení m·ºe být prvek dané populace za°azen do výb¥ru v zá-
vislosti na spln¥ní dal²ích podmínek daných výb¥rovým schématem (poloha uvnit°
kruhového segmentu (sekce1.16, str. 22) odpovídající velikosti, protnutí transektem
apod.).
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1. Vybrané záladní pojmy a de�nice FTGM

1.22.1 Registra£ní hranice hroubí

Pouºívají se p°i výb¥ru kmen· hroubí (sekce1.15.1, str. 21) na inventariza£ních
plochách (sekce1.11, str. 5). Rozli²ujeme dv¥ registra£ní hranice hroubí:

ˆ první registra£ní hranice hroubí � de�nuje populaci kmen· hroubí. Je
dána vý£etní tlou²´kou 7 cm s.k. (s k·rou). Jedinci nedosahující této registra£ní
hranice pat°í do populace jedinc· nehroubí, nejsou tedy zam¥°ovány do vrstvy
�Kmeny�;

ˆ druhá registra£ní hranice hroubí � kmeny hroubí dosahující druhé regis-
tra£ní hranice hroubí (12 cm s.k. na inventariza£ních plochách v síti NIL1, 27
cm s.k. na inventariza£ních plochách v síti NIL2) jsou vybrány pouze pokud se
vyskytují ve velkém a sou£asn¥ nepat°í do malého kruhu (sekce1.16.1, str. 22).

1.23 St°ed inventariza£ní plochy

Ur£uje umíst¥ní v²ech entit inventariza£ní plochy (sekce1.11, str. 5). Odpovídá in-
ventariza£nímu bodu (sekce1.10, str. 5) p°íslu²né inventariza£ní sít¥ (sekce1.12,
str. 6). Jeho jednozna£ná poloha byla generována v souladu s designem inventa-
riza£ní sít¥ (sekce1.12, str. 6), do které daná inventariza£ní plocha pat°í. St°ed
inventariza£ní plochy, tak jak byla v terénu vyty£ena, je stabilizován pomocí geode-
tického mezníku (harpuny), pomocných naviga£ních bod· a v síti NIL2 téº pomocí
záloºního st°edu (sekce1.23.2, str. 26). Se st°edem inventariza£ní plochy souvisí
pojmy náhradní (sekce1.23.1, str. 26), záloºní (sekce1.23.2, str. 26), generovaný
(sekce1.23.3, str. 27) a zam¥°ený st°ed (sekce1.23.4, str. 27).

1.23.1 Náhradní st°ed inventariza£ní plochy

Pokud nelze inventariza£ní plochu trvale stabilizovat geodetickým mezníkem (po-
plastovaná harpuna) na poloze jejího st°edu tak, jak je vyty£ena, provádí se stabi-
lizace inventariza£ní plochy na náhradním st°edu. Náhradní st°ed umístíme na nej-
bliº²ím moºném míst¥ od st°edu, v·£i kterému je plocha skute£n¥ vyty£ena, a kde
lze polohu inventariza£ní plochy trvale stabilizovat. Náhradní st°edy se zakládají
typicky v p°ípadech, kdy se st°ed inventariza£ní plochy nachází na odvozní cest¥,
vyklizovací lince, p¥²in¥, ve vodním toku nebo jeho blízkosti, na nestabilním svahu,
na nezpevn¥ném podloºí (písky, ra²elini²t¥) apod.

1.23.2 Záloºní st°ed inventariza£ní plochy

Pouºívá se k dodate£né stabilizaci polohy inventariza£ní plochy pouze v síti NIL2
(sekce1.11.2, str. 6). Stabilizace je provedena kovovou ty£í bez poplastování a to
p°esn¥ ve vzdálenosti 12.62 m (na okraji velkého kruhu) sm¥rem na sever od st°edu
inventariza£ní plochy (nikoli náhradního st°edu). V p°ípad¥, ºe nelze provést sta-
bilizaci záloºního st°edu na severním okraji velkého kruhu, zvaºuje se stabilizace
nejprve na východním, pokud ani zde není stabilizace moºná, pokra£uje se na jiº-
ním a v posledním p°ípad¥ na západním okraji velkého kruhu.
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1.24 Vý£etní vý²ka

1.23.3 Generovaný st°ed inventariza£ní plochy

Odpovídá p°esné poloze inventariza£ního bodu (sekce1.10, str. 5) v inventariza£ní
síti (sekce1.12, str. 6). Polohu generovaného st°edu vyty£ujeme v terénu (v závislosti
na výsledku fotogrammetrického hodnocení kategorií pozemk·) v procesu navigace
(sekce1.17, str. 23).

1.23.4 Zam¥°ený st°ed inventariza£ní plochy

Z d·vodu chyb navigace (sekce1.17, str. 23) vzniká nesoulad mezi polohou st°edu
zaloºené inventariza£ní plochy a generovaného st°edu (sekce1.23.3, str. 27). Proto
se po stabilizaci inventariza£ní plochy (sekce1.11, str. 5) provádí GPS zam¥°ení
polohy stabilizovaného st°edu. Tuto polohu vkládáme do GISové vrstvy 'Zam¥°ené
st°edy' a p°íslu²né body nazýváme zam¥°enými st°edy inventariza£ní plochy. Polohy
zam¥°ených st°ed· jsou p°i kancelá°ském zpracování up°es¬ovány postprocessingem
(eliminace odhadnutelných chyb m¥°ení GPS na základ¥ sít¥ referen£ních stanic se
známou polohou). Zam¥°ené st°edy slouºí jednak ke kontrole správnosti polohového
zaloºení inventariza£ní plochy ale p°edev²ím k op¥tovnému vyty£ení inventariza£ních
ploch p°i následných ²et°eních NIL.

1.24 Vý£etní vý²ka

Vý£etní vý²ka je místo na kmeni odpovídající pr·°ezu horizontální roviny prochá-
zející osou kmene ve vzdálenosti 1.3 m od jejího pr·se£íku s horizontální rovinou
procházející patou (bází). Vý£etní vý²ka se stabilizuje pomocí rýsová£ku vºdy ve
sm¥ru ke st°edu inventariza£ní plochy.

1.25 Vý£etní tlou²´ka

Vý£etní tlou²´ka je aritmetickým pr·m¥rem nejv¥t²í tlou²´ky kmene a tlou²´ky m¥-
°ené kolmo na tuto nejv¥t²í tlou²´ku. Ob¥ tlou²´ky jsou m¥°ené kolmo na osu kmene
ve vý£etní vý²ce (sekce1.24, str. 27).

1.26 Zápoj

Je de�nován jako podíl clon¥né plochy k plo²e pozemku.

1.27 Zastoupení d°eviny

Zastoupení d°eviny je de�nováno jako podíl její produk£ní plochy (sekce1.21, str. 25)
na celkové produk£ní plo²e. Takto lze objektivn¥ hodnotit zastoupení d°evin jak ve
stejnov¥kých tak i bohat¥ strukturovaných porostech.
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Fotogrammetrické ²et°ení na
inventariza£ním bod¥
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2. Metodika FTGM ²et°ení na
inventariza£ním bod¥

2.1 Teoretické podklady ²et°ení LMS v rámci NIL

V rámci druhé etapy Národní Inventarizace Les· (NIL2) prob¥hne fotogrammetrické
vyhodnocení vybraných parametr· na zkusných plochách ve £tvercové síti 0.5Ö0.5
km. P°ístup, kdy se data nam¥°ená v rámci sít¥ inventariza£ních ploch v terénu kom-
binují s údaji nam¥°enými z leteckých (druºicových) snímk· je podstatou národních
inventarizací ve v¥t²in¥ vysp¥lých evropských zemí. Vyuºitím potenciálu digitálních
leteckých snímk· v prost°edí stereo-analýzy dosáhneme zp°esn¥ní a zlep²ení výstup·
NIL. Provedení fotogrammetrického ²et°ení je tedy pro úsp¥²né provedení projektu
NIL2 zcela zásadní.
Hlavní p°ínosy FTGM intepretace lze shrnout následovn¥:

ˆ sníºení rozsahu venkovních prací o zhruba 60 % � vylou£ením inventariza£ních
bod· nacházejících se zjevn¥ mimo cílové kategorie pozemk· (nap°. Les, OWL)
z terénního ²et°ení;

ˆ zp°esn¥ní informací poskytovaných NIL � kombinací relativn¥ malého mnoºství
správné, ale nákladné informace z terenního ²et°ení s velkým mnoºstvím sice
mén¥ p°esné, ale °ádov¥ levn¥j²í infromace z FTGM vede u mnoha d·leºitých
cílových parametr· NIL ke zp°esn¥ní jejich odhadu, to má význam pro posky-
tování výstup· NIL na úrovni podoblastí ƒR, pro atributov¥ £len¥né odhady
a v neposlední °ad¥ pro vyhodnocení za období krat²í neº celý inventariza£ní
cyklus;

ˆ nákladov¥ efektivní odhad krajinných charakteristik � tj. bez pot°eby pozem-
ního ²et°ení, které by p°i poºadavku na tyto výstupy bez moºnosti pouºití
FTGM muselo probíhat po celém území nehled¥ na kategorie pozemk·, pro
tento ú£el byla do ²et°ení NIL2 za°azena FTGM intepretace transektu o délce
500 m (náhodná orientace);

ˆ trénovací data pro °ízenou klasi�kaci obrazu � velké mnoºství interpretova-
ných inventariza£ních bod· rovnom¥rn¥ pokrývajících celé území ƒR slouºí
k automatizované produkci celorepublikových (wall-to-wall) digitálních mapo-
vých vrstev (nap°. mapy kategorie pozemk· Les, r·stových fází a d°evinné
skladby lesních porost·, d°evinné vegetace mimo kategorii Les apod.)

V rámci fotogrammetrického ²et°ení se zji²´uje celá °ada parametr·. V první fázi
prob¥hne ²et°ení v bodovém poli interpreta£ního £tverce o velikosti 51Ö51 metr·.
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2. Metodika FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Uvnit° £tverce je rovnom¥rn¥ rozmíst¥no 16 bod·, které tvo°í tzv. gridové pole. Na
kaºdém z t¥chto bod· se ustanoví vý²ka a typ povrchu. Následuje vymezení okraje
p°ítomného porostu jako podmínka pro za°azení st°edu inventariza£ní plochy do
kategorie pozemk· dle de�nic NIL2 (sekce1.13, str. 19) a LULUCF (sekce 1.14,
str. 20). Pozemek je vºdy za°azen do jednotlivých kategorií dle aktuálního, resp.
potenciálního stavu a vyuºití v dob¥ ²et°ení, nezávisle na stavu v katastru nemovi-
tostí, hospodá°ských plánech, mapách atd. Na inventariza£ních bodech za°azených
do kategorie Les se dále pokra£uje ²et°ením lesnických charakteristik. V²echny ²et-
°ené parametry jsou vztaºené na konkrétní porostní segment, tj. porost, do kterého
padne inventariza£ní bod. Zde se hodnotí druh pozemku plochy kategorie Les, po-
²kození porostu, r·stové fáze lesa, d°evinná skladba, typ zápoje a zp·sob smí²ení
d°evin.

2.1.1 Interpreta£ní charakteristiky d°evin a vegetace v digitálních letec-
kých snímcích

’et°ení na inventariza£ních bodech se provádí na podkladu digitálních infra£erve-
ných snímk·. Letecké snímky po°ízené digitální kamerou p°edstavují nový standard
v letecké fotogrammetrii. Data primárn¥ po°izovaná digitáln¥ umoº¬ují provoz pln¥
digitální zpracovatelské linky bez nutnosti skenování analogových materiál·. Obraz
je po°ízen kamerou sou£asn¥ v kanálech viditelného spektra (tj. v pravých barvách
RGB), a také v pásmu infra£erveného zá°ení. To výrazn¥ usnad¬uje interpretaci ob-
jekt· a hodnocení stavu vegetace, jak ukazuje obr.2.1 (str. 33). Radiometrie (bitová
hloubka) umoº¬uje rozsah hodnot stup¬· ²edi 12-bit. Oproti klasickému �lmovému
materiálu nabízejí pro lesnické mapování v NIL n¥kolik výhod:

ˆ niº²í náklady na vybudování zpracovatelské linky;

ˆ polohová chyba (do 50 cm ve stereu) a prostorové rozli²ení (20-25 cm/pixel)
dostate£né pro lesnický detail;

ˆ odrazivost v blízkém infra pásmu zásadní pro mapování stavu vegetace, resp.
lesních porost·;

ˆ dynamický rozsah odstín· ²edi umoº¬uje interpretaci v zastín¥ných místech

Pro správnou interpretaci ²et°ených charakteristik porost· a d°evin je d·leºité po-
chopení obsahu po°ízeného snímku. Hlavní charakteristiky d·leºité pro rozpoznávání
druh· vegetace (d°evin) jsou:

1. Spektrální odrazivost v infra£erveném pásmu
Fotogrammetrická interpretace, ale také v²echny mapové výstupy pro práci terénních
skupin budou provedeny na podklad¥ leteckých snímk· po°ízených také v pásmu
infra£erveného zá°ení. D·vodem je vy²²í citlivost na obsah chemických látek (barviv)
v pletivech rostlin, potaºmo vysoký zobrazený kontrast mezi r·znými druhy zelené
vegetace. Relativní mnoºství odraºeného sv¥tla je ilustrováno na obr.2.2 (str. 34).
Zatímco ve viditelném spektru � sv¥tle ²edý pás od cca 400 do 650 nm � jsou rozdíly
v odrazivosti d°evin nevýznamné, v pásmu blízkého infra£erveného spektra (tmav¥
²edý pás vpravo) vidíme výrazné rozdíly v mnoºství odraºeného sv¥tla, tzn. m·ºeme
daleko lépe rozli²it mezi barvou trávy, b°ízou, borovicí a jedlí. Obecn¥ platí, ºe
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2.1 Teoretické podklady ²et°ení LMS v rámci NIL

Obrázek 2.1: Srovnání barevných kompozit· ve viditelném (RGB) a blízkém infra
pásmu (CIR)

jehli£nany jsou v takovém snímku tmavé, hn¥dé, do modra, aº skoro £erné, zatímco
listná£e se jeví daleko sv¥tlej²í, v odstínech oranºové, aº syt¥ £ervené.
P°i posuzování d°evin na základ¥ barevné informace je nutné mít na pam¥ti také
problémy spojené s principem po°ízení obrazu leteckým snímkováním. Významným
faktorem ovliv¬ujícím barvu (celkový projev) d°evin ve snímku jsou stíny, viz obr.2.3
(str. 35). Na stejném obrázku vlevo je znázorn¥no zkreslení tvaru objekt· (strom·)
vlivem geometrie snímaní v niº²ích letových hladinách.

2. Tvar koruny
Pro úsp¥²né rozli²ení d°evin musíme znát také typický tvar korun u listná£· a jeh-
li£nan·, viz obr. 2.4 (str. 35). To je pom¥rn¥ snadné ve vysp¥lých r·stových fázích
porost·. V p°ípad¥ mlad²ích fází (mlazin, ty£kovin) se v²ak rozdíly smazávají, a mu-
síme si £asto �pomoci� informací o barv¥.

3. Prostorová informace � kontext
Vedle barvy a tvarových charakteristik, je pro interpretaci lesních a krajinných prvk·
zcela zásadní také kontextuální informace. S ohledem na okolí je t°eba posuzovat
zejména vyuºití pozemk·. Typickým p°íkladem jsou porosty d°evin s charakterem
lesa obklopené zástavbou, nebo naopak holiny, nezaji²t¥né kultury, £i jinak odles-
n¥né plochy v rámci lesní p·dy. Posouzení kontextu nám m·ºe pomoci také p°i
interpretaci ploch d°evinné vegetace s evidentními znaky zem¥d¥lského vyuºití, tj.
se£ení, nebo spásání pozemk·.
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2. Metodika FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Obrázek 2.2: K°ivky spektrální odrazivosti vybraných d°evin; autor: F. Hájek
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2.1 Teoretické podklady ²et°ení LMS v rámci NIL

Obrázek 2.3: Stíny v korunách strom· vlivem sm¥ru oslun¥ní; autor: F. Hájek

Obrázek 2.4: Ilustrace tvaru korun základních d°evin; autor: F. Hájek
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2. Metodika FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

2.2 ’et°ení v bodovém poli interpreta£ního £tverce

’et°ení v bodovém poli se provádí primárn¥ za ú£elem zaznamenání výskytu d°e-
vin uvnit° interpreta£ního £tverce a potaºmo vyhodnocení procentické pokryvnosti
stromy a ke°i uvnit° zakresleného okraje porostu. Druhým d·vodem je moºnost
vyuºití fotogrammetrické interpretace jako trénovacích dat pro °ízenou klasi�kaci
obrazu. Tímto zp·sobem lze z rastr· infra£erveného ortofota a normalizovaného
digitálního modelu povrchu (nDSM) automatizovan¥ extrahovat lesnické tematické
výstupy jako nap°. d°evinné vegetace, okraje lesa, výskyt jehli£natých/listnatých
d°evin, £i základních r·stových fázi porostu v celorepublikovém rozsahu.
Interpreta£ní £tverec má velikost 51Ö51 metr·. Uvnit° £tverce je rovnom¥rn¥ roz-
míst¥no 16 bod·, které tvo°í grid bod·, jak ukazuje obr.2.5 (str. 36).

Obrázek 2.5: Fotogrammetrické bodové pole � jehli£nan (zelený), listná£ (ºlutý), povrch
terénu (bílý)
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2.3 Vymezení okraje a za°azení do kategorie pozemk· NIL2

Na kaºdém bod¥ se ustaví vý²ka a vybere odpovídající kategorie pokryvu dle typu
objektu, který se zde nachází. V gridovém poli²et°íme následující objekty:

ˆ strom jehli£natý � zelený bod

ˆ strom listnatý � ºlutý bod

ˆ ke°

ˆ povrch terénu � bílý bod

ˆ ostatní

P°i zat°íd¥ní se °ídíme interpreta£ními charakteristikami d°evin a vegetace (barva,
tvar a textura, kontext). V p°ípad¥ ke°· je kriteriem mezní vý²ka do 5 metr·. U ja-
kéhokoli nepropustného povrchu (cesty, a jiná zástavba) zvolíme t°ídu ostatní. V p°í-
pad¥ nejistoty lze pouºít volbu nejasného za°azení.

2.3 Vymezení okraje a za°azení do kategorie pozemk· NIL2

Z d·vodu vymezení území pro hodnocení porostních charakteristik (fysiognomie)
a vyuºití pozemku, je t°eba správné zakreslení okraje p°ítomného porostu, jak uka-
zuje obr.2.6 (str. 37). Kategorie pozemk· uvaºované v pozemním a fotogrammetric-
kém ²et°ení NIL2 jsou de�novány v sekci Kategorie pozemk· dle NIL2 (sekce1.13,
str. 19). Pro za°azování pozemk· do kategorií NIL pak slouºí schéma fotogramme-
trické klasi�kace kategorií pozemk· NIL2 (sekceP2, str. 125) v p°íloze. V rámci
kategorií Les a OWL dále rozli²ujeme tzv. Druh pozemku (sekce1.3, str. 3).

Obrázek 2.6: Okraj porostu � ilustrace
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2. Metodika FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Pro za°azení pozemku do kategorie dle NIL2 se tedy posuzují dv¥ skupiny kriterií:
a) Porostní kriteria (výskyt a vlastnosti porostu d°evin, tj. vý²ka strom·/ke°·, ²í°ka
porostu, mezera � resp. vzdálenost mezi stromy/ke°i, vým¥ra pozemku, procentická
pokryvnost stromy/ke°i);
b) Skute£né vyuºití pozemku. Detailní informace a de�nice kategoriích pozemk· lze
nalézt v popisu ²et°ení na st°edu IP v pozemním ²et°ení NIL2.

Hranici lesa tvo°í spojovací linie strom· jeº se nacházejí v maximální vzdálenosti
20 m. Vlastní hranice je pak vedena po linii kopírující kolmé pr·m¥ty korun stojících
strom·. V p°ípad¥ z°ejmé hranice zm¥ny vyuºití pozemku pod korunami strom·
(nap°. lesní � zem¥d¥lské) je tato hranice p°ednostn¥ vedena po této linii. V p°ípad¥,
ºe je porost do£asn¥ odstran¥n, je hranice vedena po viditelných znacích starého
porostu (nap°. pa°ezy) nebo po z°ejmé hranici vyuºití. Plochy za touto linií jsou
klasi�kovány jako kategorie Les. Pokud vede cesta s lesnickým vyuºitím podél okraje
kategorie Les, pak se tato cesta p°i°adí ke kategorii OLwTC, OWL, £i Ostatní.

2.3.1 Kriteria na základ¥ porostních charakteristik

Klasi�kace na kategorie pozemk· vyºaduje spln¥ní ur£itých parametr· pozemku.
Abychom tyto parametry mohli ov¥°ovat je nezbytné nejprve vymezit pozemek,
který vlastn¥ posuzujeme. K tomu slouºí zakreslení okraje, který je v obecném p°í-
pad¥ okrajem posuzovaného pozemku. Za okraj lesa povaºujeme:

1. z°ejmý okraj n¥které z kategorií pozemk· dle NIL2 � typicky shodný
s hranicí vyuºití, nap°. pole � hospodá°ský les.

2. okraj porostu � strom·, nebo ke°· nebo obojího, nemusí být nutn¥ okrajem
kategorie pozemk· dle NIL2; p°edpoklady se ov¥°í dále ve schématu fotogra-
mmetrické klasi�kace kategorií pozemk· NIL2 (sekceP2, str. 125).

3. okraj, který není okrajem porostu � byl vykácen, porost sho°el apod.,
nemusí být nutn¥ okrajem kategorie pozemk· NIL2; p°edpoklady se ov¥°í dále
ve schématu fotogrammetrické klasi�kace kategorií pozemk· NIL2 (sekceP2,
str. 125).

Vedení linie okraje porostu se °ídí parametry de�novanými pro kategorie pozemk·
dle NIL2. Krom¥ hranice vyuºití je t°eba zváºit následující porostní charakteristiky:

ˆ vý²ka strom·/ke°· � nad 5 m/do 5 m;

ˆ minimální ²í°ka porostu � 20 m;

ˆ maximální mezera (resp. vzdálenost mezi stromy/ke°i) � do 20 m;

ˆ minimální vým¥ra pozemku � 0.5 ha;

ˆ procentická pokryvnost stromy/ke°i � 10(5) %

Detailní popis vektorizace okraje porostu ve FTGM lze nalézt v pracovních postu-
pech fotogrammetrického ²et°ení NIL2 (sekce3.4.2, str. 60).
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2.3 Vymezení okraje a za°azení do kategorie pozemk· NIL2

2.3.2 Kriterium p°evaºujícího vyuºití pozemku

Pro za°azení inventariza£ního bodu do kategorie pozemk· dle NIL2 je nutné posoudit
p°evaºující vyuºití pozemku. Vysv¥tlení pojmu p°evaºujícího vyuºití pozemku lze
nalézt v sekci Za°azování do kategorií pozemk· dle NIL2 (sekceP1, str. 120).
Skute£né vyuºití pozemk· je rozhodujícím kriteriem pro za°azení pozemk· do kate-
gorie dle NIL2 a také p°i vedení linie mezi t¥mito kategoriemi. Na obrázku2.7(str. 39)
vlevo (ºlut¥) je znázorn¥no chybné vedení linie okraje porostu. Je sice dodrºeno krite-
rium maximální vzdálenosti mezi jedinci, jedná se v²ak o starý sad ovocných strom·,
který je v sou£asné dob¥ obhospoda°ován se£ením. Správn¥ musí linie okraje vést po
hranici mezi zem¥d¥lským a lesnickým vyuºitím, jak ukazuje obrázek2.8 (str. 40)
níºe.

Obrázek 2.7: Hranice dle fyziognomie porostu

Pozemek s porostem strom· (ke°·) má lesnické vyuºití pokud nemá p°evaºující
vyuºití zem¥d¥lské, m¥stské nebo ostatní. P°íkladem takového pozemku m·ºe být
i zar·stající sad, který v obraze nejeví ºádné znaky obhospoda°ování, viz obr.2.9
(str. 40). Charakteristický je nevýrazný, £i chyb¥jící vzor (schéma, pattern) pravi-
delného rozmíst¥ní ovocných strom·, bylinné patro je bez známek se£ení, £i pasení.
Nejedná se o p°evaºující zem¥d¥lské vyuºití.

39



2. Metodika FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Obrázek 2.8: Hranice vyuºití sousedních porost·

Obrázek 2.9: P°íklad neobhospoda°ovaného (zarostlého) sadu

40



2.3 Vymezení okraje a za°azení do kategorie pozemk· NIL2

2.3.3 Za°azení inventariza£ního bodu do kategorie pozemku

Výsledkem procesu interpretace jeza°azení st°edu inventariza£ní plochy do kategorie
pozemk· dle de�nic NIL2 (sekce1.13, str. 19) a LULUCF (sekce1.14, str. 20).

2.3.3.1 Kategorie pozemk· dle NIL2

Pozemky jsou za°azovány do £ty°ech kategorií: Forest � Les, Other Wooded Land �
Nelesní porosty d°evin (OWL), Other Land with Tree Cover � Ostatní pozemky po-
kryté stromy (OLwTC) a Other Land � Ostatní pozemky (OL). Kategorie pozemk·
NIL2 (sekce1.13, str. 19) jsou popsány v samostatné sekci základních pojm·, zde
uvádíme n¥kolik ilustrativních p°íklad· na podkladu leteckých snímk·.
Do kategorie Les jsou nap°íklad za°azeny takécesty s lesnickým vyuºitím o ²í°ce
vozovky do 4 mzpevn¥né i nezpevn¥né avodní toky do ²í°ky °e£i²t¥ 8 m.Zpevn¥né
cesty ²ir²í neº 4 m viz obr. 2.10(str. 41) do kategorie Les nepat°í.

Obrázek 2.10: Lesní cesta ²ir²í 4 m

Porost kategorie OWL nikdy nep°eroste v Les z d·vodu podmínek danných sta-
novi²t¥m. ƒasto se jedná o ²ípky, zakrslé ke°íky na ra²elini²tích, £i porosty kle£e
nad horní hranicí lesa viz obr.2.11 (str. 42). Typicky je zde problematické ur£it
p°evaºující vyuºití pozemku.
Pozn2.: Porosty ke°· (ne OWL) v polích, z°ejm¥ neobd¥lávané traviny, meze, re-
mízky musí být za°azeny do kategorieostatní.
U kategorie OLwTC (Other Land with Tree Cover � ostatní pozemky pokryté
stromy) je vyºadováno spln¥ní parametr· vý²ky a zápoje porostu v okamºiku ²et°ení
� rozdíl oproti p°ístupu v kategorii Les. Viz obr. 2.12(str. 43).
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2. Metodika FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Obrázek 2.11: Horská kle£ jako p°íklad kategorie OWL

2.3.3.2 Kategorie pozemk· dle LULUCF

Z d·vodu nutnosti sledování vyuºití pozemk· dle mezinárodních dohod se dále pro-
vede také za°azení st°ed· inventariza£ních ploch do kategorií dle de�nic LULUCF
(sekce1.14, str. 20) � (Land Use, Land Use Change and Forestry). P°i kategorizaci
se posuzuje aktuální stav vyuºití pozemku st°edu IP v dob¥ ²et°ení. Tuto klasi�kace
nelze ºádným zp·sobem ztotoº¬ovat s kategorizací pozemk· NIL2. P°istupovat je
tedy nutno k t¥mto klasi�kacím jako k dv¥ma paralelním. Vymezeno a de�nováno je
²est kategorií:Les (Forest Land), Kultivovaná p·da (Cropland), Travní porosty
(Grassland), Vodní plochy, mok°ady (Wetland), Sídla (Settlement) a Ostatní
(Other land).

2.4 ’et°ení na st°edu inventariza£ní plochy kategorie Les

Pro v²echny inventariza£ní plochy za°azené do kategorie Les, pokra£ujeme ²et°ením
na st°edu IP. V²echny ²et°ené charakteristiky jsou vztaºené na konkrétní porostní
segment (sekce1.20, str. 25), tj. porost, do kterého padne inventariza£ní bod.

2.4.1 Druh pozemku plochy kategorie Les

Nejprve ²et°íme �druh pozemku lesní plochy� (sekce1.3, str. 3). Podle vyhlá²ky
84/1996 Sb. rozd¥lujeme lesní p·du na porostní p·du, bezlesí a jiné pozemky.

42



2.4 ’et°ení na st°edu inventariza£ní plochy kategorie Les

Obrázek 2.12: Sad ovocných strom· jako typické OLwTC

2.4.2 Po²kození porostu

Zde se interpretuje zp·sob po²kození lesního porostu. U �Po²kození ohn¥m� zhod-
notíme, zda jsou na snímku viditelné znaky lesního poºáru. U �Po²kození v¥trem�
identi�kujeme p°ípadné znaky polomu a odhadneme, v jaké fázi zpracování se kala-
mita nachází. Kalamitní po²kození ilustruje obr.2.13(str. 44).

2.4.3 R·stová fáze lesa

Jedná se o r·stové úseky porostu, které se dají charakterizovat podobnými hlavními
znaky vn¥j²ího vzhledu, vnit°ními biologickými vlastnostmi vývojového charakteru
a rámcov¥ i p¥stebním programem. R·stové fáze popisují porost na základ¥ dosaºení
st°edních taxa£ních veli£in (vý²ka, tlou²´ka), v¥ku a zápoje.
Jako kultura/mlazina se ozna£uje porost z výsadby, £i p°irozené obnovy, s rovno-
m¥rným zápojem a st°ední vý²kou dosahující max. 2.5 metr·, viz obr.2.14(str. 44)
a obr. 2.15(str. 45).
Ty£kovina je porost se st°ední vý²kou v rozmezí 2.5 aº 8 metr·.Ty£ovina je
porost se st°ední vý²kou v rozmezí 8 aº 20 metr·, viz obr.2.16(str. 45) a obr. 2.17
(str. 46).
Jako kmenovinu ozna£íme porost se st°ední vý²kou p°esahující cca 20 metr·, viz
obr. 2.18(str. 46) a obr. 2.19(str. 47).
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2. Metodika FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Obrázek 2.13: V¥trný polom na leteckém snímku

Obrázek 2.14: Ilustrace r·stové fáze mlazina; autor: F. Hájek

Smí²ená r·stová fáze � odpovídá výhradn¥ situaci tzv. výb¥rového lesa, kde jsou
jednotliví jedinci v porostu vý²kov¥ a druhov¥ rozr·zn¥ní, jak je znázorn¥no na
obr. 2.20(str. 47).
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2.4 ’et°ení na st°edu inventariza£ní plochy kategorie Les

Obrázek 2.15: Kultura a mlazina v leteckém snímku

Obrázek 2.16: Ilustrace r·stové fáze ty£kovina; autor: F. Hájek
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2. Metodika FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Obrázek 2.17: Ty£e a ty£ky v leteckém snímku

Obrázek 2.18: Ilustrace r·stové fáze vyzrálé kmenoviny; autor: F. Hájek
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2.4 ’et°ení na st°edu inventariza£ní plochy kategorie Les

Obrázek 2.19: Kmenovina v leteckém snímku

Obrázek 2.20: Ilustrace smí²ené r·stové fáze ve výb¥rném lese; autor: F. Hájek
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2. Metodika FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

2.4.4 D°evinná skladba

D°evinná skladba charakterizuje pom¥r zastoupení jehli£natých a listnatých d°evin
(sekce1.27, str. 27) v hlavní porostní vrstv¥ (sekce1.5, str. 4). Druhové sloºení
zji²´ujeme odhadem zastoupení d°evin hlavní porostní vrstvy � nap°. £ist¥ jehli£natá
d°evinná skladba je charakterizována zastoupením jehli£natých druh· 90-ti a více
procenty, p°eváºn¥ jehli£natá d°evinná skladba p°edstavuje zastoupení jehli£natých
druh· v rozmezí 70-89 %. V porostu druhov¥ smí²eném je zastoupení listnaté, £i
jehli£naté d°eviny v rozmezí 30-70 %.

Obrázek 2.21: Smí²ený, jehli£natý a listnatý les v infra£erveném snímku

2.4.5 Typ zápoje

Typ zápoje (sekce1.26, str. 27) se posuzuje dle kritérií uvedených viz p°íklady níºe.
Normální zápoj � porosty, v nichº se koruny strom· lehce dotýkají, jsou normáln¥
vyvinuté a dob°e tvarované.
Mezernatý zápoj � porosty s mezerami, do kterých by bylo moºné vloºit dal²í
jednotlivé koruny strom·.
Stísn¥ný zápoj � porosty, v nichº si jednotlivé koruny strom· vzájemn¥ konkurují.
Výrazný dotyk a prolínání £asto vedou k deformacím, £i k asymetrickým formám
korun.
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2.4 ’et°ení na st°edu inventariza£ní plochy kategorie Les

Obrázek 2.22: Normální zápoj � ilustrace; autor: F. Hájek

Obrázek 2.23: Normální zápoj ve snímku
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2. Metodika FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Obrázek 2.24: Mezernatý zápoj � ilustrace; autor: F. Hájek

Obrázek 2.25: Mezernatý zápoj ve snímku
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2.4 ’et°ení na st°edu inventariza£ní plochy kategorie Les

Obrázek 2.26: Stísn¥ný zápoj � ilustrace; autor: F. Hájek

Obrázek 2.27: Stísn¥ný zápoj ve snímku
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2. Metodika FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

2.4.6 Zp·sob smí²ení d°evin

Rozli²ujeme £ty°i zp·soby smí²ení:

ˆ °adové nebo pruhové smí²ení (pravidelné);

ˆ jednotliv¥ smí²ený porost (náhodné);

ˆ smí²ení hlou£kové aº skupinkové (do 2 500 m2);

ˆ nesmí²ený porost

Základním typem jsou porosty sekundárn¥ nesmí²ené, sloºené p°eváºn¥ z jedné d°e-
viny s maximáln¥ 10 % p°ím¥sí jiné d°eviny. Ostatní bereme jako smí²ené. Podle
vzájemného uspo°ádání jednotlivých d°evin v porostu lze pak hodnotit zp·sob smí-
²ení porostu a to, zda jde o uspo°ádání jednotlivých d°evin pravidelné (v p°ípad¥
um¥lých výsadeb), náhodné smí²ení stromových jedinc·, nebo smí²ení hlou£kovité
aº skupinkové.
Smí²ení porostu potom charakterizuje nikoli podíl jednotlivých druh·, ale jejich
uspo°ádání v prostoru. Hlou£kovitou formu p°edstavují 3-4 jedinci na 100 m2 v do-
sp¥lém porostu (podle Korpel'a), p°íp. skupiny jedinc· stejného druhu na plo²e do
0.025 ha, viz obr.2.28(str. 52).

Obrázek 2.28: R·zné typy smí²ení dvou druh· d°evin v porostu; autor: F. Hájek
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3. Pracovní postup FTGM ²et°ení
na inventariza£ním bod¥

Za ú£elem fotogrammetrického²et°ení na síti ploch Národní inventarizace les· byla
vytvo°ena komplexní metodika a také naprogramována aplikace v prost°edí software
PhoTopoL. Tuto aplikaci jsme pojmenovali FONIL. Následující stránky si kladou
za cíl nás dostate£n¥ s funkcionalitou FONIL obeznámit.
Základní úlohu p°edstavuje provedení klasi�kace, nebo-li zat°íd¥ní inventariza£ních
ploch (IP) do kategorií pozemk· dle de�nic NIL2 (sekce1.13, str. 19), které vy-
cházejí z mezinárodn¥ platných de�nic sdruºení ENFIN (European National Forest
Inventory Network). Postup klasi�kace byl pro ú£ely stereo-interpretace algoritmi-
zován na základ¥ schématu fotogrammetrické klasi�kace kategorií pozemk· NIL2
(sekceP2, str. 125). V p°ípad¥, ºe dojde k zat°íd¥ní inventariza£ního bodu do kate-
gorie Les, zaznamenají se dále vybrané porostní charakteristiky jako nap°. fáze lesa,
£i typ smí²ení.

3.1 Spu²t¥ní aplikace FONIL a login do systému

Po spu²t¥ní programu TopoL s nástavbou FONIL se v základním menu objeví volba
NIL2. Umoº¬uje p°ihlá²ení operátora a na£tení dat z pracovního adresá°e. Systém
poté z databáze náhodn¥ vybere jednu s inventariza£ních ploch a nabídne odpoví-
dající stereo-dvojici snímk· pot°ebnou k interpretaci, viz dialog3.1 (str. 54).
V¥t²ina dialogových oken ve FONIL obsahuje nástrojovou li²tu s tla£ítky, jak ukazuje
obr. 3.2 (str. 54).

3.2 Výb¥r inventariza£ní plochy � de�nice vý²ky, posouzení
proveditelnosti interpretace

Provedeme ustavení vý²ky st°edu IP. Pomocí stereo-vjemu a za sou£astného ply-
nulého pohybu scrolovacím kole£kem my²i, se snaºíme umístit kurzor na povrch
objektu (terénu, stromu, budovy,. . . ), který se nahází pod st°edem IP, viz dialog3.3
(str. 55).
V dal²ím dialogu je t°eba rozhodnout, zda lze na st°edu IP plochy provést vy-
hodnocení. M·ºe nastat situace, ºe z d·vodu ²patných podmínek p°i snímkování
(obla£nost, stíny,. . . ), £i chyby v rastrovém obrazu, nebude moºné místo ve snímku
interpretovat, viz dialog 3.4 (str. 55).
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3. Pracovní postup FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Obrázek 3.1: Aplikace FONIL � výb¥r stereodvojice

Obrázek 3.2: Aplikace FONIL � nástrojová li²ta

3.3 ’et°ení v bodovém poli interpreta£ního £tverce � usta-
novení vý²ek na úrove¬ povrchu, identi�kace typu ob-
jektu

Nyní následuje dialog na obr.3.5 (str. 56). Spu²t¥ním provedeme interpretaci bod·
uvnit° £tverce.
Interpreta£ní £tverec má velikost 51Ö51 metr·. Uvnit° £tverce je rovnom¥rn¥ roz-
míst¥no 16 (25) bod·, které tvo°í grid bod·, jak ukazuje obrázek v metodice FTGM
²et°ení (sekce2.2, str. 36). Aplikace nás postupn¥ naviguje na tyto body, kde na
kaºdém ustanovíme vý²ku a vybereme z nabídky odpovídající kategorii pokryvu dle
tab. P4.3 (str. 134). Nabídka obsahuje objekty viz dialog na obr.3.6 (str. 56).
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3.3 ’et°ení v bodovém poli interpreta£ního £tverce

Obrázek 3.3: Aplikace FONIL � ustavení vý²ky inventariza£ního bodu

Obrázek 3.4: Aplikace FONIL � dotaz na proveditelnost interpretace
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3. Pracovní postup FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Obrázek 3.5: Aplikace FONIL � ²et°ení v bodovém poli

Obrázek 3.6: Aplikace FONIL � objekty v bodovém poli
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3.4 Za°azování inventariza£ního bodu do kategorií pozemk·

3.4 Za°azování inventariza£ního bodu do kategorií pozemk·

3.4.1 Klasi�kace bez nutnosti vymezení okraje porostu

Pokud se v interpreta£ním £tverci nenachází ºádný okraj porostu, dostáváme se
v ²et°ení do levé strany schématu fotogrammetrické klasi�kace kategorií pozemk·
NIL2 (sekceP2, str. 125).
V následujících dialozích odpovíme, zda lze vyli²it okraj (jsou-li p°ítomné) t°ídy
Les, OLwTC, nebo OWL a zda-li je p°ítomen porost d°evin, viz dialogy na obr.3.7
(str. 57) a obr. 3.8 (str. 58). Dále odpovíme na dotaz, zda-li se jedná o vykácenou
lesní plochu, £i plochu evidentn¥ odlesn¥nou vlivem lesního poºáru, viz dialog na
obr. 3.9 (str. 58).

Obrázek 3.7: Aplikace FONIL � dotaz na p°ítomnost okraje

V p°ípadech, kdy se v interpreta£ním £tverci nenachází porost d°evin (byl do£asn¥ £i
trvale odstran¥n), je t°eba nakonec posoudit, zda lze p°edpokládat spln¥ní parametr·
Lesa/OLwTC v budoucnosti, viz dialog3.10(str. 59).
’et°ení je ukon£eno dotazem na obr.3.16(str. 65), ve kterém rozhodneme zda-li se
nejedná o porost d°evin s p°evaºujícím zem¥d¥lským, nebo m¥stským vyuºitím.
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3. Pracovní postup FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Obrázek 3.8: Aplikace FONIL � dotaz na p°ítomnost porostu

Obrázek 3.9: Aplikace FONIL � dotaz na odlesn¥ní t¥ºbou £i poºárem
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3.4 Za°azování inventariza£ního bodu do kategorií pozemk·

Obrázek 3.10: Aplikace FONIL � budoucí spln¥ní parametr· lesa
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3. Pracovní postup FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

3.4.2 Vektorizace okraje p°ítomného porostu Lesa/OLwTC nebo OWL

Pokud je moºné v interpreta£ním £tverci vymezit okraj porostu, dostáváme se v ²e-
t°ení do pravé strany schématu fotogrammetrické klasi�kace kategorií pozemk· NIL2
(sekceP2, str. 125).
Okraje se zaznamenávají pouze pokud protínají interpreta£ní £tverec 51Ö51 m. Nej-
prve zváºíme moºnost vyli²ení okraje kategorie pozemk· Les. Tím de facto zva-
ºujeme vedení okraje i pro OLwTC � okraj OLwTC by mohl být okrajem Lesa
pokud neuvaºujeme kritérium vyuºití a moºnost budoucího dosaºení zápoje. Dále
není-li to moºné nebo ú£elné, zvaºujeme vyli²ení okraje potenciálního OWL. Va-
rianta zmín¥ná pod bodem 3 je vzhledem k de�nicím moºná jen v p°ípad¥ okraje
p°edpokládané kategorie Les � u OWL a OLwTC m·ºe okraj vymezovat pouze sku-
pina ºivých strom· s aktuální vý²kou alespo¬ 5 m respektive ke°· s aktuální vý²kou
alespo¬ 0.5 m (OWL). Podrobnosti o zp·sobu vedení okraje jsou pro jednotlivé ka-
tegorie pozemk· uvedeny níºe. Okraj nevyli²ujeme pokud je z°ejmé, ºe by rozloha
vyli²eného pozemku nedosáhla 0.5 ha (s výjimkou výb¥ºk· uº²ích a del²ích jak 20
m � viz poznámka na konci). Okraj musíme mapovat ve v²ech ostatních p°ípadech,
tzn. i tehdy, pokud se domníváme, ºe nebude spln¥n n¥který z dal²ích parametr·
uvaºovaných kategorií (typicky ²í°ka). Okraj tak vyli²ujeme i v p°ípad¥ b°ehových
porost·, kdy zjevn¥ není spln¥na ²í°ka (není-li zárove¬ rozloha zjevn¥ pod 0.5 ha).
Okraje mapujeme také u výb¥ºk· uº²ích jak dvacet metr·, pokud jsou zárove¬ del²í
jak dvacet metr· odd¥líme je od ²ir²ího porostu linií. U výb¥ºku uº²ích a del²ích
jak 20 m posuzujeme rozlohu spolu s porostem, z n¥jº vybíhá (viz uzel 7).V²echny
parametry se ov¥°ují znovu ve schématu, které je následn¥ nutné projít. Pravidla
pro vyli²ování okraje jsou navrºena proto, abychom nejprve vymezili �pozemek�,
o kterém hovo°í de�nice kategorií pozemk· NIL2 � teprve v rámci pozemku jasn¥
de�novaného okraji je moºné ov¥°ovat parametry zápoje, vý²ky, vyuºití atd.
Okrajem nejsou porostní st¥ny mezi pasekou (poºá°i²t¥m � obecn¥ do£asn¥ odles-
n¥nou plochou) a stojícím porostem (hovo°íme-li o okraji vzhledem ke kategorii
pozemk· Les). V p°ípad¥ OWL a OLwTC se okraje na rozhraní odt¥ºených, pop°.
sho°elých ploch mapují (vykácená-nevykácená £ást vysokokmenného sadu, po obou
stranách okraje jsou r·zné kategorie nebo´ v OLwTC resp. OWL se propojují pouze
ºivé stromy resp. ke°e spl¬ující minimální vý²ku v okamºiku ²et°ení).
Je nutné rozhodnout, pro jakou kategorii pozemk· budeme okraj vlastn¥ vyli²ovat.
Nejprve bychom se m¥li pokusit vést okraje pro kategorii pozemk· Les (je li to
ú£elné viz bod 1). Je-li v tomto p°ípad¥ výsledkem klasi�kace dle schématu kategorie
jiná neº Les nebo OLwTC, zváºíme moºnost vyli²ení okraje dle pravidel pro OWL.
Pravidla pro vedení okraje dle kategorií pozemk· jsou tato:

ˆ okraj kategorie Les� okraj tvo°í úse£ky maximální délky nep°ekra£ující 20
m viz obr. P1.1 (str. 117), které propojují okraje korun jednotlivých ºivých
strom·. U do£asn¥ odlesn¥ných ploch, na nichº lze p°edpokládat vznik les-
ního porostu a dosaºení zápoje 10 % strom· (kmen·) s vý²kou alespo¬ 5 m,
vedeme okraj p°ednostn¥ po z°ejmé hranici vyuºití (nap°. oplocenka-se£ená
louka, paseka-se£ená louka). Nejsou-li hranice vyuºití u do£asn¥ odlesn¥ných
ploch z°ejmé, vedeme okraj po jednotlivých pa°ezech, sazenicích (semená£-
cích) £i jiných z°etelných známkách p·vodního nebo budoucího lesního porostu.
U sukcesních stádiích vedeme okraj po hranici výskytu po jedincích následného
porostu (�zaji²t¥ných�).
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3.4 Za°azování inventariza£ního bodu do kategorií pozemk·

ˆ okraj kategorie OLwTC � okraj tv o°í úse£ky maximální délky nep°ekra£ující
20 m, které propojují okraje korun jednotlivých ºivých strom· s vý²kou alespo¬
5 m v okamºiku ²et°ení.

ˆ okraj kategorie OWL � shodné jako u OLwTC, navíc lze propojovat nejen
stromy s vý²kou alespo¬ 5 m, ale i ke°e s vý²kou alespo¬ 0.5 m (vý²ka strom·
i ke°· se posuzuje v okamºiku ²et°ení. Jedinci typicky stromových druh· ne-
dosahující vý²ky 5 m v okamºiku ²et°ení jsou pro ú£ely vyli²ení okraje OWL
povaºováni za ke°e. OWL se vyli²uje aº pokud nelze inventariza£ní bod klasi-
�kovat jako Les. Mladé lesní porosty nemohou spadnout do kategorie OWL.

V p°ípad¥ vedení okraje v²ech t°í zmín¥ných kategorií musí být respektována hra-
nice vyuºití. Nap°íklad pokud koruny lesního nebo ke°ového (OWL) porostu p°e-
sahují nad se£enou louku, okraj se vede po hranici vyuºití pod korunami. Av²ak
pokud na koruny strom· resp. ke°· (OWL) navazuje neudrºovaná mez bez �zaji²-
t¥ného� porostu d°evin (okraj kategorie Les), resp. porostu spl¬ujícího parametry
OWL v okamºiku ²et°ení (mezi porostem a mezí není hranice vyuºití), vedeme okraj
po korunách porostu � nikoli po okraji neudrºované meze p°iléhajícím k pozemk·m
s jiným vyuºitím (nap°. orané pole). Samotná mez se nep°i°azuje k vyli²ovanému
porostu. Obdobn¥ platí pro do£asn¥ odlesn¥nou plochu, na kterou navazuje neudr-
ºovaná mez. Jedinci (jednotlivé kmeny) typicky ke°ových druh· (nap°. trnka, bez
£erný) dosahující v okamºiku ²et°ení vý²ky alespo¬ 5 m a vý£etní tlou²´ky alespo¬
7 cm jsou povaºováni za stromy, coº platí pro v²echny t°i uvedené kategorie po-
zemk·. Výb¥ºky uº²í a del²í jak 20 m odd¥lujeme od hlavního porostu linií okraje �
viz popis k uzlu 1 a 7 a obr.P1.2 (str. 119). Vý²e popsaným zp·sobem se postupuje
také v p°ípad¥ úloh nadepsaných �manuální úprava okraje. . . � a úlohy �vymezení
okraje OWL nebo p°evzetí stávajícího okraje (porostu) ve £tverci�.
Pro správné stanovení ²í°ky porostu je t°eba de�novat také tzv. lineární formaci d°e-
vin viz obr. P1.2 (str. 119). Lineární formace je porost strom· o ²í°ce men²í neº 20
metr·, jeº není napojen na jiný pozemek kategorie Les, OWL nebo OLwTC. Pokud
formace na jednom nebo obou koncích navazuje na pozemek kategorie Les, OWL
nebo OLwTC je za liniovou povaºována pouze v p°ípad¥, ºe její délka p°esahuje 20 m.

Ve fotogrammetrii je okraj porostu digitalizován jako £ást polygonu, p°i£emº vedení
linie se °ídí pravidly popsanými v metodice FTGM ²et°ení (sekce2.3, str. 37). V p°í-
pad¥, ºe se v interpreta£ním £tverci nachází okraj porostu (pozemku jedné z vý²e
zmín¥ných kategorií Les/OLwTC nebo OWL), provedeme digitalizaci okraje spu²-
t¥ním tla£ítka v dialogu 3.11(str. 62).

V dialogu 3.12(str. 62) odpovíme, zda-li se st°ed inventariza£ní plochy uvnit°, nebo
vn¥ hranice porostu kategorie Les, OLwTC nebo OWL.
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3. Pracovní postup FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Obrázek 3.11: Aplikace FONIL � vektorizace okraje porostu

Obrázek 3.12: Aplikace FONIL � dotaz na polohu st°edu v·£i okraji porostu
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3.4 Za°azování inventariza£ního bodu do kategorií pozemk·

Pro správné za°azení inventariza£ního bodu do kategorie pozemk· je nutné také
ov¥°it, zda-li není nakreslená hranice v rozporu s hranicí vyuºití, viz dialog na obr.
3.13 (str. 63). Pokud odpovíme ANO, aktivuje se nástroj pro editaci linie okraje
porostu. Máme moºnost linii opravit s ohledem na hranici vyuºití.

Obrázek 3.13: Aplikace FONIL � kolize s hranicí vyuºití

V následujícím kroku posoudíme, zda-li se inventariza£ní bod (st°ed inventariza£ní
plochy) nachází uvnit° liniového porostu, £ili úzkého a dlouhého výb¥ºku porostu
d°evin jak ukazuje obr.P1.2(str. 119). V takovém p°ípad¥ odpovíme ANO v dialogu
3.14(str. 64).
Následuje ov¥°ení parametru minimální rozlohy 0.5 ha v dialogu3.15 (str. 64). ’e-
t°ení je ukon£eno dotazem na obr.3.16 (str. 65), ve kterém rozhodneme zda-li se
nejedná o porost d°evin s p°evaºujícím zem¥d¥lským, nebo m¥stským vyuºitím.
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3. Pracovní postup FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Obrázek 3.14: Aplikace FONIL � dotaz na liniový porost

Obrázek 3.15: Aplikace FONIL � ov¥°ení celkové plochy porostu
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3.4 Za°azování inventariza£ního bodu do kategorií pozemk·

Obrázek 3.16: Aplikace FONIL � dotaz na zp·sob vyuºití

3.4.3 Za°azení do kategorie pozemku dle NIL2 a LULUCF

Výsledkem automatizovaného postupu v aplikaci FONIL jeza°azení inventariza£ních
bod· do kategorií pozemk· dle NIL2 (odpovídá upravené de�nici dle FAO). Jednot-
livé kroky interpretace byly naprogramovány na základ¥ schématu fotogrammetrické
klasi�kace kategorií pozemk· NIL2 (sekceP2, str. 125) a za°azení inventariza£ních
bod· do kategorií pozemk· dle NIL2 je tak výsledkem algoritmizovaného postupu.
P°i klasi�kaci inventariza£ního bodu je v²ak t°eba provést také za°azení do kategorie
pozemk· dle de�nice LULUCF (sekce1.14, str. 20). V p°ípad¥ za°azení inventariza£-
ního bodu do kategorie Les dle NIL2, dojde k automatickému zat°íd¥ní do kategorie
Lesní pozemky (Forest Land) dle LULUCF � de�nice t¥chto t°íd je identická.
V dialogu 3.17(str. 65) vyberte jednu z nabízených moºností.

Obrázek 3.17: Aplikace FONIL � kategorie dle LULUCF

V dialogu 3.18(str. 66) provedeme uloºení v²ech informací a opustíme proces klasi�-
kace inventariza£ních ploch. V p°ípad¥ za°azení inventariza£ního bodu do kategorie
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3. Pracovní postup FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Les, pokra£uje pracovní postup interpretací lesních parametr· nast°edu IP.

Obrázek 3.18: Aplikace FONIL � ukon£ení ²et°ení kategorie pozemk·

3.5 ’et°ení na st°edu inventariza£ní plochy kategorie Les

Pro v²echny inventariza£ní body za°azené do kategorie Les, pokra£ujeme ²et°ením
na st°edu IP. V²echny ²et°ené charakteristiky jsou vztaºené na konkrétní porostní
segment (sekce1.20, str. 25), tj. porost do kterého padne inventariza£ní bod. Inte-
pretaci inventariza£ního bodu kategorie Les spustíme v dialogu3.19(str. 67).

3.5.1 Druh pozemku plochy kategorie Les

V nabídce na obr.3.20(str. 67) vybereme tzv. �druh pozemku lesní plochy� (sekce1.3,
str. 3). Pokud vyberme druh bezlesí, bude ²et°ení v dal²ích krocích ukon£eno.
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3.5 ’et°ení na st°edu inventariza£ní plochy kategorie Les

Obrázek 3.19: Aplikace FONIL � ’et°ení na st°edu IP kategorie Les

Obrázek 3.20: Aplikace FONIL � druh pozemku kategorie Les

3.5.2 Po²kození porostu

V nabídce na obr.3.21 (str. 67) dle £íselníku v tab.P4.1 (str. 133) zhodnotíme,
zda jsou na snímku viditelné znaky lesního poºáru. Vp°ípad¥ nabídky na obr.3.22
(str. 68) identi�kujeme p°ípadné znaky polomu a odhadneme, v jaké fázi zpracování
se kalamita nachází. Typ po²kození se zaznamená dle £íselníku v tab.P4.2(str. 133).

Obrázek 3.21: Aplikace FONIL � po²kození ohn¥m
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3. Pracovní postup FTGM ²et°ení na inventariza£ním bod¥

Obrázek 3.22: Aplikace FONIL � po²kození v¥trem

3.5.3 Fáze lesa

V nabídce na obr.3.23 (str. 68) vybereme dle hlavní porostní vrstvu (sekce1.5,
str. 4) dle £íselníku v tab.P4.4 (str. 134) volbu, která nejlépe charakterizuje v jakém
v¥kovém stadiu (vývojové fázi) se nachází porost v okolí inventariza£ního bodu,
v odpovídajícím porostním segmentu (sekce1.20, str. 25). Pokud vybereme moºnost
�holina�, bude ²et°ení v dal²ích krocích ukon£eno.

Obrázek 3.23: Aplikace FONIL � fáze lesa

3.5.4 D°evinná skladba

Z nabídky na obr. 3.24 (str. 68) vybereme dle tab.P4.5 (str. 134) základní popis
druhového sloºení porostu v okolí inventariza£ního bodu, v odpovídajícím porostním
segmentu (sekce1.20, str. 25).

Obrázek 3.24: Aplikace FONIL � druhová skladba
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3.5 ’et°ení na st°edu inventariza£ní plochy kategorie Les

3.5.5 Typ zápoje

V nabídce na obr.3.25(str. 69) ur£íme dle tab.P4.7 (str. 135) stav zápoje porostu
v bezprost°edním okolí inventariza£ního bodu.

Obrázek 3.25: Aplikace FONIL � typ zápoje

3.5.6 Zp·sob smí²ení d°evin

Zp·sob smí²ení popisuje rozmíst¥ní jednotlivých d°evin v porostu. Z nabídky na
obr. 3.26 (str. 69) vybereme dle tab.P4.6 (str. 135) tu z moºností, která nejlépe
popisuje aktuální stav v porostním segmentu.

Obrázek 3.26: Aplikace FONIL � zp·sob smí²ení
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Fotogrammetrické ²et°ení na
transektu
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4. Metodika ²et°ení na FTGM
transektu

4.1 Úvod � teoretické východisko

Významným p°ínosem vyuºití fotogrammetrie v NIL2 je moºnost provedení ²et°ení
na transektu. Za transekt povaºujeme úse£ku se st°edním bodem souhlasným se
st°edem inventariza£ní plochy, jak ukazuje obr.4.1 (str. 73) � jedná se o tzv. vztaºný
bod transektu. Délka linie transektu je nastavena na 500 m.

Obrázek 4.1: Transekt ve fotogrammetrii

V rámci stereo-analýzy leteckých snímk· (LMS) probíhá ²et°ení na transektu 2mi
základními p°ístupy:

1. m¥°ení na liniovém prvku , tj. metodou Line Intersect Sampling. Tento
zp·sob je vhodný p°edev²ím pro inventarizaci liniových, plo²ných a pásových
prvk· v zájmovém území.

2. m¥°ení na plo²ném transektu . Ten je de�nován jako okolí ur£ité ²í°ky
(pás) podél základní linie transektu, která je zárove¬ osou plo²ného trasenktu.
Zp·sob ²et°ení v rámci pásu je vhodný p°edev²ím pro inventarizaci bodových
objekt·.
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4. Metodika ²et°ení na FTGM transektu

4.2 Interpretace jednotlivých typ· objekt·

Pro ²et°ení na transektu byly stanoveny £ty°i kategorie objekt·:

ˆ liniové objekty ;

ˆ pásové (plo²né liniové) objekty ;

ˆ malé plo²né objekty ;

ˆ bodové objekty

Abychom provedli ²et°ení na transektu správn¥ a efektivn¥ (s minimální pracností),
je t°eba se zam¥°it na hlavní cíl ²et°ení, tj. postihnout diverzitu krajiny. Transekt
proto nahlíºíme nejprve generalizovan¥ jako celek, který protíná sídla, lesní celky
a otev°enou krajinu. Objekty vegetace, které nespl¬ují parametry základních kate-
gorií (typicky aleje, b°ehové porosty, malé skupinky strom·, atp. . . ), jsou v ²et°ení
za°azeny do pásových, nebo alespo¬ bodových objekt·. Algoritmus ²et°ení probíhá
v následujících krocích:

4.2.1 ’et°ení liniových objekt·

Hlavním úkolem tohoto kroku je zaznamenat hranice mezi kategoriemi pozemk· dle
NIL2 (sekce1.13, str. 19) a LULUCF (sekce1.14, str. 20). Prakticky se jedná o roz-
d¥lení transektu na jednotlivé úseky (liniové segmenty) ur£ené p°ítomnou kategorií
pozemku, coº je bezpodmíne£n¥ nutné pro následné ²et°ení ostatních typ· objekt·
na transektu.
Analýza vychází ze st°edu inventariza£ní plochy, sm¥rem ke konci kaºdého ramene
transektu zvlá²´. Kategorie pozemku na st°edu IP je spolu s vektorem (délkou úse£ky
a sm¥rem od st°edu ven), ur£ující za°azení kaºdé sekce transektu. V²echny p°echo-
dové body se digitalizují, a sou£asn¥ se vyhodnotí typ rozhraní dle stávající kategorie
pozemku NIL2/LULUCF a kategorie pozemku, která na transektu následuje. V p°í-
pad¥ hranic s kategorií Les se navíc zaznamenají vlastnosti p°echodové zóny okraje
lesa (tzv. porostního plá²t¥) výb¥rem typu okraje lesa.
Liniový objekt není zaznamenán pokud koresponduje se st°edem nebo koncovými
body ramen transektu a to i v p°ípad¥, ºe tento bod tvo°í faktický p°echod do jiné
kategorie pozemku.
Do kategorie Other Land with Tree Cover (OLwTC, FRA 20151) za°azujeme porosty
na pozemcích s p°eváºn¥ zem¥d¥lským nebo m¥stským vyuºitím, které mají víc neº
0.5 ha, tvo°ené stromy, které m·ºou v dosp¥losti dosáhnout vý²ky 5 m a s korunovým
zápojem strom· více neº 10 % plochy. Jedná se jak o lesní, tak nelesní druhy strom·.
OLwTC zahrnuje skupinky strom· a rozptýlené stromy na zem¥d¥lských pozemcích,
v parcích, zahradách a v okolí budov. Typicky se jedná o stromy v produk£ních
zem¥d¥lských systémech, jako ovocné sady a agrolesnické pozemky, kde jsou plodiny
p¥stovány pod korunami strom·. OLwTC zahrnuje také výsadby strom· zaloºené
za jiným ú£elem, neº k produkci d°eva. Naopak sem nepat°í rozptýlená d°evinná
vegetace (stromy) s korunovým zápojem strom· mén¥ neº 10 % plochy, pokrývající
plochy men²í neº 0.5ha a liniové porosty strom· (pásy) uº²í, neº 20 metr·.

1FAO 2012: Forest Resources Assessment Working Paper � 180 FRA 2015 Terms and De�nitions (2012),
EN ( PDF )
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4.2 Interpretace jednotlivých typ· objekt·

4.2.2 ’et°ení pásových objekt·

Zde zaznamenáme po£áte£ní a kone£ný bod protnutí pásového objektu s transek-
tem. Aplikace nám vºdy nabídne na výb¥r z moºností, dle za°azení p°íslu²né sekce
transektu do kategorie pozemku, provedené v p°edchozím kroku. Teoretické pod-
klady pro zp·sob zaznamenání pásových a plo²ných objekt· na FTGM transektu
jsou popsány ve Výb¥rovém protokolu v p°ílohách FTGM interpretace (sekceP3,
str. 129).
Mezi pásové objekty po£ítáme liniové porosty strom· a ke°·, a také meze v otev°ené
krajin¥. Tyto prvky rozptýlené d°evinné vegetace se ²et°í v rámci kategorie �ostatní�
dle NIL. V rámci kategorie �Les� dle NIL2 dále zaznamenáme jako pásový objekt
zpev¬ovací ºebro do ²í°ky 50 metr·.

ˆ U pásových objekt· je t°eba ctít hierarchii z hlediska biodiverzity: liniový po-
rost strom· je nad°azen liniovému porostu ke°· a ten je nad°azen mezi. V p°í-
pad¥ výskytu strom· jiº uvaºujeme objekt jako porost strom· a m¥°ená ²í°ka
se vztahuje na korunu stromu (podobn¥ v p°ípad¥ ke°·). Pokud je v²ak vzdá-
lenost mezi jedinci v pásu v¥t²í neº 20 metr·, uvaºujeme je jako solitéry �
nejedná se o pás!

ˆ Pásový porost strom· (ke°·) je v²e, co je del²í neº 20 m s tím, ºe ²í°ka se
odvodí od aktuální délky vyd¥lené t°emi, horní limit v délce se nezavádí.

1. nap°. pro nejkrat²í p°ípustný pás délky 20 m musí být ²í°ka od 0 do 6.7 m

2. nap°. pokud bude ²í°ka porostu 7 m, musí být délka alespo¬ 21 m

3. nap°. pokud bude ²í°ka 9 metr·, musí být délka alespo¬ 27 m

ˆ Jako meze hodnotíme pásy nízké vegetace, bez spojitého pokryvu stromy, £i
ke°i. Pokud se stromy a ke°e vyskytují, musí vzdálenost mezi nimi p°esahovat
20 metr·. Meze s p°ímou návazností na vy²²í vegetaci zvlá²t¥ nevyli²ujeme �
p°i°adíme k vedlej²ímu porostu.

ˆ Travnaté meze se ²et°í jak kolem vody tak i kolem cest. Je zaveden spodní
limit pro min. ²í°ku meze 1 m.

ˆ Jako b°ehový hodnotíme porost jen v okolí tok· ²ir²ích 2 metr·. Toky do 2 m
²í°ky zvlá²t¥ nevyli²ujeme � typicky je p°i°adíme do spole£ného pásu soub¥º-
ného porostu d°evin (p°íp. k mezi).

ˆ Zpev¬ovací ºebro je ²iroký pás meliora£ních (v¥tru odolných) d°evin = listná£·,
p°íp. mod°ínu. Pás rozd¥luje rozsáhlé jehli£naté monokultury z d·vodu zpev-
n¥ní a ochrany p°ed bo°ivými v¥try. Pro ur£ení ²í°ky pásu není dána minimální
hodnota, zato maximální ²í°ka nesmí p°ekro£it 50 m.

Ukázky konkrétních situací v²ech zmín¥ných pravidel lze najít v p°íloze Katalog
objekt· na FTGM transektu (sekce P5, str. 139).
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4. Metodika ²et°ení na FTGM transektu

4.2.3 ’et°ení plo²ných objekt·

Digitalizujeme body protnutí transektu s po£átkem a koncem malých plo²ných ob-
jekt·. Tak jako v p°edchozím p°ípad¥, nám aplikace nabídne na výb¥r z moºností,
dle za°azení p°íslu²né sekce transektu do kategorie pozemku. V p°ípad¥ dlouhých
(lalo£natých) pásových objekt· � typicky b°ehových porost· kolem meandrující °eky
� m·ºe transekt protnout pásový objekt n¥kolikrát. Jednotlivé protnutí v²ak uva-
ºujeme odd¥len¥, jako by se jednalo o samostatné pásové objekty, tj. digitalizujeme
kaºdé protnutí s osou pásového objektu zvlá²´. Teoretické podklady pro zp·sob
zaznamenání pásových a plo²ných objekt· na FTGM transektu jsou popsány ve
Výb¥rovém protokolu v p°ílohách FTGM interpretace (sekceP3, str. 129).
Plo²nými objekty rozumíme malé porosty d°evin v krajin¥, tj. v rámci kategorie
�ostatní� dle NIL. Dále zaznamenáme malé antropogenní útvary, malé vodní útvary
(nádrºe p°irozené i um¥lé) a malé skalní útvary, jejichº p°ítomnost se ²et°í ve v²ech
kategoriích pozemk·, mimo �sídla� dle LULUCF.

4.2.4 ’et°ení bodových objekt·

V posledním kroku digitalizujeme bodové objekty v pásové plo²e rozvinuté 20 metr·
na ob¥ strany transektu. Na rozdíl od p°edchozích ²et°ení, nebude nabídka typ·
objekt· striktn¥ omezena podle za°azení sekce transektu do kategorie pozemku.
Pouze v p°ípad¥, ºe zaznamenáme objekt v kategorii pozemk·, kde není výskyt
takového objektu pravd¥podobný (nap°. samostatný strom v lese), zobrazí se zpráva
upozor¬ující na vzniklou situaci.
B¥hem ²et°ení se zam¥°ujeme p°edev²ím na prvky rozptýlené zelen¥ v otev°ené kra-
jin¥, tj. samostatné (solitérní) stromy, hlou£ky strom· a hlou£ky ke°· vyskytující se
v rámci kategorie �ostatní� dle NIL, a sou£asn¥ mimo kategorii �sídla� dle LULUCF.
V rámci kategorií �Les� a �OWL� dle NIL2 dále zaznamenáme výskyt jehli£natých
a listnatých sou²í, které se ²et°í jako strom s proschlou korunou a také jako stojící
kmen (torzo). Pro digitalizaci strom· jakoºto bodových objekt· platí tato pravidla:

ˆ u jednotlivých objekt· (strom·) digitalizujeme pokud moºno patu stromu;

ˆ u hlou£ku strom· digitalizujme t¥ºi²t¥ celého objektu;

ˆ minimální vý²ka strom· je op¥t 5 metr·.
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5. Pracovní postup ²et°ení na
FTGM transektu

5.1 Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

S ohledem na pracnost bude²et°ení na transektu probíhat na redukovaném po£tu
inventariza£ních ploch v síti 1Ö1 kilometry. V p°ípad¥, ºe na takovou IP narazíme,
bude automaticky zobrazen dialog na obr.5.1 (str. 77).

Obrázek 5.1: Aplikace FONIL � ’et°ení na transektu

Po stisknutí tla£ítka �Transekt� aplikace vygeneruje azimut transektu (p°evezme
náhodnou hodnotu azimutu z databáze) viz obr.5.2 (str. 78).
V dal²ím dialogu je t°eba ustavit vý²ku st°edu IP, dále pak vý²ky konc· prvního
a druhého ramene podle obr.5.3 (str. 78).

Popis nástrojové li²ty pro TRANSEKT
Také pro ²et°ení na transektu nabízí FONIL nástrojovou li²tu s tla£ítky, jak ukazuje
obr. 5.4 (str. 78).
B¥hem ²et°ení ve stereu lze nástroje pro m¥°ení aktivovat podrºením klávesy CTRL.
Klávesou ESC se naopak vrátíme do stereo-modu.
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5. Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

Obrázek 5.2: ’et°ení liniových objekt· na 1. rameni transektu

Obrázek 5.3: Vý²ky na transektu

Obrázek 5.4: Popis nástrojové li²ty v aplikaci pro transekt
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5.1 Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

5.1.1 Liniové objekty

’et°ení vychází ze st°edu inventariza£ní plochy, kdy nejprve identi�kujeme hranice
kategorií pozemk· zvlá²´ na 1. rameni, a pak na 2. rameni transektu a pak za£ne
samotná digitalizace liniových objekt· viz obr. 5.5 (str. 79).

Obrázek 5.5: Dotaz na existenci rozhraní kategorií pozemk· na 1. rameni transektu a di-
gitalizaci

V míst¥ rozhraní mezi kategoriemi pozemk· klikneme a odpovíme na dotaz zda se
jená o rozhraní kategorií pozemk· NIL2. Dále vybereme odpovídající typ hranice
pozemk· na základ¥ obr.5.6 (str. 79). Aplikace nám nabídne vºdy pouze moºnosti
dle identi�kované kategorie pozemku v p°edchozím kroku � pokud by inventariza£ní
st°ed za°azen do kategorie Les, m·ºe být první rozhraní od st°edu pouze Les/cokoli
jiného.

Obrázek 5.6: Kategorie pozemk· NIL2

Následuje dotaz zda se jedná o rozhraní s kategorií Les. Pokud ano, následuje dotaz
na d°evinnou skladbu okraje lesa podle obr.5.7 (str. 80).
V p°ípad¥, ºe se jedná také o rozhraní kategorií pozemk· LULUCF viz obr.5.8
(str. 80). Následuje znovu dotaz na existenci rozhraní kategorií pozemk· na 1. rameni
transektu a v p°ípad¥, ºe dal²í rozhraní nejsou, pokra£uje stejné ²et°ení na druhém
ramenu transektu.
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5. Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

Obrázek 5.7: Rozhraní s kategorií Les

Obrázek 5.8: Rozhraní kategorií pozemk· LULUCF
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5.1 Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

5.1.2 Pásové objekty

Po stisknutí volby �Pásové objekty� nastaví aplikace kurzor na konec jednoho ra-
mene transektu.’et°ení tak postupuje systematicky z jednoho konce transektu na
druhý. Po zaznamenání pásového objektu jiº není moºné posunout se kurzorem zp¥t
po linii transektu za tento pásový objekt. V p°ípad¥, ºe chceme opravit pásový ob-
jekt, po kterém jiº byly zaznamenané dal²í pásové objekty, musíme nejd°íve v²echny
pásové objekty zru²it (smazat).
Pásové objekty zaznamenáme obecn¥ tak, ºe sejmeme bod protnutí transektu s osou
pásového objektu, dále bod v míst¥ protnutí s prvním a druhým (kone£ným) okra-
jem pásu. V p°ípad¥ dlouhých (lalo£natých) pásových objekt· � typicky b°ehových
porost· kolem meandrující °eky � m·ºe transekt protnout pásový objekt n¥koli-
krát. Jednotlivé protnutí v²ak uvaºujeme odd¥len¥, jako by se jednalo o samostatné
pásové objekty, tj. digitalizujeme kaºdé protnutí s osou pásového objektu zvlá²´.
Ve v¥t²in¥ p°ípad· digitalizujeme jak osu, tak krajní body pásového objektu. M·ºou
v²ak nastat situace, kdy zaznamenáváme:
a) pouze krajní body. To se týká situace, kdy transekt protíná pásový objekt
v míst¥ ohybu a jeho osu tak v·bec neprotne.
b) pouze protnutí s osou. V tomto p°ípad¥ protíná transekt pásový objekt v míst¥
s nulovou ²í°kou � nap°. probíhá mezerou mezi dv¥ma stromy v pásu (do 20 m).
V·bec tedy nem¥°íme délku protnutí (po£áte£ní a kone£ný bod pásu), ale pouze
zaznamenáme bod protnutí osy pásového objektu.

’et°ení na transektu plynule p°echází na pásové objekty viz dotaz na obr.5.9
(str. 81).

Obrázek 5.9: ’et°ení pásových objekt·

P°i zaznamenání pásového objektu se tedy musíme rozhodnout, zda-li chceme za-
znamenat délku protnutí pásového objektu a v p°ípad¥, ºe transekt protíná také
st°edovou osu, tak zaznamenáme také pr·se£ík protnutí osy pásového objektu tran-
sektem. K tomuto ú£elu byl vytvo°en dotaz zda jde o protnutí st°edové osy pásového
objektu podle obr.5.10(str. 82). Pokud jde o p°ípad, ºe má pásový objekt n¥jakou
²í°ku (v¥t²inou má), tak sejmeme i krajní body. Po digitalizaci krajních bod· a p°íp.
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5. Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

osy pásového objektu vybereme typ pásového objektu dle £íselníku v tab.P4.11
(str. 137).

Obrázek 5.10: Protnutí st°edové osy pásového objektu

Ukázka protnutí plochy pásového objektu viz obr.5.11 (str. 82), kde v jedné £ásti
objektu protíná transekt pásový objekt v míst¥ s nulovou²í°kou (mezera mezi dv¥ma
stromy). ƒervený bod je st°ed a zelené jsou krajní body.

Obrázek 5.11: Pásový objekt � plocha
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5.1 Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

Tabulka 5.1: Mapovací tabulka pro pásové objekty na FTGM transektu
(conf_map_strip2luse)

typ pásového objektu kategorie NIL2 kategorie LULUCF
liniový porost strom· Ostatní pozemky Kultivované pozemky
liniový porost strom· Ostatní pozemky Travní porosty
liniový porost strom· Ostatní pozemky Vodní plochy a mok°ady
liniový porost strom· Ostatní pozemky Sídla
liniový porost strom· Ostatní pozemky Ostatní pozemky
liniový porost ke°· Ostatní pozemky Kultivované pozemky
liniový porost ke°· Ostatní pozemky Travní porosty
liniový porost ke°· Ostatní pozemky Vodní plochy a mok°ady
liniový porost ke°· Ostatní pozemky Ostatní pozemky
travnaté meze Ostatní pozemky Kultivované pozemky
travnaté meze Ostatní pozemky Travní porosty
travnaté meze Ostatní pozemky Vodní plochy a mok°ady
travnaté meze Ostatní pozemky Ostatní pozemky
zpev¬ovací ºebro Les Les

5.1.3 Malé plo²né objekty

U plo²ných objekt· digitalizujeme také první a poslední bod protnutí transektem.
Stejn¥ jako u pásových objekt·, nastaví aplikace kurzor na konec jednoho ramene
transektu. ’et°ení tak postupuje systematicky z jednoho konce transektu na druhý.
Po zaznamenání plo²ného objektu jiº není moºné se posunout zp¥t kurzorem po
linii transektu za tento plo²ný objekt. V p°ípad¥, ºe chceme opravit plo²ný objekt,
po kterém jiº byly zaznamenané dal²í plo²né objekty, musíme nejd°íve tyto objekty
smazat.
’et°ení na transektu pokra£uje malými plo²nými objekty viz obr. 5.12 (str. 83).
M·ºe v²ak nastat i p°ípad, kdy transekt protíná jeden spojitý objekt vícekrát. Jedná
se typicky o výrazn¥ lalo£naté plo²né objekty. Tehdy zaznamenáme také v²echny
ostatní místa protnutí.

Obrázek 5.12: Dotaz na protnutí plo²ných objekt·
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5. Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

Po kone£ném sejmutí v²ech míst protnutí, se objeví dialog5.13 (str. 84), který
nám umoºní zobrazit te£ny nalevo a napravo rovnob¥ºné s transektem. Pomocí nich
zm¥°íme ²í°ku plo²ného objektu na ob¥ strany a vybereme kategorii a typ plo²ného
objektu dle £íselníku v tab.P4.8 (str. 135).

Obrázek 5.13: M¥°ení ²í°ky plo²ného objektu

Poznámka: Pásové a plo²né objekty se nesm¥jí p°ekrývat. V aplikaci byla vytvo°ena
funkce, která p°i digitalizaci nového plo²ného objektu zkontroluje, jestli tento objekt
není v kon�iktu s jiº nasnímaným pásovým objektem (jestli nedo²lo k p°ekrytí délky
protnutí pásového objektu nebo protnutí st°edové osy pásového objektu s plo²ným
objektem). V p°ípad¥, ºe se objekty p°ekrývají, upozorní aplikace uºivatele a na-
bídne dialog obr.5.14 (str. 84) s moºností volby �Zru²it p·vodní pásový objekt?�
a �Zaznamenat plo²ný objekt�.

Obrázek 5.14: Aplikace FONIL � kontrola p°ekrytí objekt· na transektu
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5.1 Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

Tabulka 5.2: Mapovací tabulka pro plo²né objekty na FTGM transektu
(conf_map_area2luse)

typ plo²ného objektu kategorie NIL2 kategorie LULUCF
malé vodní útvary Les Les
malé skalní útvary Les Les
malé antropogenní útvary Les Les
malé porosty strom· Ostatní pozemky Kultivované pozemky
malé porosty strom· Ostatní pozemky Travní porosty
malé porosty strom· Ostatní pozemky Vodní plochy a mok°ady
malé porosty strom· Ostatní pozemky Sídla
malé porosty strom· Ostatní pozemky Ostatní pozemky
malé porosty ke°· Ostatní pozemky Kultivované pozemky
malé porosty ke°· Ostatní pozemky Travní porosty
malé porosty ke°· Ostatní pozemky Vodní plochy a mok°ady
malé porosty ke°· Ostatní pozemky Ostatní pozemky
malé vodní útvary OWL Travní porosty
malé vodní útvary OWL Vodní plochy a mok°ady
malé vodní útvary OWL Ostatní pozemky
malé vodní útvary OLwTC Kultivované pozemky
malé vodní útvary OLwTC Travní porosty
malé vodní útvary OLwTC Vodní plochy a mok°ady
malé vodní útvary OLwTC Ostatní pozemky
malé vodní útvary Ostatní pozemky Kultivované pozemky
malé vodní útvary Ostatní pozemky Travní porosty
malé vodní útvary Ostatní pozemky Vodní plochy a mok°ady
malé vodní útvary Ostatní pozemky Ostatní pozemky
malé skalní útvary OWL Travní porosty
malé skalní útvary OWL Vodní plochy a mok°ady
malé skalní útvary OWL Ostatní pozemky
malé skalní útvary OLwTC Kultivované pozemky
malé skalní útvary OLwTC Travní porosty
malé skalní útvary OLwTC Vodní plochy a mok°ady
malé skalní útvary OLwTC Ostatní pozemky
malé skalní útvary Ostatní pozemky Kultivované pozemky
malé skalní útvary Ostatní pozemky Travní porosty
malé skalní útvary Ostatní pozemky Vodní plochy a mok°ady
malé skalní útvary Ostatní pozemky Ostatní pozemky
malé antropogenní útvary OWL Travní porosty
malé antropogenní útvary OWL Vodní plochy a mok°ady
malé antropogenní útvary OWL Ostatní pozemky
malé antropogenní útvary OLwTC Kultivované pozemky
malé antropogenní útvary OLwTC Travní porosty
malé antropogenní útvary OLwTC Vodní plochy a mok°ady
malé antropogenní útvary OLwTC Ostatní pozemky
malé antropogenní útvary Ostatní pozemky Kultivované pozemky
malé antropogenní útvary Ostatní pozemky Travní porosty
malé antropogenní útvary Ostatní pozemky Vodní plochy a mok°ady
malé antropogenní útvary Ostatní pozemky Ostatní pozemky
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5. Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

5.1.4 Bodové objekty

’et°ení na transektu ukon£íme digitalizací bodových objekt·. V okolí transektu se
zobrazí pás ²iroký 20 metr· na ob¥ strany, viz obr.5.15 (str. 86). V tomto pásu
provedeme ²et°ení bodových objekt·.

Obrázek 5.15: Pás pro ²et°ení bodových objekt·

Po zodpov¥zení dotazu na obr.5.16 (str. 86) digitalizujeme uvnit° pásma ²et°ení
polohu bodových objekt· a jejich subtyp·.

Obrázek 5.16: Pás pro ²et°ení bodových objekt·

Tak jako u pásových a plo²ných, odpovídá nabídka typ· a subtup· bodových objekt·
dané kategorii úseku pozemku, na kterém se nacházejí dle £íselníku v tab.P4.9
(str. 136). Z d·vodu problematického rozd¥lení pásu ²í°ky 40 m do úsek· (²ikmý, £i
nelineární pr·b¥h hranice v pásu), byla ponechána moºnost za°azení typu objektu
na operátorovi/operátorce. V p°ípad¥ výb¥ru objektu na nepravd¥podobné kategorii
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5.1 Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

(nap°. sou² v poli) se v dialogu obr.5.17(str. 87) zobrazí £erven¥ hlá²ka �Pozor tento
typ neodpovídá typu úseku�. Ve skute£nosti to v²ak nastat m·ºe, kone£né rozhodnutí
je proto na operátorovi.

Obrázek 5.17: Aplikace FONIL � upozorn¥ní na p°íslu²nost bodového objektu

Tabulka 5.3: Mapovací tabulka pro bodové objekty na FTGM transektu
(conf_map_point2luse)

typ bodového objektu kategorie NIL2 kategorie LULUCF
soliterní strom Ostatní pozemky Kultivované pozemky
soliterní strom Ostatní pozemky Travní porosty
soliterní strom Ostatní pozemky Vodní plochy a mok°ady
soliterní strom Ostatní pozemky Ostatní pozemky
hlou£ek strom· Ostatní pozemky Kultivované pozemky
hlou£ek strom· Ostatní pozemky Travní porosty
hlou£ek strom· Ostatní pozemky Vodní plochy a mok°ady
hlou£ek strom· Ostatní pozemky Ostatní pozemky
hlou£ek ke°· Ostatní pozemky Kultivované pozemky
hlou£ek ke°· Ostatní pozemky Travní porosty
hlou£ek ke°· Ostatní pozemky Vodní plochy a mok°ady
hlou£ek ke°· Ostatní pozemky Ostatní pozemky
sou² Les Les
sou² OWL Travní porosty
sou² OWL Vodní plochy a mok°ady
sou² OWL Ostatní pozemky
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5. Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

5.2 Postup chytání (snapování) objekt· p°i interpretaci
fotogrammetrického transektu

P°i editaci pásových a plo²ných objekt·, jejichº po£áte£ní nebo koncový lomový
bod linie protnutí transektu koresponduje s jiº existujícím liniovým objektem nebo
v p°ípad¥, kdy po£áte£ní nebo koncový lomový bod linie protnutí transektu navazuje
na jiº editovaný pásový nebo plo²ný objekt,je nutné provést p°ichycení tohoto
objektu na jiº existující lomový bod liniového resp. pásového £i plo²ného objektu.
Pro správnou funkci chytání objektu je pot°eba provést nastavení dialogu Editace
�>Nastavení �>Parametry chytání viz obr. 5.18(str. 88) (správné nastavení chytání
by se m¥lo automaticky aplikovat p°i otev°ení projektu NIL.xml, a proto jej není
pot°eba manuáln¥ nastavovat).

Obrázek 5.18: TopoL XT � nastavení dialogu chytání objekt·

Samotné chytání objekt· se provádí p°iblíºením kurzoru k lomovému bodu objektu,
na který chceme p°ichycení provést. Vzdálenost kurzoru od lomového bodu objektu
musí být men²í, neº hodnota nastavené meze chytání (nap°. 5 m). Po stisknutí
prost°edního tla£ítka dojde k výb¥ru prvního lomového bodu, který vyhovuje pod-
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5.3 Podrobný postup ²et°ení objekt· na FTGM transektu

mínkám chytání � zárove¬ je tento bod zvýrazn¥n a v horním pravém rohu stereo-
monitoru se zobrazí identi�ka£ní údaje vrstvy, ke které se chytání provádí.

5.3 Podrobný postup ²et°ení objekt· na FTGM transektu

Systém z databáze vybral plochu SOBE (2013) s konkrétní stereo-dvojicí snímk·.

Obrázek 5.19: Plocha k interpretaci

V dal²ím dialogu je t°eba ustavit vý²ku st°edu transektu a dále pak vý²ky obou
koncových bod·.

Obrázek 5.20: Ustavení vý²ek

Vybereme kategorii do které spadá inventariza£ní st°ed � v na²em p°ípad¥ je to Les.
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5. Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

Obrázek 5.21: Ukázka °e²ených bod·

Obrázek 5.22: Inventariza£ní st°ed
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5.3 Podrobný postup ²et°ení objekt· na FTGM transektu

V dal²í £ásti nastupuje ²et°ení liniových objekt·. Nejprve identi�kujeme hranice
kategorií pozemk· na 1. rameni. V míst¥ rozhraní mezi kategoriemi pozemk· vybe-
reme odpovídající typ hranice pozemk·. Aplikace nám nabídne vºdy pouze moºnosti
dle identi�kované kategorie pozemku v p°edchozím kroku (pokud byl inventariza£ní
st°ed za°azen do kategorie Les, m·ºe být první rozhraní od st°edu pouze Les/cokoli
jiného).

Obrázek 5.23: Liniové objekty � 1. rameno � kategorie

Obrázek 5.24: Interpretace 1. ramene

Zvolí se odpovídající kategorie pozemku podle NIL a LULUCF.
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5. Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

Obrázek 5.25: Kategorie pozemku � 1. rameno

Následují op¥t dialogová okna s otázkami nap°echod do dal²í kategorie pozemku.

Obrázek 5.26: Kategorie NIL a LULUCF � 1. rameno

Obrázek 5.27: Kategorie pozemku LULUCF � 1. rameno a)

Obrázek 5.28: Kategorie pozemku LULUCF � 1. rameno b)
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5.3 Podrobný postup ²et°ení objekt· na FTGM transektu

Obrázek 5.29: Kategorie pozemku � Les � 1. rameno

V dal²í fázi identi�kujeme hranice kategorií pozemk· na 2. rameni.

Obrázek 5.30: Kategorie pozemku � 2. rameno
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Obrázek 5.31: Interpretace 2.ramene

Obrázek 5.32: Kategorie pozemku NIL a LULUCF � 2. rameno a)

Následují op¥t dialogová okna s otázkami nap°echod do dal²í kategorie pozemku.

Obrázek 5.33: Kategorie pozemku NIL a LULUCF � 2. rameno b)
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5.3 Podrobný postup ²et°ení objekt· na FTGM transektu

Obrázek 5.34: Kategorie pozemku LULUCF � 2. rameno

Obrázek 5.35: Kategorie pozemku � Les � 2. rameno
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5. Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

’et°ení postupn¥ p°echází na pásové objekty. Pokud leºí takový objekt na transektu,
objeví se následující dialogová okna, která nás vedou podle typu odpov¥dí, kde
zaznamenáváme bod protnutí transektu s osou pásového objektu, dále bod v míst¥
protnutí s prvním a druhým okrajem pásu.

Obrázek 5.36: Pásové objekty a)

Obrázek 5.37: Pásové objekty b)

Obrázek 5.38: Kategorie pásového objektu a)
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5.3 Podrobný postup ²et°ení objekt· na FTGM transektu

Obrázek 5.39: Kategorie pásového objektu b)

Také u malých plo²ných objekt· zaznamenáváme první a poslední bod protnutí
transektem.

Obrázek 5.40: Plo²né objekty

Obrázek 5.41: Kategorie plo²ného objektu
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5. Pracovní postup ²et°ení na FTGM transektu

Po ukon£ení v²ech míst protnutí se objeví dialog prom¥°ení ²í°ky plo²ného objektu,
pomocí zobrazených te£en nalevo a napravo rovnob¥ºn¥ s transektem.

Obrázek 5.42: ’í°ka plo²ného objektu

Digitalizace bodových objekt· v pásové plo²e rozvinuté 20 m na ob¥ strany.

Obrázek 5.43: Situace s bu�erem

V na²em p°íklad¥ se bohuºel bodové objekty nenachází a tedy se ukon£í a uloºí celá
interpretace transektu.

Obrázek 5.44: Bodové objekty a konec interpretace
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P°íprava podklad· pozemního
²et°ení s vyuºitím FTGM
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6. P°íprava podklad· pozemního
²et°ení

P°ed kaºdou sezónou venkovního ²et°ení probíhá p°íprava projekt· FMDC tj. pro-
jektu pro navigaci a projektu pro vlastní ²et°ení na inventariza£ních plochách. P°ed
p°ípravou v²ech podklad· pozemního ²et°ení musí být ukon£ena fotogrammetrická
intepretace a provedeny kontroly v inventariza£ních podsítích (sekce1.12, str. 6) dle
odpovídajícího £asového pr·b¥hu a detailu ²et°ení.

6.1 Výb¥r inventariza£ních bod· pro pozemní ²et°ení

Pro pozemní ²et°ení jsou v obou inventariza£ních sítích vybrány pouze body, které se
nachází na území ƒR a u nichº nelze na základ¥ FTGM hodnocení a dal²ích podklad·
spolehliv¥ vylou£it p°íslu²nost ke kategorii pozemk· dle NIL2 Les respektive OWL
(OWL p°ipadá v úvahu pouze pouze v inventariza£ní síti NIL2). Konkrétní postup
v obou sítích je následující.

6.1.1 Výb¥r bod· v inventariza£ní síti NIL1

Do pozemního ²et°ení jsou za°azeny inventariza£ní body sít¥ NIL1 (sekce1.12.1,
str. 7), které mají být ²et°eny v dané sezón¥ (sekce1.12.1, str. 7) (pat°í do p°íslu²né
podsít¥ (sekce1.12.1, str. 7) dle £asového pr·b¥hu ²et°ení), nachází se na území ƒR
a vyhovují alespo¬ jedné z následujících podmínek.

ˆ inventariza£ní bod byl fotogrammetricky intepretován jako kategorie pozemk·
dle NIL2 Les nebo n¥která z kategorií nejistého za°azení obsahující Les tj.
kategorie Les_OLwTC, Les_Ostatní a Les_OLwTC_OWL_Ostatní;

ˆ inventariza£ní bod byl v NIL1 za°azen do kategore Les;

ˆ inventariza£ní bod pat°í do kategorie Les dle gisové vrstvy OLIL

6.1.2 Výb¥r bod· v inventariza£ní síti NIL2

Do pozemního ²et°ení jsou navrºeny inventariza£ní body podsít¥ S2 (sekce1.12.2,
str. 11), které mají být ²et°eny v dané sezón¥ (pat°í do p°íslu²né podsít¥ dle £asového
pr·b¥hu ²et°ení), nachází se na území ƒR a vyhovují alespo¬ jedné z následujících
podmínek.
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6. P°íprava podklad· pozemního ²et°ení

ˆ inventariza£ní bod byl fotogrammetricky intepretován jako kategorie pozemk·
dle NIL2 Les nebo OWL nebo n¥která z kategorií nejistéhoza°azení obsahu-
jící Les nebo OWL tj. kategorie Les_OLwTC, Les_Ostatní, OWL_Ostatní
a Les_OLwTC_OWL_Ostatní;

ˆ inventariza£ní bod pat°í do podsít¥ S16 (sekce1.12.2, str. 11);

ˆ inventariza£ní bod pat°í do kategorie Les dle gisové vrstvy OLIL

6.2 P°íprava projektu navigace

Projekt navigace se p°ipravuje pro kaºdou sezónu pozemního ²et°ení zvlá²´ a je
£len¥n dle okres·. Spole£ným podkladem pro ob¥ inventariza£ní sít¥ jsou polygo-
nální SHP soubory okres·f_a_nuts4_NUTS4 , které jsou exportovány z vrstvy
f_a_nuts4 schématu gisdata_external databáze DS_NIL. ZaNUTS4 jsou pro jed-
notlivé SHP soubory dosazovány NUTS kódy okres·.

6.2.1 Navigace NIL1

Podkladem pro tvorbu projektu jsou následující SHP soubory, v jejichº názvu se za
YYYY_S dosadí rok a sezóna ²et°ení a zaNUTS4 kód NUTS daného okresu.

ˆ f_p_�eld_survey_n�1_YYYY_S_NUTS4 � generované st°edy NIL1
(sekce1.23.3, str. 27), pouze inventariza£ní body navrºené pro pozemní ²et°ení
(sekce6.1.1, str. 101);

ˆ f_p_plot_centers_measured_n�1_YYYY_S_NUTS4 � zam¥°ené
st°edy NIL1 (sekce1.23.4, str. 27);

ˆ f_p_alternative_plot_centers_n�1_NUTS4 � náhradní st°edy NIL1
(sekce1.23.1, str. 26), vrstva je d¥lena do soubor· po okresech, d¥lení po se-
zónách a letech ²et°ení není pouºito;

ˆ f_p_auxiliary_trees_n�1_YYYY_S_NUTS4 � ozna£ené stromy NIL1;

ˆ f_l_boundary_n�1_YYYY_S_NUTS4 � FTGM digitalizované okraje
pozemku pro inventariza£ní body v síti NIL1 za°azené do pozemního ²et°ení;

ˆ f_l_squares_n�1_YYYY_S_NUTS4 � interpreta£ní £tverce centrované
na generovaných st°edech (sekce1.23.3, str. 27) NIL2 za°azených do pozemního
²et°ení

6.2.2 Navigace NIL2

Podkladem pro tvorbu projektu jsou následující SHP soubory, v jejichº názvu se za
YYYY_S dosadí rok a sezóna ²et°ení a zaNUTS4 kód NUTS daného okresu.

ˆ f_p_�eld_survey_n�2_YYYY_S_NUTS4 � generované st°edy NIL2
za°azené do pozemního ²et°ení;

ˆ f_l_boundary_n�2_YYYY_S_NUTS4 � FTGM digitalizované okraje
pozemku pro inventariza£ní body v síti NIL2 za°azené do pozemního ²et°ení;
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ˆ f_l_squares_n�2_YYYY_S_NUTS4 � interpreta£ní £tverce centrované
na generovanýchst°edech (sekce1.23.3, str. 27) NIL2 za°azených do pozemního
²et°ení

6.3 P°íprava projektu ploch

Projekt ploch se p°ipravuje pro kaºdou sezónu pozemního ²et°ení zvlá²´. Základní
strukturní jednotkou projektu je jednotlivá inventariza£ní plocha. Postup p°ípravy
je popsán dle typu inventariza£ní sít¥.

6.3.1 Plochy NIL1

Projekt je koncipován a p°ipravován jako �opakovaný�, coº znamená, ºe do pro-
jektu mimo jiné vstupují inventariza£ní body m¥°ené v NIL1 (v£etn¥ databáze re-
gistovaných kmen·). Krom¥ informací z databáze NIL1 je podkladem SHP soubor
f_p_�eld_survey_n�1_YYYY_S generovaných st°ed· NIL1. Jedná se pouze
o inventariza£ní body sít¥ NIL1 navrºené pro pozemní ²et°ení. Su�xYYYY_S je
nahrazen rokem a sezónou ²et°ení.

6.3.2 Plochy NIL2

Projekt je p°ipravován pouze na základ¥ informací p°edaných v podob¥ SHP souboru
f_p_�eld_survey_n�2_YYYY_S generovaných st°ed· NIL2. Jedná se pouze
o inventariza£ní body sít¥ NIL2 navrºené pro pozemní ²et°ení. Su�xYYYY_S je
nahrazen rokem a sezónou ²et°ení.

6.4 Podklady pro inventariza£ní skupiny

P°ed zahájením kaºdé sezóny pozemního ²et°ení obdrºí inventariza£ní skupiny ná-
sledující podklady

ˆ f_p_�eld_survey_n�12_YYYY_S_NUTS4 � SHP soubor inventari-
za£ních bod·, ob¥ sít¥, d¥l¥ní po sezónách a okresech (moºnost tvorby vlastní
mapové kompozice);

ˆ f_p_�eld_survey_n�2_S4_YYYY_S_NUTS4 � SHP soubor inven-
tariza£ních bod·, sí´ NIL2, podsí´ S4 (roz²í°ené ²et°ení), d¥l¥ní po sezónách
a okresech (moºnost tvorby vlastní kompozice, podklad pro OS LT);

ˆ f_l_boundary_PLOTNAME � FTGM interpretovaný SHP okraj pozemku
pro p°íslu²nou inventariza£ní plochu (su�x PLOTNAME);

ˆ ²ablony SHP pro pouºití ve FMDC � pro vyty£ení entit inventariza£ních
ploch (sekce1.11, str. 5) v terénu, pro kaºdou plochu po jedné ²ablon¥ od
kaºdého typu;

ˆ rastrové mapy � pro tisk nebo p°ímé pouºití ve FMDC, pro kaºdou inventa-
riza£ní plochu jedna mapa od kaºdého typu
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6.5 Podklady pro zji²t¥ní vlastnictví dle KN

Podkladem pro zji²t¥ní vlastnictví jsou SHP souboryf_p_�eld_survey_n�12_
YYYY_NUTS3 generovanýchst°ed· sít¥ NIL1 a NIL2 navrºených pro pozemní
²et°ení. Soubory SHP jsou £len¥ny po letech ²et°ení (su�xYYYY ) a jednotlivých
krajích (su�x NUTS3 ).

6.6 Podklady pro zji²t¥ní dat SLHPO a OPRL

Podkladem pro zji²t¥ní dat SLHPO je SHP souborf_p_n�12_YYYY_2_YYYY
+1_1 generovaných st°ed· sít¥ NIL1 a NIL2 bez ohledu na za°azení do pozemního
²et°ení. Soubory SHP jsou £len¥ny po sezónách pozemního ²et°ení, jeden soubor
pokrývá území celé ƒR. Struktura veli£in zji²t¥ných z SLHPO a OPRL je uvedena
v souboru Pr·nik_NIL_SLHP_OPRL_veli£iny.pdf.

6.7 ’ablony SHP pro FMDC

SHP ²ablony se pouºívají k vyty£ení jednotlivých entit kaºdé inventariza£ní plochy
(sekce1.11, str. 5) v terénu. Pouºívají se r·zné sady SHP ²ablon v závislosti na
rozsahu ²et°ení na dané inventariza£ní plo²e. ’ablony zhotovené pro plochy navr-
ºené do pozemního ²et°ení (sekce6.1.1, str. 101) se importují do p°íslu²ných vrstev
FMDC viz popis záloºky Mapa (NIL1) a Mapa (NIL2). Postup importu ²ablon do
FMDC je uveden v rámci postupu prací na plo²e, ²et°ení v síti NIL1 respektive NIL2.
SHP ²ablony pro sí´ NIL1, NIL2, rok a sezónu m¥°ení se generují pomocí bashového
skriptu bash_shp4n�.sh. P°ed spu²t¥ním skriptu je nutné v jeho t¥le správn¥ na-
stavit parametry p°ipojení k PostgreSQL. Po spu²t¥ní skriptu z p°íkazové °ádky
v terminálu, se skript uºivatele zeptá na rok (parametr MEASUREMENT_YEAR)
a sezónu (MEASUREMENT_SEASON) pro neº se mají ²ablony vyhotovit. T°etím
parametrem, který se nastavuje z p°íkazové rádky, je parametr EXCEPT_OLD,
p°i£emº u n¥j se zadávají hodnoty TRUE nebo FALSE. Pokud mají být vyhoto-
veny ²ablony pro inventariza£ní body, které byly navrºeny do pozemního ²et°ení
�navíc� po zavedení managementu toku dat FTGM, nastaví se hodnota parametru
EXCEPT_OLD na TRUE. Pokud mají být vyhotoveny ²ablony pro v²echny inven-
tariza£ní body pro daný rok a sezónu, nastaví se hodnota parametru EXCEPT_OLD
na FALSE. Vyhotovené ²ablony jsou ukládány v domovském adresá°i, a to v adre-
sá°ové struktu°e:� /shp4n�/rok/sezóna/pobo£ka/sí´/kraj/okres/plocha. P°ípadné
chybové hlá²ky jsou p°esm¥rovány do výstupního souboru �shp4n�_errors.txt�, který
se vytvo°í do adresá°e� /shp4n�.

6.7.1 SHP ²ablony pouºívané v síti NIL1

6.7.1.1 ’ablona interpreta£ního £tverce, sí´ NIL1

’ablona má podobu liniového SHP souboru s názvemf_l_square_PLOTNAME ,
kde zaPLOTNAME dosazujeme název inventariza£ní plochy NIL1 (sekce1.18.1,
str. 24) (pro kaºdou plochu samostatná ²ablona). Pro nov¥ zakládané plochy jsou
²ablony intepreta£ních £tverc· centrovány na generovaných st°edech. Délka strany
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£tverce jep°esn¥ 51 m, orientace ve sm¥ru východ-západ, sever-jih. Sobory se umís-
´ují v adresá°ové struktu°e podklad· dle p°ílu²nosti k roku m¥°ení, sezón¥, pobo£ce
ÚHÚL, inventariza£ní síti, kraji, okresu a inventariza£ní plo²e. Atributová tabulka
obsahuje pouze jeden záznam (jeden £tverec, typ linestring) a jedno pole viz. tab.6.1
(str. 105).
P°ed samotným ²et°ením v terénu je p°ipravena pouze pro plochy nov¥ za°azené
do pozemního ²et°ení (sekce6.1.1, str. 101) NIL. D·vodem je fakt, ºe skute£né po-
zice ploch zaloºených v období NIL1 mohou být aº n¥kolik desítek metr· vzdálené
odpovídajícím generovaným st°ed·m (sekce1.23.3, str. 27).1 SHP ²ablony interpre-
ta£ních £tverc· vytvo°ené na poloze generovaného st°edu by byly v mnoha p°ípadech
nepouºitelné. Proto jsou na plochách zaloºených v rámci NIL1 ²ablony vytvá°eny
p°ímo v terénu na základ¥ nov¥, pomocí GPS, zam¥°ené polohy st°edu inventariza£ní
plochy (sekce1.23.4, str. 27) (na míst¥ nálezu geodetického mezníku pouºitého pro
stabilizaci v rámci prvního cyklu NIL).

Tabulka 6.1: Struktura SHP souboru f_l_square_PLOTNAME

Pole Datový typ Popis

id int
databázový identi�kátor s hodnotou jedna � jeden £tverec
v rámci SHP ²ablony

6.7.2 SHP ²ablony pouºívané v síti NIL2

Geometrie ²ablon a hodnoty pole �cat�, je-li pro konkrétní ²ablonu pouºíváno, jsou
patrné na obr. 6.1 (str. 108) a 6.2 (str. 108)

6.7.2.1 ’ablona interpreta£ního £tverce, sí´ NIL2

Geometrie ²ablony, název souboru i struktura atributové tabulky jsou shodné s popi-
sem pro sí´ NIL1 (sekce6.7.1, str. 104). SHP interpreta£ních £tverc· jsou p°ipraveny
pro v²echny inventariza£ní plochy sít¥ NIL2 za°azené do pozemního ²et°ení v da-
nou sezónu. ’ablony jsou centrovány na poloze generovaného st°edu inventariza£ní
plochy.

6.7.2.2 ’ablona transektu

Jedná se o SHP souborf_l_transect_PLOTNAME , kde je zaPLOTNAME
dosazen název inventariza£ní plochy NIL2 (sekce1.18.2, str. 24) (pro kaºdou plochu
samostatná ²ablona). ’ablona transektu se pouºívá p°i navigaci na pozemním tran-
sektu. Atributová tabulka obsahuje pouze jeden záznam (jeden transekt se dv¥ma
rameny, typ linestring) a jedno pole viz tab.6.2 (str. 106).

6.7.2.3 ’ablona transektu mrtvého d°eva, základní ²et°ení
1To je dáno jednak technologickou úrovní v období NIL1 (moºnosti GPS za°ízení), ale také samotným

pracovním postupem, kdy v terénu nebyly b¥ºn¥ vyuºívány fotogrammetrické podklady a druhá plocha
duplexu byla zaloºena na konci 300 m dlouhého transektu. Po tomto transektu se navigovalo pomocí
laserového dálkom¥ru a buzoly, coº v vzhledem k podmínkám práce v lesním terénu vedlo k pom¥rn¥
velkým polohovým chybám.
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Tabulka 6.2: Struktura SHP souboru f_l_transect_PLOTNAME

Pole Datový typ Popis

id int
databázový identi�kátor s hodnotou jedna � jeden transekt
v rámci SHP ²ablony

Této ²ablon¥ odpovídá soubor s názvemf_l_dwd_transect_PLOTNAME , kde
je zaPLOTNAME dosazen název inventariza£ní plochy NIL2 (sekce1.18.2, str. 24)
(pro kaºdou plochu samostatná ²ablona). ’ablona odpovídá popisu v sekci Tran-
sekty mrtvého d°eva na plochách základního ²et°ení. Struktura atributové tabulky
se £ty°mi záznamy (pro kaºdé ze £ty° ramen transektu jedna linie, typ linestring) je
uvedena v tab.6.3 (str. 106). Hodnoty pole �cat� slouºí k rozli²ení ramene transektu
viz obr. 6.1 (str. 108).

Tabulka 6.3: Struktura SHP souboru f_l_dwd_transect_PLOTNAME

Pole Datový typ Popis
id int databázový identi�kátor
cat int identi�kátor ramene transektu

6.7.2.4 ’ablona transektu mrtvého d°eva, roz²í°ené ²et°ení

Název souboru je shodný s názvem ²ablony pro základní ²et°ení (sekce6.7.2, str. 106).
Geometrie v²ak odpovídá plochám roz²í°eného ²et°ení. Struktura atributové tabulky
se dvanácti záznamy (pro kaºdé ze £ty° ramen transektu t°i liniové segmenty typu
linestring) je shodná s plochami základního ²et°ení viz tab.6.3 (str. 106). Hodnoty
pole �cat� slouºí k rozli²ení ramene a segmentu transektu viz obr.6.2 (str. 108).

6.7.2.5 ’ablona st°ed· kruhových segment· nehroubí

’ablona je uloºena v souboruf_p_small_trees_circles_PLOTNAME , kde je
za PLOTNAME dosazen název inventariza£ní plochy NIL2 (sekce1.18.2, str. 24)
(pro kaºdou plochu samostatná ²ablona). Struktura atributové tabulky se dv¥ma
záznamy (pozice západ a východ) je popsána v tab.6.4 (str. 106). Hodnoty pole
�cat� slouºí k rozli²ení pozice pro ²et°ení jedinc· nehroubí viz obr.6.1 (str. 108).

Tabulka 6.4: Struktura SHP souboru f_p_small_trees_circles_PLOTNAME

Pole Datový typ Popis
id int databázový identi�kátor

cat int
ozna£ení pozice st°edu kruhových segment· nehroubí
(sekce1.16.2, str. 23)
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6.7.2.6 ’ablona pozic zákopk·

’ablona je uloºena v souboruf_p_soil_samples_PLOTNAME , kde je zaPLOT-
NAME dosazen název inventariza£ní plochy NIL2 (sekce1.18.2, str. 24) (pro kaºdou
plochu samostatná ²ablona). Struktura atributové tabulky se dv¥ma záznamy (po-
zice sever a jih) je popsána v tab.6.5 (str. 107). Hodnoty pole �cat� slouºí k rozli²ení
pozice zákopku viz obr.6.1 (str. 108).

Tabulka 6.5: Struktura SHP souboru f_p_soil_samples_PLOTNAME

Pole Datový typ Popis
id int databázový identi�kátor
cat int ozna£ení pozice zákopku

6.7.2.7 ’ablona moºných pozic záloºního st°edu

’ablona je uloºena v souboruf_p_auxiliary_land_marks_PLOTNAME , kde
je zaPLOTNAME dosazen název inventariza£ní plochy NIL2 (sekce1.18.2, str. 24)
(pro kaºdou plochu samostatná ²ablona). Struktura atributové tabulky se £ty°mi
záznamy (moºná pozice sever, východ, jih a západ) je popsána v tab.6.6 (str. 107).
Hodnoty pole �cat� slouºí k rozli²ení moºné (zvolené) pozice záloºního st°edu viz
obr. 6.1 (str. 108).

Tabulka 6.6: Struktura SHP souboru f_p_auxiliary_land_marks_PLOTNAME

Pole Datový typ Popis
id int databázový identi�kátor
cat int ozna£ení pozice záloºního st°edu (sekce1.23.2, str. 26)

6.7.2.8 ’ablona pozice sondy, roz²í°ené ²et°ení

’ablona je uloºena v souboruf_p_soil_sond_location_PLOTNAME , kde je
za PLOTNAME dosazen název inventariza£ní plochy NIL2 (sekce1.18.2, str. 24)
(pro kaºdou plochu samostatná ²ablona). Struktura atributové tabulky s jedním zá-
znamem je popsána v tab.6.7 (str. 107). Pole �cat� není pouºito, geometrie ²ablony
viz obr. 6.2 (str. 108).

Tabulka 6.7: Struktura SHP souboru f_p_soil_sond_location_PLOTNAME

Pole Datový typ Popis
id int databázový identi�kátor
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6. P°íprava podklad· pozemního ²et°ení

Obrázek 6.1: ’ablony SHP pouºívané na plochách základního ²et°ení; autor: R. Adolt

Obrázek 6.2: ’ablony SHP pouºívané na plochách roz²í°eného ²et°ení; autor: R. Adolt
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6.8 Mapové podklady pozemního ²et°ení

6.8 Mapové podklady pozemního ²et°ení

Mapové podklady nám slouºí pro snaz²í dohledáníst°edu inventariza£ní plochy
a k orientaci v terénu. Jsou dvojího typu dle zp·sobu pouºití:

ˆ pro tisk � soubory ve formátu PDF;

ˆ rastry ve formátu TIFF pro pouºití ve FMDC

Oba typy mapových podklad· se p°ipravují pro kaºdou inventariza£ní plochu za-
°azenou do pozemního ²et°ení (sekce6.1, str. 101) (bez ohledu na inventariza£ní
sí´). Mapy jsou umíst¥ny v adresá°ové struktu°e dle p°íslu²nosti k inventariza£ní
síti, pobo£ce ÚHÚL, kraji (NUTS3), okresu (NUTS4) a inventariza£ní plo²e (název
inventariza£ní plochy).

6.8.1 Ortofotomapa s p°ekryvem hospodá°ské mapy ur£ená k navigaci

Jedná se o sou°adnicov¥ p°ipojený vý°ez ortofotomapy a rastr lesnického detailu
o velikosti 2Ö2 km (centrovány na inventariza£ní bod). Soubory jsou uloºeny ve
formátu TIFF. Mapu lze pouºít ve FMDC p°i navigaci na inventariza£ní plochu.

6.8.2 Detailní ortofotomapa pro práci na plo²e

Jedná se sou°adnicov¥ p°ipojený vý°ez ortofotomapy o velikosti 400Ö400 m (cent-
rován na inventariza£ním bod¥) ve formátu TIFF. Slouºí k p°esnému dohledání inv.
plochy a k detailn¥j²í orientaci na plo²e (rozhodnutí o kategorii pozemk·, mapování
okraje, £len¥ní £tverce a velkého kruhu, orientace p°i ch·zi na transektu).

6.8.3 Ortofotomapa s p°ekryvem hospodá°ské mapy v m¥°ítku 1:5000

Tato mapa ve formátu PDF je ur£ená k pro tisk na formát A3. Jedná se o ortofoto-
mapu s p°ekryvem lesnického detailu v m¥°ítku 1:5000. St°ed inventariza£ní plochy
je vyzna£en k°íºkem (uprost°ed listu). V levém rohu je umíst¥n detail inventari-
za£ního £tverce v m¥°ítku 1:1000. V levém horním rohu je umíst¥n popisek, který
obsahuje:

1. ID plochy

2. Název plochy

3. NUTS4 (okres) � název

4. ORP � název

6.8.4 P°ehledová mapa s lesnickým detailem v m¥°ítku 1:25000

Jedná se o p°ehledovou mapu (SMO) s p°ekryvem lesnického detailu v m¥°ítku
1:25000. Mapa je ur£ena pro tisk (soubor PDF) ve formátu A3. St°ed inventariza£ní
plochy je vyzna£en k°íºkem uprost°ed mapového listu. V levém horním rohu se
nachází popisek, který obsahuje:
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6. P°íprava podklad· pozemního ²et°ení

Obrázek 6.3: Ortofotomapa s p°ekryvem hospodá°ské mapy 2Ö2 km; zdroj: ÚHÚL

1. ID plochy

2. Název plochy

3. NUTS4 (okres) � název

4. ORP � název
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6.8 Mapové podklady pozemního ²et°ení

Obrázek 6.4: Ortofotomapa pro práci na plo²e 400Ö400 m; zdroj: ÚHÚL
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6. P°íprava podklad· pozemního ²et°ení

Obrázek 6.5: Ortofotomapa 1:5000; zdroj: ÚHÚL

Obrázek 6.6: P°ehledová mapa 1:25000; zdroj: ÚHÚL
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P°ílohy
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P1. Za°azování do kategorií
pozemk· NIL2 (pozemní ²et°ení)

Klasi�kace inventariza£ních bod· dle de�nic kategorií pozemk· se provádí podle
algoritmu obsaºeného v obr.P1.3 (str. 123) kategorií pozemk· NIL2. K o£íslovaným
uzl·m schématu je p°ipojen následující komentá°.

P1.1 Uzel 1

Za okraj zde povaºujeme:

ˆ z°ejmý okraj n¥které z kategorií pozemk· dle NIL2 � typicky shodný
s hranicí vyuºití, nap°. pole � hospodá°ský les.

ˆ okraj porostu � strom·, nebo ke°· nebo obojího, nemusí být nutn¥ okrajem
kategorie pozemk· dle NIL2.

ˆ okraj, který není okrajem porostu � porost byl vykácen, polomy a vývra-
tové plochy, porost sho°el apod., nemusí být nutn¥ okrajem kategorie pozemk·
NIL2.

Klasi�kace na kategorie pozemk· vyºaduje spln¥ní ur£itých parametr· pozemku.
Abychom tyto parametry mohli ov¥°ovat je nezbytné nejprve vymezit pozemek,
který vlastn¥ posuzujeme. Okraje mapujeme pouze pokud probíhají v rámci £tverce
(51Ö51 m) a£koli v n¥kterých p°ípadech (ov¥°ení minimální plochy 0.5 ha) musíme
posoudit pr·b¥h okraj· i za hranicí £tverce. Nejprve zváºíme moºnost vyli²ení okraje
kategorie pozemk· Les. Tím de facto zvaºujeme vedení okraje i pro OLwTC, po-
n¥vadº okraje t¥chto kategorií jsou de�novány velmi podobn¥. Okraj OLwTC v²ak
m·ºe být veden výhradn¥ jako spojnice korun ºivých strom· s vý²kou dosahující
alespo¬ 5 m (v kategorii Les se po£ítá navíc s moºností budoucího dosaºení mini-
málního zápoje a vý²ky). Dále, není-li to moºné nebo ú£elné, zvaºujeme vyli²ení
okraje potenciálního OWL. Poslední z uvedených typ· okraje (okraj není okrajem
porostu) p°ichází v úvahu pouze u kategorie Les, nebo´ v p°ípad¥ OWL a OLwTC
m·ºe okraj vymezovat pouze skupina ºivých strom· s aktuální vý²kou alespo¬ 5 m,
v p°ípad¥ OWL navíc i ke°· s aktuální vý²kou alespo¬ 0.5 m. Podrobnosti o zp·sobu
vedení okraje jsou pro jednotlivé kategorie pozemk· uvedeny v rámci uzlu 2. Spln¥ní
v²ech parametr· de�nujících kategorie pozemk· se ov¥°í dále ve schématu.
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P1. Za°azování do kategorií pozemk· NIL2 (pozemní ²et°ení)

Speciální p°ípady:

1. Okraj nevyli²ujeme, pokud jez°ejmé, ºe byrozloha vyli²eného pozemku
(s p°edpokládanou kategorií Les, OLwTC nebo OWL)nedosáhla 0.5 ha .
Okraj musíme mapovat ve v²ech ostatních p°ípadech, tzn. i tehdy, pokud se
domníváme, ºe nebude spln¥n n¥který z dal²ích parametr· (typicky ²í°ka).

2. Za okraje nejsou povaºoványporostní st¥ny (rozhraní) mezi pasekami,
polomy a vývraty, p°ípadn¥ sho°elými plochami (do£asn¥ odlesn¥né
plochy) a okolním porostem p°edpokládané kategorie Les. Tato a podobná roz-
hraní je v²ak nutné mapovat jako okraje v p°ípad¥ p°edpokládaných kategorií
OLwTC nebo OWL, kde de�nice nep°ipou²tí do£asn¥ odlesn¥né (vykácené)
plochy.

3. Okraje liniových porost· (nap°íklad b°ehových porost· nebo v¥trolam·,
porosty s ²í°kou pod 20 m a délkou nad 20 m ) mapujeme vºdy výjma
p°ípad·, kdy celková plocha porostu zjevn¥ nedosahuje 0.5 ha. Do celkové
plochy liniového porostu je zahrnována také plocha porostu, z n¥jº liniový
porost vybíhá (pop°ípad¥ porost·, které jsou jím propojeny).

P1.2 Uzel 2

P°i této úloze (stejn¥ jako v uzlu 1) je nutné rozhodnout, pro jakou kategorii po-
zemk· budeme okraj vlastn¥ vyli²ovat. Nejprve bychom m¥li zváºit vedení okraje
kategorie Les (je-li to ú£elné viz bod 1). Pokud je v tomto p°ípad¥ výsledkem kla-
si�kace jiná kategorie neº Les nebo OLwTC, zváºíme moºnost vyli²ení okraje dle
pravidel pro OWL (viz uzel 8). Existují dv¥ základní pravidla pro mapování
okraje , která je nutno dodrºovat vºdy:

1. Okraj tvo°í úse£ky maximální délky nep°ekra£ující 20 m viz obr. P1.1
(str. 117). Maximální délka je dána nutností respektovat hranice vyuºití � viz
dal²í pravidlo.

2. Okraj musí vºdy respektovat pr·b¥h hranice vyuºití (p°eváºn¥ zem¥-
d¥lské, p°eváºn¥ m¥stské, lesnické vyuºití viz uzel 11). Toto pravidlo je nad°a-
zeno prvnímu tzn., ºe v p°ípadech, kdy je nutno respektovat hranici vyuºití,
mohou okraj tvo°it úse£ky krat²í jak 20 m.

Pravidla vedení okraje speci�cká pro jednotlivé kategorie pozemk· jsou následující:

ˆ okraj kategorie Les (sekce 1.13 , str. 19) � v typickém p°ípad¥ okraj pro-
pojuje obrysy korun sousedních ºivých strom· s vý²kou alespo¬ 5 m. U do£asn¥
odlesn¥ných ploch, na nichº lze p°edpokládat vznik lesního porostu a dosaºení
zápoje 10 % strom· (kmen·) s vý²kou alespo¬ 5 m, vedeme okraj p°ednostn¥
po z°ejmé hranici vyuºití (nap°. oplocenka-se£ená louka, paseka-se£ená louka).
Nejsou-li hranice vyuºití u do£asn¥ odlesn¥ných ploch z°ejmé, vedeme okraj
po jednotlivých pa°ezech, sazenicích (semená£cích), £i jiných z°etelných znám-
kách p·vodního nebo budoucího lesního porostu. V p°ípad¥ sukcesních stádií
vedeme okraj propojením obrys· korun zaji²t¥ných jedinc· porostu.
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Obrázek P1.1: Zp·sob vedení linie okraje porostu (pozemku); zdroj: ÚHÚL

ˆ okraj kategorie OLwTC (sekce 1.13 , str. 19) � okraj propojuje obrysy
korun sousedních ºivých strom· s vý²kou alespo¬ 5 m v okamºiku²et°ení.
Okraj nelze vést po rozhraní ploch, na kterých byl porost odstran¥n, ani mezi
korunami strom·, které zatím nedosáhly vý²ky 5 m (viz uzel 1).

ˆ okraj kategorie OWL (sekce 1.13 , str. 19) � shodné jako u OLwTC,
navíc lze propojovat i ke°e s vý²kou alespo¬ 0.5 m, vý²ka strom· i ke°· se
posuzuje v okamºiku ²et°ení.

V p°ípad¥ vedení okraje v²ech t°í zmín¥ných kategorií musí být respektována hranice
vyuºití. Nap°íklad pokud koruny lesního nebo ke°ového (v p°ípad¥ OWL) porostu
p°esahují nad se£enou louku � okraj se vede po hranici vyuºití pod korunami. Av²ak
pokud na koruny strom· resp. ke°· (OWL) navazuje neudrºovaná mez bez �zaji²-
t¥ného� porostu d°evin (okraj kategorie Les), resp. porostu spl¬ujícího parametry
OWL v okamºiku ²et°ení (mezi porostem a mezí není hranice vyuºití), vedeme okraj
po korunách porostu � nikoli po okraji neudrºované meze p°iléhající k pozemk·m
s jiným vyuºitím (nap°. orané pole). Samotná mez se nep°i°azuje k porostu. Ob-
dobn¥ platí pro do£asn¥ odlesn¥nou plochu, na kterou navazuje neudrºovaná mez.

Speciální p°ípady:

1. Jedinci (jednotlivé kmeny) typicky ke°ových druh· (nap°. líska, trnka, bez
£erný, hloh, st°emcha, ke°ovité druhy vrb, kle£, jalovec, tis), dosahující v oka-
mºiku ²et°ení vý²ky alespo¬ 5 m a vý£etní tlou²´ky alespo¬ 7 cm, jsou po-
vaºováni za strom, coº platí pro v²echny t°i uvedené kategorie pozemk·. P°i
vedení okraje dle pravidel pro kategorii Les nelze vést propojení na jakoukoli
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P1. Za°azování do kategorií pozemk· NIL2 (pozemní ²et°ení)

£ást ke°e (skupiny jedinc· jmenovaných d°evin), ale pouze na jedince dosahující
uvedených rozm¥r·.

2. Jedince druh· typicky stromovitého vzr·stu, kte°í v okamºiku ²et°ení nedo-
sahují vý²ky 5 m, povaºujeme za ke°e, pokud zárove¬ dosahují vý²ky alespo¬
0.5 m. Pon¥vadº se zápoj OWL posuzuje vºdy aº po tom, co byla posouzena
moºnost za°azení do kat. Les, nezp·sobí tato výjimka °azení mladých lesních
porost· do OWL. Výjimka má význam zejména p°i horní hranici lesa nebo na
jinak extrémních stanovi²tích, kde se nevyskytují ke°e, p°i£emº typicky stro-
mové druhy zde stromy do vý²ky 5 m prakticky nikdy nedorostou nebo za
velmi dlouho (takové porosty mají dlouhodob¥ charakter OWL).

3. Výb¥ºky (porost·) uº²í a del²í jak 20 m odd¥lujeme od hlavního porostu linií
okraje � viz popis k uzlu 1 a 7 a obr.P1.2 (str. 119).

4. Zpevn¥né plochy (typicky lesní skládky a zpevn¥né cesty do 4 m ²í°ky jízd-
ního pruhu � nikoli v²ak zpevn¥né cesty s ²í°kou jízdního pruhu p°ekra£ující
4 m) uvnit° kategorie pozemk· Les a téº OWL, mohou být protnuty výhradn¥
p°ímým segmentem okraje s délkou do 20 m a dv¥ma lomovými body na hranici
zpevn¥ní. ƒásti zpevn¥ných lesních skládek, p°es které nelze vést takový seg-
ment, nepat°í do kategorie pozemk· Les respektive OWL (linie okraje sleduje
hranici zpevn¥ní).

5. Pokud vede cesta s lesnickým vyuºitím podél okraje kategorie Les, pak se tato
cesta p°i°adí k sousední kategorii pozemk·.

6. Pr·b¥h okraje musí vºdy respektovat hranice vyuºití pozemk·, p°itom je t°eba
mít na pam¥ti speciální p°ípady, kdy vyuºití pozemk· neodpovídá lesnickému
- viz uzel 11.

P1.3 Uzel 3

Pokud inventariza£ní bod (st°ed inventariza£ní plochy) leºí na odlesn¥né (paseka,
polom, vývratová plocha) nebo poºárem zni£ené plo²e odpovíme �ano�. Není p°itom
rozhodující, zda se jedná o plochu do£asn¥ odlesn¥nou.

P1.4 Uzel 4

Pokud se v rámci interpreta£ního £tverce vyskytuje porost d°evin odpovíme �ano�.

P1.5 Uzel 5

Je-li minimální mezera men²í jak 20 m a není-li tomu tak v d·sledku nutnosti re-
spektovat hranici vyuºití, odpovíme �ano�. Nachází-li se inventariza£ní bod mimo
okraji vymezený pozemek (porost), posuzujeme touto otázkou, zda nedo²lo k poru-
²ení pravidla vedení okraje liniemi maximální délky nep°ekra£ující 20 m. Pokud byla
vedena linie okraje krat²ími úse£kami neº bylo nutné, mohla vzniknout tzv. porostní
mezera nad 20 m � nakreslili jsme okraj tam, kde být nem¥l, pon¥vadº protilehlé
linie okraje nejsou dále jak 20 m (lze je také propojit). Velikost minimální mezery
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Obrázek P1.2: Liniové porosty; zdroj: ÚHÚL

m¥°íme jako nejkrat²í z moºných úse£ek vedených mezi protilehlými okraji p°es in-
ventariza£ní bod (st°ed inventariza£ní plochy). Pokud zjistíme, ºe minimální mezera
nep°esahuje 20 m, musíme dále posoudit, zda okraje nejsou ve zúºeném míst¥ dány
hranicí vyuºití, kterou bylo nutné respektovat (viz uzel 2) � nap°. zpevn¥ná cesta
s ²í°kou nad 4 m (m¥stské vyuºití) s lesním porostem po obou stranách. Pr·seky,
nezpevn¥né skládky a nezpevn¥né lesní cesty pat°í do kategorie pozemk· Les, po-
kud vytvá°í porostní mezeru men²í jak 20 m. Velikost mezery se nem¥°í pau²áln¥
mezi okraji pr·seku, skládky £i lesní cesty tak, jak jsou z°etelné na povrchu terénu
� záleºí pouze na zp·sobu vedení okraje dle pravidel popsaných v uzlu 2.

P1.6 Uzel 6

Posoudíme, zda se inventariza£ní bod (st°ed inventariza£ní plochy) nachází uvnit°
pozemku (p°edpokládané kategorie Les, OLwTC nebo OWL) vymezeného okrajem.

P1.7 Uzel 7

Posuzujeme rozlohu pozemku obsahujícího inventariza£ní bod (st°ed inventariza£ní
plochy). Pozemek je ur£en okraji p°ípadn¥ vymapovanými v p°ede²lých krocích.
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P1. Za°azování do kategorií pozemk· NIL2 (pozemní ²et°ení)

ƒasto musíme zváºit pr·b¥h okraj· i za hranicemi interpreta£ního £tverce.

Speciální p°ípady:

1. U liniových porost· (výb¥ºk·) uº²ích a del²ích jak 20 m posuzujeme rozlohu
v£etn¥ porostu, z n¥jº výb¥ºek vystupuje (viz také uzel 1).

P1.8 Uzel 8

Nejde-li naprosto zjevn¥ o jinou kategorii neº OWL (typickyp°evaºující m¥stské
nebo zem¥d¥lské vyuºití), odpovíme �ano�.

P1.9 Uzel 9

Pokud jsme si uv¥domili chybu v mapování okraje, odpovíme �ano�. Typicky se jedná
o situace, kdy jsme p°íli² krátkými spojovacími liniemi vytvo°ili porostní mezeru
men²í jak 20 m (viz bod 5).

P1.10 Uzel 10

Odpovíme �ano�, pokud se jedná o do£asn¥ odlesn¥nou plochu nebo sukcesní stá-
dium (zar·stající zem¥d¥lské pozemky, neudrºované sady s víceletými jedinci d°evin
dosahujících v dosp¥losti stromového vzr·stu), u nichº lze v �dohledné dob¥� (rám-
cov¥ 10-15 let) p°edpokládat dosaºení zápoje 10 % strom· s vý²kou alespo¬ 5 m.
V p°ípad¥ sukcesních stádií musí jít o porost v �zaji²t¥ném� stavu.

P1.11 Uzel 11

Pokud na vymezeném pozemku p°evaºuje zem¥d¥lské nebo m¥stské vyuºití, odpo-
víme �ano�.

Za p°evaºující zem¥d¥lské vyuºití povaºujeme zejména:

1. kultivaci p·dy � kultivátorování, orba, hnojení, pouºívání herbicid·, typicky
alespo¬ jednou ro£n¥, ale pat°í sem i stav, kdy zem¥d¥lská p·da leºí do£asn¥
�ladem� (typicky jeden rok, nanejvý² v²ak dva roky);

2. p°irozená rostlinná vegetace je odstra¬ována za ú£elem podpory zem¥d¥lské
plodiny;

3. na pozemku je p¥stována zem¥d¥lské plodina, za plodinu je povaºována i pro-
dukce traviny ur£ené ke sklizni £i pastv¥;

4. víceleté plodiny jsou kultivovány (nap°íklad o°ez ovocných sad·, udrºované
semenné sady).

P°evaºující m¥stské vyuºití mají zejména:

1. pozemky, jeº jsou sou£ástí m¥stské nebo venkovské sídelní infrastruktury, zahr-
nuta je ve²kerá pr·myslová a dopravní infrastruktura, obydlí a ostatní stavby
pokud nepat°í do jiné kategorie;
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2. liniová zele¬ podél cest, zahrady a parky za podmínky, ºe tyto stromy funk£n¥
a prostorov¥ souvisí s m¥stskou £i venkovskou zástavbou;

3. ochranná pásma v²eho druhu � elektrovody, transformátorové stanice, produk-
tovody, tra´ová vedení atd.;

4. ºeleznice, leti²t¥, sjezdovky, golfováh°i²t¥, ²t¥rkovny, lomy, zemníky, areály
podnik· apod.

Lesnické vyuºití je de�nováno implicitn¥ � za lesnické vyuºití je povaºováno kaºdé
vyuºití, které není p°eváºn¥ zem¥d¥lské ani p°eváºn¥ m¥stské.

Speciální p°ípady:

1. Za p°evaºující m¥stské vyuºití nepovaºujeme drobné stavby (by´ s pevnými
základy) v lese slouºící odpo£inku (altány, posezení s upraveným ohni²t¥m).
V tomto p°ípad¥ m·ºe jít o kategorii Les, pokud velikost stavby a její umíst¥ní
umoº¬uje interpretaci jako �porostní mezeru� do 20 m (viz uzel 5).

2. Obydlené a s nimi související stavby (hájovna, stodola, garáº, rekrea£ní budovy,
chaty) mají p°evaºující m¥stské vyuºití, i kdyº se nachází v lesních nebo jim
podobných porostech (OWL). Nemusí p°itom jít o trvale obydlené stavby.

3. Zpevn¥né cesty nad 4 m ²í°ky, ºeleznice, produktovody, ochranná pásma elek-
trovod· a podobných staveb, mají p°evaºující m¥stské vyuºití.

4. Plantáºe váno£ních stromk· a rychlerostoucích d°evin (do 10 let obmýtí), in-
tenzivní chovy zv¥°e (farmové chovy a jejich intenzit¥ odpovídající obory a ba-
ºantnice), mají p°eváºn¥ zem¥d¥lské vyuºití.

5. Vodní plochy (t·n¥, rybní£ky apod.) o rozloze p°esahující 400 m2 a dále vodní
toky a vodní plochy liniového charakteru (nap°. slepá °í£ní ramena) nad 8 m
²í°ky (²í°ka koryta mezi b°ehy) neodpovídají lesnickému vyuºití, a£koli v jed-
notlivých p°ípadech mnohdy nelze tvrdit, ºe se jedná o p°evaºující vyuºití m¥st-
ské nebo zem¥d¥lské. Tato území pat°í do kategorie pozemk· NIL2 Ostatní.

P1.12 Uzel 12

Odpovíme �ano�, pokud v okamºiku ²et°ení zápoj strom· nacházejících se
uvnit° okrajem vymezeného pozemku (porostu) dosahuje 10 % . Zápojem
(sekce1.26, str. 27) rozumíme podíl clon¥né (sekce1.1, str. 3) neboli stín¥né plochy
k plo²e pozemku (max. zápoj 100 %).
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P1. Za°azování do kategorií pozemk· NIL2 (pozemní ²et°ení)

Speciální p°ípady:

1. Jedinci (jednotlivé kmeny) typicky ke°ových druh· (nap°. líska, trnka, bez
£erný, hloh, st°emcha, ke°ovité druhy vrb, kle£, jalovec, tis) dosahující v oka-
mºiku ²et°ení vý²ky alespo¬ 5 m a vý£etní tlou²´ky alespo¬ 7 cm, jsou pova-
ºováni za strom, coº platí pro v²echny t°i uvedené kategorie pozemk·.

P1.13 Uzel 13

Odpovíme �ano�, pokud se inventariza£ní bod (st°ed inventariza£ní plochy) nachází
uvnit° takového výb¥ºku (typicky liniového porostu, obecn¥ji pozemku s p°edpo-
kládanou kategorií Les, OLwTC nebo OWL). Minimální ²í°ka je nejkrat²í úse£ka
vedená p°es inventariza£ní bod mezi protilehlými okraji pozemku. Délkou rozumíme
délku podélné osy pozemku (porostu).

P1.14 Uzel 14

Odpovíme �ano�, pokud platí n¥která z následujících podmínek:

1. zápoj strom· nedosahuje 10 %, £iní v²ak nejmén¥ 5 %

2. zápoj strom· nedosahuje 5 %, p°i£emº sou£et zápoje strom· (nemusí
být p°ítomny v·bec) a ke°· dosahuje alespo¬ 10 %

Speciální p°ípady:

1. Jedinci (jednotlivé kmeny) typicky ke°ových druh· (nap°. líska, trnka, bez
£erný, hloh, st°emcha, ke°ovité druhy vrb, kle£, jalovec, tis) dosahující v oka-
mºiku ²et°ení vý²ky alespo¬ 5 m a vý£etní tlou²´ky alespo¬ 7 cm, jsou pova-
ºováni za strom.

2. Jedince druh· typicky stromovitého vzr·stu, kte°í v okamºiku ²et°ení nedo-
sahují vý²ky 5 m, povaºujeme za ke°e, pokud zárove¬ dosahují vý²ky alespo¬
0.5 m. Pon¥vadº se zápoj OWL posuzuje vºdy aº po tom, co byla posouzena
moºnost za°azení do kat. Les, nezp·sobí tato výjimka °azení mladých lesních
porost· do OWL. Výjimka má význam zejména p°i horní hranici lesa nebo
na jinak extrémních stanovi²tích, kde se nevyskytují ke°e a stromy do vý²ky
5 m prakticky nikdy nedorostou nebo za velmi dlouho (takové porosty mají
dlouhodob¥ charakter OWL).
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P2. Za°azování do kategorií
pozemk· dle NIL2
(fotogrammetrické ²et°ení)

Klasi�kace inventariza£ních bod· dle de�nic kategorií pozemk· se provádí podle
algoritmu obsaºeného v obr.P2.1 (str. 128). Schéma klasi�kace je prakticky shodné
s postupemza°azení ploch do kategorií pozemk· v pozemním ²et°ení. Vyjímku tvo°í
tzv. nultý uzel a dále moºnost za°azení IP do nejistých kategorií pozemk·, coº je
dáno povahou fotogrammetrické interpretace. K o£íslovaným uzl·m schématu je
p°ipojen následující komentá°.

P2.1 Uzel 0 � �Lze inventariza£ní bod sít¥ NIL interpretovat?�

Nultý rozhodovací uzel je speci�cký pro fotogrammetrické ²et°ení. Pokud je inven-
tariza£ní bod zakrytý obla£ností, máme ²patný stereo-vjem, £i není moºné plochu
interpretovat z jiného d·vodu, odpovíme �ano�.

P2.2 Uzel 1a � 1f � �Lze vymezit okraj Lesa, OWL nebo OLwTC?�, �Sku-
te£n¥ lze vymezit okraj (porostu)?�, �Skute£ne lze vymezit okraj OWL?�

Viz popis Uzlu 1 (sekceP1, str. 115) v p°íloze pozemní klasi�kace.

P2.3 Uzel 2a � 2f � �Vymezení okraje Lesa, OLwTC nebo OWL ve £tverci.�

Viz popis Uzlu 2 (sekceP1, str. 116) v p°íloze pozemní klasi�kace.

P2.4 Uzel 3 � �Paseka, polom, vývraty, poºá°i²t¥?�

Viz popis Uzlu 3 (sekceP1, str. 118) v p°íloze pozemní klasi�kace.

P2.5 Uzel 4 � �P°ítomen porost d°evin?�

Viz popis Uzlu 4 (sekceP1, str. 118) v p°íloze pozemní klasi�kace.
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P2. Za°azování do kategorií pozemk· NIL2 (FTGM ²et°ení)

P2.6 Uzel 5a � 5b � �Minimální mezera je men²í jak 20 m, výjma hranice
vyuºití.�

Viz popis Uzlu 5 (sekceP1, str. 118) v p°íloze pozemní klasi�kace.

P2.7 Uzel 15a � 15d � �Nastala kolize s hranicí vyuºití?�

Pokud zjistíme, ºe mezera je uº²í neº 20 m, musíme dále posoudit, zda okraje nejsou
ve zúºeném míst¥ dány hranicí vyuºití, kterou bylo nutné respektovat � viz Uzel
2 (sekceP1, str. 116) � nap°. zpevn¥ná cesta s ²í°kou nad 4 m (m¥stské vyuºití)
s lesním porostem po obou stranách. Pr·seky, nezpevn¥né skládky a nezpevn¥né
lesní cesty pat°í do kategorie pozemk· Les, pokud vytvá°í porostní mezeru men²í
jak 20 m. Velikost mezery se nem¥°í pau²áln¥ mezi okraji pr·seku, skládky £i lesní
cesty tak, jak jsou z°etelné na povrchu terénu � záleºí pouze na zp·sobu vedení
okraje dle pravidel popsaných v uzlu 2.

P2.8 Uzel 6 � �St°ed uvnit° okraje porostu?�

Viz popis Uzlu 6 (sekceP1, str. 119) v p°íloze pozemní klasi�kace.

P2.9 Uzel 7 � �Rozloha v¥t²í jak 0.5 ha?�

Viz popis Uzlu 7 (sekceP1, str. 119) v p°íloze pozemní klasi�kace.

P2.10 Uzel 8 � �Pokra£ovat ov¥°ením parametr· OWL?�

Viz popis Uzlu 8 (sekceP1, str. 120) v p°íloze pozemní klasi�kace.

P2.11 Uzel 9 � �Chyba vymezení okraje (porostu)?�, �Chyba vymezení
okraje OWL?�

Viz popis Uzlu 9 (sekceP1, str. 120) v p°íloze pozemní klasi�kace.

P2.12 Uzel 10 � �P°edpoklad budoucího spln¥ní zápoje LESa?�

Viz popis Uzlu 10 (sekceP1, str. 120) v p°íloze pozemní klasi�kace.

P2.13 Uzel 11 � �Zem¥d¥lské nebo m¥stské vyuºití?�

Viz popis Uzlu 11 (sekceP1, str. 120) v p°íloze pozemní klasi�kace.

P2.14 Uzel 12 � �Zápoj strom· od 5 m vý²ky � 10 %?�

Viz popis Uzlu 12 (sekceP1, str. 121) v p°íloze pozemní klasi�kace.
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P2.15 Uzel 13 � �Minimální ²í°ka je men²í neº 20 m, p°i délce výb¥ºku
vet²í neº 20 m?�

Viz popis Uzlu 13 (sekceP1, str. 122) v p°íloze pozemní klasi�kace.

P2.16 Uzel 14 � �Spln¥n minimální zápoj pro OWL?�

Viz popis Uzlu 14 (sekceP1, str. 122) v p°íloze pozemní klasi�kace.
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P2. Za°azování do kategorií pozemk· NIL2 (FTGM ²et°ení)
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P3. Výb¥rový protokol pro pásové
a plo²né objekty na FTGM
transektu

Na FTGM transektu zaznamenáváme v²echny pásové a plo²né objekty obsahující li-
bovolnou £ást linie transektu. V nejjednodu²²ímp°ípad¥ (objekty konvexního tvaru)
zaznamenáme jednu dvojici bod· � po£áte£ní a koncový. Tyto body vymezují £ást
linie transektu nacházející se uvnit° plo²ného objektu.

ˆ po£áte£ní bod � místo, prvního protnutí okraje plo²ného objektu transektem,
ve zvlá²tním p°ípad¥, kdy uvaºované rameno transektu nevystupuje z plo²ného
objektu, je po£áte£ní bod totoºný s koncovým bodem ramene transektu viz obr.
P3.1 (str. 130), obr. P3.3 (str. 131)

ˆ koncový bod � místo druhého protnutí plo²ného objektu transektem (ve zvo-
leném sm¥ru postupu), pokud uvaºované rameno transektu nevystupuje z plo²-
ného objektu, jedná se o koncový bod tohoto ramene � viz obr.P3.1 (str. 130)
a obr. P3.3 (str. 131)

Rozli²ení po£áte£ního a koncového bodu závisí na sm¥ru postupu. Po£áte£ní a kon-
cový bod se nemusí nacházet na témºe rameni transektu � m·ºe mezi nimi leºet
st°ed inventariza£ní plochy viz obr.P3.1 (str. 130) a P3.2 (str. 130). Pokud jednou
zam¥°íme po£áte£ní bod plo²ného objektu, musíme logicky zam¥°it i bod koncový.
V p°ípad¥ objekt· lalo£natého tvaru m·ºe docházet k násobným protnutím objektu
linií transektu. V takovém p°ípad¥ mapujeme po£áte£ní a koncové body kaºdého
díl£ího protnutí zvlá²´ � jakoby se jednalo o protnutí vícero samostatných plo²ných
objekt· dle obr. P3.5 (str. 132). Situace vyobrazená na obr.P3.6 (str. 132) nastává
pouze ve výjme£ných p°ípadech, kdy velikost plo²ného objektu dosahuje délky tran-
sektu. Typická velikost v NIL2 ²et°ených plo²ných objekt· nedosahuje pouºívaných
délek transekt· (300 m pozemní, 500 m fotogrammetrické ²et°ení).
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P3. Výb¥rový protokol pro pásové a plo²né objekty

Obrázek P3.1: Princip zaznamenání plo²ného objektu na transektu - £áste£né protnutí,
inventariza£ní bod (st°ed inventariza£ní plochy) uvnit° objektu; autor: R. Adolt

Obrázek P3.2: Princip zaznamenání plo²ného objektu na transektu - úplné protnutí, in-
ventariza£ní bod (st°ed inventariza£ní plochy) uvnit° objektu; autor: R. Adolt
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Obrázek P3.3: Princip zaznamenání plo²ného objektu na transektu - £áste£né protnutí,
inventariza£ní bod (st°ed inventariza£ní plochy) vn¥ objektu; autor: R. Adolt

Obrázek P3.4: Princip zaznamenání plo²ného objektu na transektu - úplné protnutí, in-
ventariza£ní bod (st°ed inventariza£ní plochy) vn¥ objektu; autor: R. Adolt
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P3. Výb¥rový protokol pro pásové a plo²né objekty

Obrázek P3.5: Princip zaznamenání plo²ného objektu na transektu - dvonásobné, £áste£né
protnutí lalo£natého objektu, inventariza£ní bod (st°ed inventariza£ní plochy) uvnit° ob-
jektu; autor: R. Adolt

Obrázek P3.6: Princip zaznamenání plo²ného objektu na transektu - transekt zcela uvnit°
plo²ného objektu; autor: R. Adolt

132



P4. ƒíselníky

ƒíselníky objekt·, které jsou p°edm¥tem fotogrammetrického ²et°ení.

Tabulka P4.1: ƒíselník po²kození poºárem (c_�re_damage)

popis kategorie podrobná de�nice kategorie

bez po²kození

Porosty bez výrazného po²kození poºárem. Moºná po-
²kození nejsou v¥t²ího plo²ného rozsahu (jednotlivé
stromy nebo malé skupinky) a nep·sobí rozpad porostu
ani jeho podstatné £ásti.

po²kozeno poºárem, následný
porost do stádia zaji²t¥né kul-
tury nebo nárostu

Výrazné po²kození poºárem, které vedlo k rozpadu
porostu nebo jeho podstatné £ásti. Následný porost,
pokud v·bec existuje, dosud nedosáhl stádia mlaziny
(st°ední vý²ka nad 1.3 m).

Tabulka P4.2: ƒíselník po²kození abiotickými £initeli (c_ps_wind_snow_damage)

popis kategorie podrobná de�nice kategorie

bez po²kození

Porosty bez výrazného po²kození v¥trem nebo sn¥hem.
Moºná po²kození nejsou v¥t²ího plo²ného rozsahu (jed-
notlivé stromy nebo malé skupinky) a nep·sobí rozpad
porostu ani jeho podstatné £ásti.

£erstvé, nezpracované po-
lomy

Typ po²kození v¥trem nebo sn¥hem, které vede k rozpadu
porostu nebo jeho podstatné £ásti. K po²kození do²lo rela-
tivn¥ nedávno (do 1 roku od okamºiku ²et°ení), po²kozené
stromy dosud neodum°ely a polom zatím nebyl zpracován
nahodilou t¥ºbou.

staré nezpracované polomy
Typ po²kození v¥trem nebo sn¥hem, které vedlo k rozpadu
porostu nebo jeho podstatné £ásti. Po²kozené stromy od-
um°ely aniº by polom byl zpracován nahodilou t¥ºbou.

zpracované polomy s ná-
sledným porostem do stá-
dia zaji²t¥né kultury nebo
nárostu

Typ po²kození v¥trem nebo sn¥hem, které vede k roz-
padu porostu nebo jeho podstatné £ásti. Dot£ená £ást
porostu byla zpracována nahodilou t¥ºbou, následný po-
rost, pokud v·bec existuje, dosud nedosáhl stádia mlaziny
(st°ední vý²ka nad 1.3 m).
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P4. ƒíselníky

Tabulka P4.3: ƒíselník typ· objekt· v gridovém poli (c_grid_object)

popis kategorie podrobná de�nice kategorie
jehli£natý strom Jehli£naté stromy bez ohledu na konkrétní druh d°eviny.
strom listnatý Listnaté stromy bez ohledu na konkrétní druh d°eviny.

ke°
Ke°e bez ohledu na druh, pokud nelze rozhodnout zda se
jedná o ke° nebo strom, zvolíme tuto kategorii vºdy pokud
vý²ka objektu nedosahuje 5 m.

povrch terénu
Povrch terénu (p·da, vodní hladina, komunikace apod.).
Stavby a jiné objekty nad úrovní terénu se °adí do kategorie
ostatní.

ostatní objekty Stavby, pr·myslové objekty a podobn¥.

Tabulka P4.4: ƒíselník stádia hlavní porostní vrstvy (c_ps_growth_stage)

popis kategorie podrobná de�nice kategorie

holina
Holina je do£asn¥ smýcený lesní porost za ú£elem jeho
obnovy.

kultura, nálet, nárost, mla-
zina, h � 2.5 m

Skupina porostních stádií zpravidla nejmlad²ího v¥ku,
se st°ední vý²kou jedinc· nep°ekra£ující 2.5 m.

ty£kovina, h � 8 m
Porostní stádia do se st°ední vý²kou jedinc· nep°ekra-
£ující 8 m.

ty£ovina, 8 m < h � 20 m
Porostní stádia se st°ední vý²kou jedinc· alespo¬ 8 m
zárove« v²ak nep°ekra£ující 20 m.

kmenovina, h > 20 m
Porostní stádia se st°ední vý²kou jedinc· nad 20 m
vý²ky.

smí²ené fáze, výb¥rný les
Ke smí²ené fázi °adíme porosty charakteru výb¥rného
lesa.

Tabulka P4.5: ƒíselník smí²ení d°evin (c_mixture_type)

popis kategorie podrobná de�nice kategorie

druhov¥ nesmí²ený porost
V nesmí²ených porostech je zastoupena z více jak 90
% pouze jedna d°evina.

jednotliv¥ smí²ený porost
V jednotliv¥ smí²ených porostech je prostorové rozmís-
t¥ní jedinc· p°imí²ených druh· náhodné.

°adové nebo pruhové smí²ení
Jedinci r·zných druh· se vyskytují v pruzích nebo
°adách. Smí²ení je nenáhodné, typické pro £lov¥kem
um¥le zaloºené porosty.

smí²ení hlou£kové aº skupin-
kové (do 0.25 ha)

Jedinci p°imí²eného druhu se vyskytují v hlou£cích
nebo skupinách o velikosti do 0.25 ha.
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Tabulka P4.6: ƒíselník zp·sob smí²ení d°evin (c_species_composition)

popis kategorie podrobná de�nice kategorie

porost p°eváºn¥ jehli£natý
P°eváºn¥ jehli£naté porosty jsou porosty se zastoupe-
ním jehli£nan· alespo¬ 70 %.

p°eváºn¥ listnatý porost
P°eváºn¥ listnaté porosty jsou porosty se zastoupením
listná£· alespo¬ 70 %.

smí²ený porost
Smí²ené porosty se vyzna£ují zastoupením jehli£nan·
i listná£· nad 30 % ne v²ak více jak 70 %.

Tabulka P4.7: ƒíselník hustoty zápoje porostu (c_canopy_density)

popis kategorie podrobná de�nice kategorie

normální
Porost s normální hustotou zápoje, ob£asný výskyt mezer
v zápoji o velikosti odpovídající velikosti korun.

mezernatý
Porost se sníºeným zápojem, velký podíl mezer v zápoji o ve-
likosti koruny stromu nebo v¥t²í.

stísn¥ný
Porost se stísn¥ným zápojem, prakticky ºádný výskyt mezer
v zápoji, bez ohledu na velikost.

Tabulka P4.8: ƒíselník malých plo²ných objekt· (c_ps_area_object)

popis kategorie podrobná de�nice kategorie

malé porosty strom·

Porosty strom· mimo kategorie pozemk· Les, OWL
a OLwTC (kategorie NIL2), jejichº rozloha dosahuje
alespo¬ 0.04 ha, av²ak nep°ekra£uje 0.5 ha. Rozestup
mezi okraji korun strom· tvo°ících jeden porost nesmí
p°ekro£it 20 m.

malé porosty ke°·

Porosty ke°· mimo kategorie pozemk· Les, OWL
a OLwTC (kategorie NIL2) a Sídla (kategorie LU-
LUCF), jejichº rozloha dosahuje alespo¬ 0.04 ha, av²ak
nep°ekra£uje 0.5 ha. Rozestup mezi okraji korun ke°·
tvo°ících jeden porost nesmí p°ekro£it 20 m.

malé vodní útvary

Vodní nádrºe (p°irozené i £lov¥kem um¥lé vytvo°ené),
které se nachází mimo kategorii LULUCF Sídla, jejichº
minimální velikost v libovolném sm¥ru (²í°ka) dosa-
huje alespo¬ 20 m a zárove¬ maximální velikost (délka)
v ºádném sm¥ru nep°ekra£uje 500 m.

malé skalní útvary

Vyjmenované typy skalních útvar·, které se nachází
mimo kategorii LULUCF Sídla, jejichº minimální veli-
kost v libovolném sm¥ru (²í°ka) dosahuje alespo¬ 20 m
a zárove¬ maximální velikost (délka) v ºádném sm¥ru
nep°ekra£uje 500 m.

malé antropogenní útvary

Vyjmenované typy antropogenních útvar·, které se na-
chází mimo kategorii LULUCF Sídla, jejichº minimální
velikost v libovolném sm¥ru (²í°ka) dosahuje alespo¬
20 m a zárove¬ maximální velikost (délka) v ºádném
sm¥ru nep°ekra£uje 500 m.
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P4. ƒíselníky

Tabulka P4.9: ƒíselník bodových objekt· (c_ps_point_object)

popis kategorie podrobná de�nice kategorie

soliterní strom
Samostatn¥ stojící jednotlivý strom (v okolí alespo¬ 20 m od jeho
koruny se nenachází koruna dal²ího stromu), který se nachází mimo
kategorie pozemk· Les, OWL a OLwTC (kategorie NIL2).

hlou£ek strom·

Skupina strom·, jejichº vzdálenost mezi korunami nep°ekra£uje
20 m a celková plocha hlou£ku nedosahuje 0.04 ha. Hlou£ek se musí
nacházet mimo kategorie pozemk· Les, OWL a OLwTC (kategorie
NIL2).

hlou£ek ke°·

Skupina ke°·, jejichº vzdálenost mezi korunami nep°ekra£uje 20 m
a celková plocha hlou£ku nedosahuje 0.04 ha. Hlou£ek se musí na-
cházet mimo kategorie pozemk· Les, OWL a OLwTC (kategorie
NIL2) a Sídla (kategorie LULUCF).

sou²
Jednotlivá sou² nacházející se uvnit° kategorie pozemk· Les nebo
OWL.

Tabulka P4.10: ƒíselník typ· malých plo²ných objekt· (c_ps_area_object_type)

popis kategorie podrobná de�nice kategorie
p°eváºn¥ jehli£naté malé porosty
strom·

Malé porosty strom· se zastoupením jehli£nan· nad
70 %.

p°eváºn¥ listnaté malé porosty
strom·

Malé porosty strom· se zastoupením listná£· nad
70 %.

smí²ené malé porosty strom·
Malé porosty strom· se zastoupením jehli£nan·
i listná£· alespo¬ 30 % ne v²ak více jak 70 %.

malé porosty ke°· Malé porosty ke°·.
malé vodní útvary Malé vodní útvary
skály Skály vyhovující de�nici malých skalních útvar·.

sut¥ a kamenná mo°e
Sut¥ a kamenná mo°e vyhovující de�nici malých
skalních útvar·.

extenzivní lomy
P°íleºitostn¥ vyuºívané nebo jiº opu²t¥né lomy ka-
mene vyhovující de�nici malých antropogenních
útvar·.

zemníky, haldy výsypky
Zemníky, haldy a výsypky vyhovující de�nici ma-
lých antropogenních útvar·.

skládky odpad·
Skládky odpad· (legální i spontánn¥ vznikající, vy-
uºívané i opu²t¥né jsou-li k rozeznání) vyhovující
de�nici malých antropogenních útvar·.
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Tabulka P4.11: ƒíselník pásových objekt· (c_ps_strip_object)

popis kategorie podrobná de�nice kategorie

liniový porost strom·

Jedná se o porosty strom· mimo kategorie pozemk· NIL2 Les
a OWL, které jsou del²í neº 20 m s tím, ºe ²í°ka se odvodí od
aktuální délky vyd¥lené t°emi, horní limit v délce se nezavádí.
Maximální vzdálenost mezi korunami strom· tvo°ících liniový
porost nesmí p°eko£it 20 m.

liniový porost ke°·

Jedná se o porosty ke°· mimo kategorie pozemk· NIL2 Les
a OWL a sou£asn¥ mimo kategorii LULUCF Sídla (Settle-
ment), které jsou del²í neº 20 m s tím, ºe ²í°ka se odvodí od
aktuální délky vyd¥lené t°emi, horní limit v délce se nezavádí.
Maximální vzdálenost mezi korunami ke°· tvo°ících liniový po-
rost nesmí p°eko£it 20 m.

travnaté meze

Jedná se o pás nízké vegetace (traviny, byliny) mimo kate-
gorie pozemk· NIL2 Les a OWL a sou£asn¥ mimo kategorii
LULUCF Sídla (Settlement), bez spojitého pokryvu stromy, £i
ke°i. Pokud se stromy a ke°e vyskytují, musí vzdálenost mezi je-
jich korunami p°esahovat 20 metr·. Mezi travnaté meze nepat°í
pásy nízké vegetace s p°ímou návazností na porosty strom·
nebo ke°·. Maximální ²í°ka travnaté meze nep°ekra£uje 20 m,
délka meze m¥°ená jako nejdel²í moºná spojnice mezi dv¥ma
libovolnými body na její ose musí dosahovat alespo¬ 60 m.

zpev¬ovací ºebro

Pás vzrostlého porostu uvnit° kategorie pozemk· Les nebo
OWL. Zpev¬ovací ºebra vykazují vy²²í stabilitu proti bo°i-
vému v¥tru v porovnání s porosty po jeho stranách. Typicky
jde o pásy listnatých d°evin vyjím¥£n¥ mod°ínu, jedle nebo
douglasky uvnit° smrkových nebo borových monokultur. ’í°ka
zpev¬ovacího ºebra dosahuje nanejvý² 50 m. Délka zpev¬ova-
cího ºebra m¥°ená jako nejdel²í moºná spojnice mezi dv¥ma
libovolnými body na ose musí £init alespo¬ 60 m.
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P5. Katalog objekt· na FTGM
transektu

P5.1 Ukázky pásových objekt·

P5.1.1 Liniový porost strom·

Jedná se o porosty strom· mimo kategorie pozemk· NIL2 Les a OWL, které jsou
del²í neº 20 m s tím, ºe²í°ka se odvodí od aktuální délky vyd¥lené t°emi, horní limit
v délce se nezavádí. Maximální vzdálenost mezi korunami strom· tvo°ících liniový
porost nesmí p°eko£it 20 m.

P5.1.1.1 Liniový porost strom· � alej p°eváºn¥ listnatá

Liniové porosty strom·, alej se zastoupením listná£· nad 70 %. P°íklady viz obr.P5.1
(str. 139) a obr. P5.2 (str. 140).

Obrázek P5.1: Liniový porost strom· � alej
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P5. Katalog objekt· na FTGM transektu

Obrázek P5.2: Liniový porost strom· � alej

Na obr. P5.3 (str. 140) se zleva od cesty nachází kategorie liniový porost ke°·
a zprava kategorie liniový porost strom· � alej. Kaºdá kategorie se vyli²uje zvlá²´.

Obrázek P5.3: Liniový porost strom· a liniový porost ke°·

140



P5.1.1.2 Liniový porost strom· � b°ehový porost p°eváºn¥ listnatý

Liniové porosty strom·, b°ehový porost se zastoupením listná£· nad 70 %. P°íklady
viz obr. P5.4 (str. 141) a obr. P5.5 (str. 141).

Obrázek P5.4: Liniový porost strom· � 1. b°ehový

Obrázek P5.5: Liniový porost strom· � 2. b°ehový
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P5. Katalog objekt· na FTGM transektu

P5.1.1.3 Liniový porost strom· � v¥trolam p°eváºn¥ listnatý

Liniové porosty strom·, b°ehový porost se zastoupením listná£· nad 70 %. P°íklad
viz obr. P5.6 (str. 142) a P5.7 (str. 142).

Obrázek P5.6: Liniový porost strom· � 1. v¥trolam

Obrázek P5.7: Liniový porost strom· � 2. v¥trolam
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P5.1.1.4 Liniový porost strom· � ostatní porost p°eváºn¥ listnatý

Liniové porosty strom·, ostatní porost se zastoupením listná£· nad 70 %.P°íklady
viz obr. P5.8 (str. 143) a obr. P5.9 (str. 143).

Obrázek P5.8: Liniový porost strom· � 1. sídlo

Obrázek P5.9: Liniový porost strom· � 2. sídlo
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P5. Katalog objekt· na FTGM transektu

Obrázek P5.10: Vícenásobné protnutí pásového objetu

Obrázek P5.11: Pás strom·

P5.1.2 Liniový porost ke°·

Jedná se o porosty ke°· mimo kategorie pozemk· NIL2 Les a OWL a sou£asn¥ mimo
kategorii LULUCF Sídla (Settlement), které jsou del²í neº 20 m s tím, ºe ²í°ka se
odvodí od aktuální délky vyd¥lené t°emi, horní limit v délce se nezavádí. Maximální
vzdálenost mezi korunami ke°· tvo°ících liniový porost nesmí p°eko£it 20 m.

144



P5.1.2.1 Liniový porost ke°· � b°ehový porost

Liniové porosty ke°· lemující vodní toky.

Obrázek P5.12: Liniový porost ke°· � b°ehá£

P5.1.3 Travnaté meze

Jedná se o pás nízké vegetace (traviny, byliny) mimo kategorie pozemk· NIL2 Les
a OWL a sou£asn¥ mimo kategorii LULUCF Sídla (Settlement), bez spojitého po-
kryvu stromy, £i ke°i. Pokud se stromy a ke°e vyskytují, musí vzdálenost mezi jejich
korunami p°esahovat 20 metr·. Mezi travnaté meze nepat°í pásy nízké vegetace
s p°ímou návazností na porosty strom· nebo ke°·. Maximální ²í°ka travnaté meze
nep°ekra£uje 20 m, délka meze m¥°ená jako nejdel²í moºná spojnice mezi dv¥ma
libovolnými body na její ose musí dosahovat alespo¬ 60 m.

P5.1.3.1 Travnatá mez podél komunikace + travnatá mez podél vodního
toku

P°íklad travnaté meze podél komunikace uveden na obr.P5.13(str. 146).
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P5. Katalog objekt· na FTGM transektu

Obrázek P5.13: Travnatá mez � voda, komunikace

P5.1.4 Zpev¬ovací ºebro

Pás vzrostlého porostuuvnit° kategorie pozemk· Les nebo OWL. Zpev¬ovací ºebra
vykazují vy²²í stabilitu proti bo°ivému v¥tru v porovnání s porosty po jeho stranách.
Typicky jde o pásy listnatých d°evin vyjím¥£n¥ mod°ínu, jedle nebo douglasky uvnit°
smrkových nebo borových monokultur. ’í°ka zpev¬ovacího ºebra dosahuje nanejvý²
50 m. Délka zpev¬ovacího ºebr a m¥°ená jako nejdel²í moºná spojnice mezi dv¥ma
libovolnými body na ose musí £init alespo¬ 60 m.

P5.1.4.1 Listnaté zpev¬ovací ºebro

Zpev¬ovací ºebro se zastoupením listná£· nad 70 %.
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Obrázek P5.14: Zpev¬ovací ºebro

P5.2 Ukázky malých plo²ných objekt·

P5.2.1 Malé porosty strom·

Porosty strom· mimo kategorie pozemk· Les, OWL a OLwTC (kategorie NIL2),
jejichº rozloha dosahuje alespo¬ 0.04 ha, av²aknep°ekra£uje 0.5 ha. Rozestup mezi
okraji korun strom· tvo°ících jeden porost nesmí p°ekro£it 20 m.

P5.2.1.1 P°eváºn¥ jehli£naté malé porosty strom·

Malé porosty strom· se zastoupením jehli£nan· nad 70 %. P°íklad viz obr.P5.15
(str. 148).
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P5. Katalog objekt· na FTGM transektu

Obrázek P5.15: Malé plo²né porosty strom· � jehli£naté

P5.2.1.2 P°eváºn¥ listnaté malé porosty strom·

Malé porosty strom· se zastoupením listná£· nad 70 %.P°íklady viz obr. P5.16
(str. 148) a obr. P5.17(str. 149).

Obrázek P5.16: Malé plo²né porosty strom· � listnaté
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Obrázek P5.17: Malé plo²né porosty strom· � sídlo

P5.2.2 Malé porosty ke°·

Porosty ke°· mimo kategorie pozemk· Les, OWL a OLwTC (kategorie NIL2) a Sídla
(kategorie LULUCF), jejichº rozloha dosahuje alespo¬ 0.04 ha, av²ak nep°ekra£uje
0.5 ha. Rozestup mezi okraji korun ke°· tvo°ících jeden porost nesmí p°ekro£it 20 m.
P°íklad viz obr. P5.18(str. 149).

Obrázek P5.18: Malé plo²né porosty ke°·
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P5. Katalog objekt· na FTGM transektu

P5.2.3 Malé vodní útvary

Vodní nádrºe (p°irozené i £lov¥kem um¥lé vytvo°ené), které se nachází mimo kate-
gorii LULUCF Sídla, jejichº minimální velikost v libovolném sm¥ru (²í°ka) dosahuje
alespo¬ 20 m a zárove¬ maximální velikost (délka) v ºádném sm¥ru nep°ekra£uje
500 m. P°íklad viz obr.P5.19(str. 150).

Obrázek P5.19: Malé plo²né vodní útvary

P5.2.4 Malé skalní útvary

Vyjmenované typy skalních útvar·, které se nachází mimo kategorii LULUCF Sídla,
jejichº minimální velikost v libovolném sm¥ru (²í°ka) dosahuje alespo¬ 20 m a zá-
rove¬ maximální velikost (délka) v ºádném sm¥ru nep°ekra£uje 500 m. P°íklady
uvedeny na obr.P5.20(str. 151) a obr. P5.21(str. 151).
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P5.2.4.1 Skály

Obrázek P5.20: Malé skalní útvary

P5.2.4.2 Sut¥ a kamenná mo°e

Obrázek P5.21: Sut¥ a kamenná mo°e
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P5. Katalog objekt· na FTGM transektu

P5.2.5 Malé antropogenní útvary

Vyjmenované typy antropogenních útvar·, které se nachází mimo kategorii LULUCF
Sídla, jejichº minimální velikost v libovolném sm¥ru(²í°ka) dosahuje alespo¬ 20 m
a zárove¬ maximální velikost (délka) v ºádném sm¥ru nep°ekra£uje 500 m.

P5.2.5.1 Extenzivní lomy

P°íleºitostn¥ vyuºívané nebo jiº opu²t¥né lomy kamene vyhovující de�nici malých
antropogenních útvar·. P°íklad viz obr. P5.22(str. 152).

Obrázek P5.22: Extenzivní lomy

P5.2.5.2 Zemníky, haldy výsypky

Zemníky, haldy a výsypky vyhovující de�nici malých antropogenních útvar·. P°íklad
viz obr. P5.23(str. 153).
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Obrázek P5.23: Halda

P5.2.5.3 Skládky odpad·

Skládky odpad· (legální i spontánn¥ vznikající, vyuºívané i opu²t¥né jsou-li k ro-
zeznání) vyhovující de�nici malých antropogenních útvar·.P°íklad viz obr. P5.24
(str. 153).

Obrázek P5.24: Skládka odpad·
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P5. Katalog objekt· na FTGM transektu

P5.3 Ukázky bodových objekt·

P5.3.1 Soliterní strom

Samostatn¥ stojící jednotlivý strom (v okolí alespo¬ 20 m od jeho koruny se nena-
chází koruna dal²ího stromu), který se nachází mimo kategorie pozemk· Les, OWL
a OLwTC (kategorie NIL2). P°íklad viz obr. P5.25(str. 154).

Obrázek P5.25: Soliterní stromy

Pokud ve stereu uvidíte jeden strom a okolo n¥j ke°e jako na obr.P5.26 (str. 155),
tak se jedná o kategorii solitérní strom. Ale pokud uvidíte i dal²í men²í stromy,
jedná se o hlou£ek strom·.
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Obrázek P5.26: Soliter s ke°i

Pokud ve stereu rozli²íte jasn¥ hranici lesa a od n¥j se nachází strom viz obr.P5.27
(str. 155), s tím, ºe mezi stromem a lesem je se£ená tráva, v tomp°ípad¥ se jedná
o solitér. Nelze je spojit p°es hranici vyuºití.

Obrázek P5.27: Soliter u lesa
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P5. Katalog objekt· na FTGM transektu

P5.3.2 Hlou£ek strom·

Skupin a strom·, jejichº vzdálenost mezi korunaminep°ekra£uje 20 m a celková plo-
cha hlou£ku nedosahuje 0.04 ha. Hlou£ek se musí nacházet mimo kategorie pozemk·
Les, OWL a OLwTC (kategorie NIL2). P°íklad viz obr. P5.28(str. 156).

Obrázek P5.28: Hlou£ek strom· � ozna£en ²ipkou

P5.3.3 Hlou£ek ke°·

Skupina ke°·, jejichº vzdálenost mezi korunami nep°ekra£uje 20 m a celková plocha
hlou£ku nedosahuje 0.04 ha. Hlou£ek se musí nacházet mimo kategorie pozemk·
Les, OWL a OLwTC (kategorie NIL2) a Sídla (kategorie LULUCF). P°íklad viz
obr. P5.29(str. 157).
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Obrázek P5.29: Hlou£ek ke°· � díl£í hlou£ky ozna£eny ²ipkou

P5.3.4 Sou²

Jednotlivá sou² nacházející seuvnit° kategorie pozemk· Les nebo OWL. P°íklad
sou²í viz obr. P5.30(str. 157) a obr. P5.31(str. 158).

P5.3.4.1 Sou² jehli£natá

Obrázek P5.30: Jehli£natá sou² � ozna£ena ²ipkou
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P5. Katalog objekt· na FTGM transektu

P5.3.4.2 Listnatá sou²

Obrázek P5.31: Listnatá sou² � ozna£ena ²ipkou

P5.4 Ukázky okraj· lesa

P5.4.1 Listnatý okraj

Zastoupení listná£· v okraji nad 70 %.P°íklad viz obr. P5.32(str. 159).

P5.4.2 Jehli£natý okraj

Zastoupení jehli£nan· v okraji nad 70 %. P°íklad viz obr.P5.33(str. 159).
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Obrázek P5.32: Listnatý okraj lesa

Obrázek P5.33: Jehli£natý okraj lesa
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P5. Katalog objekt· na FTGM transektu

P5.4.3 Smí²ený okraj

Zastoupení jehli£nan· i listná£· v okraji alespo¬ 30 % ne v²ak více jak 70 %.P°íklad
viz obr. P5.34(str. 160).

Obrázek P5.34: Smí²ený okraj lesa

P5.4.4 Okraj s d°evinami do 5 m

Okraj kategorie Les se d°evinami do 5 m vý²ky. P°íklad viz obr.P5.35(str. 161).
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Obrázek P5.35: Okraj s d°evinami do 5 m

P5.4.5 Okraj bez d°evin/holina

Okraj kategorie Les bezd°evinného pásu nebo s holinou. P°íklad viz obr.P5.36
(str. 161).

Obrázek P5.36: Okraj bez d°evin � holina
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